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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJIA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT
D.00.00.00 Wymagania ogdlne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru rob6t drogowych.
1.2. Zakres stosowania S8T

Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach publicznych.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspdine dla robét objetych
szczegblowymi specyfikacjami techniczmymi, asortymentéw robét drogowych dotyczacych przebudowy drogi
gminnej wewnetrznej w Beldzie zgodny ze spisem zawartosci.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-uzytkowa
{droge) albo jego czgsc stamowiycy odrgbny element konstrukcyjny lub technolegiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezel).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych
i odpowiednio utwardzony.
1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu poizzdow
obshigujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuni¢cia po jego zakoficzeniu.

1.4.5. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzgdowy dokument
przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzen i okolicznoscei zachodzacych w toku wykonywania robét.

1.4.6. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.7, Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imienin w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgé¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowdow.

1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu nfozenia w nim konstrukeji nawierzchni.

1.4.12. Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, shuizacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatacznikéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materialow oraz robot.

1.4.14. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektows

i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw shuzacych do przejmowania i rozkladania obciazef od ruchu na

podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dia ruchu.

a) Warstwa Scicralna - goma warstwa nawierzchni poddana bezpodrednio oddrzialywaniu ruchue i czynnikéw
atmosferycznych.

b} Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa Scieralng a podbudows, zapewniajaca lepsze
rozlozenie naprezen w nawierzchii i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sluzaca do wyrdwnania nierdwnosci podbudowy lub profilu ismiejacej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czg$é nawierzchni shuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podioze. Podbudowa moze
sktada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna czg$é podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze
ona skiadac si¢ z jedne]j lub dwéch warstw.,

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czeé€ podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze zawieraé warstweg
mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej giéwnym zadaniem jest ochroma nawierzchni przed skutkami
dzialania mrozu.



h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i} Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.16. Niweleta - wysokoéciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyZnie pionowego przekroju w drogi.

1.4.17. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.18. Odpowiednia (bliska} zgodno$¢ - zgodno$é¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesti
przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przeciginymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dia danego
rodzaju robét budowlanych.

1.4.19. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chroniacych ludzi i srodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.20. Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdéw, umieszczenia
urzadzefi bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukeji nawierzchni.

1.4.21. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.

1.4.22. Podioze ulepszone - goéma warstwa podloza, lezaca bezpoérednic pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.23. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.24. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacii projektowe;j.

1.4.25. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego tub calkowita
modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podhuznym) istniejacego polaczenia.
1.4.26. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukeyjnej, stuzace do przeplywu matych
ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.27, Przetargowa dokumentacja projektowa - czeé¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacege przedmiotem robot.

1.4.28. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych fumkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.29. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.30. Zadanie budowlane - czgé przedsigwzigecia budowlanego, stanowiaca odrebng calo$é kenstrukcying lub
technologiczng, zdolna do samodzielnego spelnicnia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie
moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwiazanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za ich zgodnoé¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

L.5.1, Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre$lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspolrzedne punkiéw
giéwnych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety
SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$é za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru koficowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny
koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym
w szczeg6lowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje projekiowa:
~ Zamawiajacego,

— sporzadzona przez Wykonawce,
1.5.3. Zgodnosé robdt z dokumentaciq projektowq | SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez InZyniera Wykonawcy
stanowia czgsé umowy, a wymagania wyszczegélnione w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy
tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieinosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje kolejnodé ich waznosei
wymieniona w ,,0gélnych warunkach nmowy™.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczet w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.



W przypadku rozbieimosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkdw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialéw i elementéw budowli
musza byé jednorodne i wykazywaé zgodno$é z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekraczaé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bgda w pelni zgodne z dokumentacja projektowg lub SST
i wphynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastapione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane penownie na koszt Wykonawcy,

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych {,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposob okresiony
w D 00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakoiczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzemia uzgodniony
z odpowiednim zarzadem drogi i policja oraz zatwierdzony przez organ zarzadzajacy ruchem projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robot projekt organizacji
ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obshigiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzieni i w nocy tych zap6r i makow, dla ktérych jest to
niecdzowne ze wzgledéw bezpieczefistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposéb uzgodniony
Z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo$ciach okresionych przez Inzyniera, tablic informacyjnych,
ktérych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce
w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng
UMOWna,

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robct

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm detyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokdét terenn budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen tub uciazliwosci dla osob
lub wiasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstalych
w nast¢pstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan begdzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynéw, skiadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2) sérodki ostroznosdci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,

b} zanieczyszczeniem powictrza pytami i gazami,

¢) mozliwosécia powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wrykonawca bedzie przestrzegad przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé

Sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych,
w maszynach i pojazdach. Materialy tatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem o0s6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposGb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okres$lonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate techniczng wydang przez wprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na Srodowisko.

Materialy, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeriu robdt ich szkodliwosé
zanika (np. materialy pylaste} moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagaf technologicznych
whbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgod¢ na nzycie tych
materiatéw od wlasciwych organéw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakickolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesiec Zamawiajacy.



L1.5.8. Ochrona wilasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wlascicielami tych urzadzeft potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpicczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasows dla wszelkiego rodzaju
robot, ktére maja by¢é wykomane w zakresie przelozenia instalacji i wrzadzen podziemnych na terenie budowy
i powiadomi¢ Inryniera i wladze lokalne 0 zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspoipracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokomywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchmi ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bgdzie do ustawowych ograniczefi obciaZenia na o$ przy transporcie materialéw
i wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych
wagowo fadunkdéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inzyniera. Pojazdy i tadunki
powodujace nadmierne obciaZenie osiowe nie beda dopuszezone na $wiezo ukoficzony fragment budowy w obrebie
terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
z poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpicczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczefistwa 1 higieny
pracy.

W szczeg6Olnodci Wykonawca ma obowiazek zadbad, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkedliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednia odziez dla ochrony Zzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Ummaje si¢, ze wszelkie koszty zwiazane z wypehieniem wymagan okresionych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie umowne;j.

W przypadku wystapienia robdt budowlanych, o ktérych mowa w art. 21a ust. 2 ustawy Prawo budowlane
uszczegélowione w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury w sprawie informacji dotyczacej bezpieczefistwa
i ochrony zdrowia oraz planu i ochrony zdrowia, kierownik budowy jest zobowiazany opracowac ,,plan bioz”,

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawea bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzqdzenia utywane do robét
od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robdt (do wydania potwierdzenia zakoviczenia przez Inyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpocza¢ reboty uirzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po ofrzymaniu tego polecenia.

1.5.12, Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiagzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i migjscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore s w jakikolwiek sposéb zwiazane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow | wytycznych podezas prowadzenia robot.

Wykonawca bgdzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych wzadzen lub metod i w sposob ciagly
bedzie informowa¢ Inzyniera o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczonych
do rob6t Wykonawca przedstawi szczegolowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materialow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez InZyniera.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego Zrédla nie oznacza automatycznie, ¢ wszelkie materiaty
z danego #rédla uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badah w celu udokumentowania, ze¢ materialy uzyskane
z dopuszczonego Zrodla w sposob ciagly speiniaja wymagania SST w czasie postepu robdt.
2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odno$nych wladz na pozyskanie materialow
z jakichkolwiek Zrédet miejscowych wlaczajac w to arédla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany
dostarczy¢ Inrynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodia.



Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajacq raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowana przez siebie metodg wydobycia i selekcji do zatwierdzenia InZynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialow
z jakiegokolwiek Zrodla.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
Zwiazane z dostarczeniem materialéw do robot,

Humus i nadkiad czasowo zdjete z terenu wykopéw, ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoficzeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na teremie budowy lub z mnych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiczione na odklad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie be¢dzie prowadzié zadnych
wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegéinione w dokumentach umowy.

Eksploatacja Zrédet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3, Inspekcja wytwdrni materialéw

Wytwornie materiatléw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspckcj¢ wytwomi, beda zachowane nastgpujace
warunki:

a) Inzynier bedzie mial zapewniona wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialéw w czasie
przeprowadzania inspekcii,

b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja
materialéw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadajqce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawceg wywiezione z terenu budowy, badz
zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialéw do
innych robét, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialéw zostanie przewartosciowany przez
Inzyniera.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyj¢ciem i niezaptaceniem
2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakoé¢ i wiasciwosé do robot i byly dostgpne do
kontroli przez Inzyniera.

Micjsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obregbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem materiatu, albo w okresic dluzszym, jesli bedzie to wymagane dia badatt prowadzonych przez
Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody InZyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizaciji
robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera. '

Liczba i wydajnoéé sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy fub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uZzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje
przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.



4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktore nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba érodkéw ftransportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu
nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5, WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodnoé¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu
organizacji robét oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pi$émie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonaweg w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostana, jesli wymaga< tego bedzie InZzynier, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcey od
odpowiedzialnoéci za ich dokladnos¢.

Decyzje Inzynicra dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatlow i elementéw robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badar materiatéw i robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialéw, doswiadczenia z przeszlosei, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robdt

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zaloZzong
jakoéé robdt. Wykonawea jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robét i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne
do pobierania probek i badan materialéw oraz robét. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazadaé
od Wykonawcy przeprowadzenia badaf w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robdt z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST Minimalne
wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwodc sg okreslone w SST, normach i wytycznych, W przypadku, gdy
nie zostaly one tam okre$lone, InZynier ustali jaki zakres kontroli jest konicczny, aby zapewni¢ wykonanie robét
zpodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszezert laboratoryinych, w celu ich inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawey pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy persenelu lub metod badawczych.
Jezeli niedoctagnigcia te beda tak powaine, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast
wstrzyma uzycie do robot badanych materialéw i dopuscei je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materialow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badaf materialéw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan. Inzynier bedzie mie¢ zapewniona mozliwosé udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzad dodatkowe badania tych materiatéw, ktére budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone
z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez
Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykenywanych przez
Inzyniera beda edpowiednio opisane i oznakowane, w spostb zaakceptowany przez InZyniera.



6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez InZyniera. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pdniej
jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badaf (kopie) bedg przekazywane
Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dia celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
prébek i badania materiatéw u Zrodia ich wytwarzania i zapewniona mu bgdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze
strony Wykonawcy i producenta materialéw. Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu komtroli robdt
prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnosé materialéw i rob6t z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawcee.

Inzynier moze pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezalezmie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na
wlasnych badaniach przy ocenie zgodnoéci materialéw i robot z dokumentacja projektowa i SST. W takim
przypadku calkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez
Wykonawce.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopuseié do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnoéé z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiadciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
deklaracje zgodnosci lnb certyfikat zgodnosci z:

~ Polska Normg lub

— aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sq

objete certyfikacja okreslona w pkt 1 i kiore spelniaja wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla kiérych ww. dokumenty sq wymagane przez SST, kazda partia dostarczona
do robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposib jednommaczny jej cechy.

Produkty przemyslowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beds dostarczone przez Wykonaweg
Inzynierowi.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym cbowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do kofica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienntku budowy bgda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska shuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika
i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegbinosci:

-~ date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

— uzgodnienie przez InZyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robét,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia peszezegdlnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudnoéci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera,

— daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czedciowych i ostatecznych odbiorow
robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnoéé rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robdét,



— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotyczace jakosci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badaf z podaniem, kto je
przeprowadzal,

~ wyniki préb poszczeg6lnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone Inzynierowi
do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
Zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig. Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecefn Wykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie
i wpisuie do rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty iaboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnodci lub certyfikaty zgodnosci materialéw, orzeczenia o jakosci
materialéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badanh Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej
w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostegpnione na
kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokely przekazania teremu budowy,
¢} umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywiino-prawne,
d) protokoly odbioru robét,
¢) protokoly z narad i ustalei,
f) korespendencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na Zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
Inzyniera o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie)
w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukoficzenia wszystkich robot. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inzyniera na pi$mie. Obmiar gotowych
robot bedzie przeprowadzony z czestoscig dostosowana do okresow okreslonych w umowie.
7.2, Zasady okreslania ilosci robdt | materiatéw

Dhigosm i odlegloéci pomigdzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhlz
linii osiowej. Jesli SST whasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetoéci beda wyliczone w m’ jako
dhugos¢ pomnozona przez $redni przekrdj ilosci, ktore maja byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST,
7.3. Urzqdzenia | sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obrniaru robét beda zaakceptowane przez
Inzyniera. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wame $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia
pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.
7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposéb ciagly zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych
przez Inzyniera.



7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czedciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza sig w czasie ich
wykonywania. Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nicodzowne obliczenia bgda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupelione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie
oddzielnego zatacznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzdr zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8. 1. Rodzaje odbiordw robdt

W zaleznoéci od ustales odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemil.
8.2. Odbicr robdt zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu

Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie
dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu
robot. Odbioru robét dokonuje Inzynier. Gotowos¢ danej czesdci robdt do odbiorn zglasza Wykonawcea wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niczwlocznie, nie
pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera. Jakos¢ i iloS¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzene pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbior czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ifosci i jakosci wykonanych czedci robdt. Odbioru czeéciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier.
8.4. Odbidr ostateczny robét
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Cdbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartodci. Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowo$é do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakoficzenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoéciowej na podstawie przediozonych dokumentow,
wynikéw badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosei wykonania robét z dokumentacja projektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robd6t komisja zapozna si¢ z realizacja ustalef przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupelniajacych i robot
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robot uzupehiajacych
w warstwie icieralnej lub robotach wykoficzeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin
edbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji
i nic ma wigkszego wplywu na cechy cksploatacyjne obicktu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszona wartosé wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokdt odbioru ostatecznego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujgce dokumenty:

1.dokumentacje projektows podstawowa z nanicsionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona
w trakcie realizacji umowy,

2 szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),

3.recepty i ustalenia technologiczne,

4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaly),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST,

6.deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z SST,

7.opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zalaczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST,

8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na preelozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét wlascicielom urzadzen,

9.geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robét i sieci nzbrojenia terenu,

10.kopie mapy zasadniczej powstatei w wyniku geodezyinej inwentaryzacji powykonawczej.



W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostateczmego
robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robdt poprawkowych i robdét uzupelniajacych wyznaczy
komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot™.

9. PODSTAWA PLATNOSC1

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dlia danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaftowo podstawg platnodci jest warto$é (kwota) podana przez

Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniad wszystkie czynnodci,
wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okresione dia tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robét beda obefmowac:

— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

~ warto$é zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
$.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D~(0.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogblnych zawartych w D-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

8.3, Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

{(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnient
wynikajacych z postepu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,

{(d) przygotowanie tereny,

(e) konstrukcj¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

{f) tymczasowa przebudowe¢ urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji rechu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier
i $wiatel,

(b) utrzymanie ptynnoéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usunigcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414).

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr2 z 1995 r., poz. 29 zp.z.).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.tJ.Nr 14, poz. 60 zp. z.).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
P.01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogohej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru rob6t zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowe;j i jei punktéw wysokosciowych.
1.2, Zakves stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujacg podstawe jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach .
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z przebudowsg
drogi gminnej wewne¢trznej w Beldzie,

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robét pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punkt6éw osi trasy i punktéw wysokosciowych,
b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperdw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w spos6b
wlatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiecktéw mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktow
wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, ochrong ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb
ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).
1.4. Okreélenia podstawowe
1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okre§lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt 1.4,
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania egdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-M-00.00.00
,» Wymagania ogéline” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow giownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rory metalowe o dlugosci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny
mieé érednice od 0,15 do 0,20 m idlugosé od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugoscei
okolo 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe Srednicy 5 mm i dlugosci od 0,04
do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie¢ dhugoéé okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu pedano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 3.
3.2. Sprzgt pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysckosciowych nalezy stosowac nastgpuiacy sprzet:
~ teodolity lub tachimetry,
—~ niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
- latys
— tadmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punkiow wysokosciowych powinien gwarantowaé
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.



4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport sprzgtu 1 materialéw

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozic¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ., Wymagania og6lne™ pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacjg i wspoirzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperdw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia
i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdiowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ InZyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu
punktow giéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne teremu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne
z rzecZywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réimia si¢ od
rzednych okreslonmych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomic o tym Inryniera. Uksztaltowanie tereni
w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podj¢ciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacii projektowej i rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez InZyniera, zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia InXyniera
oznacza, ze roboty dedatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem
wynikdw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza byé zaopatrzone
w oznaczenia okreslajace w sposéb wyraZny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktéw. Forma i wzor
tych oznaczet powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera,

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich ozmaczen w czasie
trwania rob6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone przez Wykonawce
$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konicczne dla prawidlowej realizacji robét naleza do obowiazkéw
Wykonawcy.

3.3, Sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych osi trasy i punktéw
wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, polozonych poza
granica robdt ziemnych. Maksymalna odleglos¢ pomigdzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze
przekraczaé 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej,
a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ miedzy reperami roboczymi wzdlz trasy drogowej w terenie plaskim powinna
wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna byé¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego
konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdluz
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okreslac z taka doktadnoscia, aby $redni blad niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mmv/km, stosujac niwelacj¢ podwding w nawiazaniu do reperdw paristwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzgdne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektows oraz inne dane geodezyjne
prezekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacii pafistwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowe;j.

Of trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odlegloéci zaleinej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.



Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze
by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety punktow osi
trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacii
projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialéw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robét.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopéw na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera,

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa¢ w przypadku nasypdw o wysoko$ci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr.
Odleglos¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowe;.
Odleglosc ta co najnmiej powinna odpowiadac odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecmych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacjg projektowa.

5.6. Wymaczenie poloZenia obiektéw mostowych
Dla kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczy¢ jego polozenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegélnosci przyczotkéw i filaréw mostow
i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja projektowa powinna zawieraé opis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektéw,

Polozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z dokladnoscia okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine™ pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokesciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okre$lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3.4,5,6,7) zgodnie
z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og6lne zasady obmiaru rob6t podano w 88T D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robot zwiazanych z wyznaczeniem obiektow jest czg$cia obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru robét
Odbior robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokélu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedklada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robdt obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
- uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie
i ewentualne odtworzenie.
Platnos¢ robdt zwiazanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jest ujeta w koszcie robot mostowych.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukeja techniczna G-3.Geodezyjna obshuga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979,

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT
D-01.02.02 Zdjgcie warstwy humusu lub darniny

1. WSTEP
L.1. Przedmiot 88T

Przedmiotern niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujacy podstawe jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczy zasad prowadzenia robot zwiazanych ze zdjeciem warstwy
humusu i/lub daminy, wykonywanych w ramach roboét przygotowawezych zwigzanych z przebudows drogi gminnej
wewngtrznej w Beldzie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane ckreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w 88T D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogéblne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuia.

3. SPRZET
3.1. Ogdblne wymagania dotyczace sprzgtu

QOgolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne™ pkt 3.
3.2. Sprzet do zdjecia humusu i/tab dariny

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu lub/i daminy nie nadajacej si¢ do powtdérnego
uzycia nalezy stosowac:
—  roéwniarki,
- spycharki,
—  lopaty, szpadle i inny sprzet do reczmego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie prawidiowe
wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
—  koparki i samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odleglo$¢ wymagajaca zastosowania takiego
sprzgtu.

Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjgciemn warstwy daminy nadajacej sig do powtdrnego uzycia, nalezy
stosowac:
—  noze do cigeia darniny wedlug zasad okre$lonych w p. 5.3,

—  {opaty i szpadle.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozié transportem
samochodowym. Wybor srodka transportu zalezy od odleglosci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnine nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej do powtdrnego
zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposob nie powodujacy uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt pedano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdine” pkt 5.

Teren pod budowg drogi w pasie rob6t ziemnych, w migjscach dokopoéw i w innych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu i/lub darniny.
5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przemmaczeniem do pdiniejszego uzycia przy umacnianiu skarp,
zaktadaniu trawnikdéw, sadzenin drzew i krzewow oraz do innych czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowej.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno byé wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.



Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn ni¢ jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robot, wzglednie moze stanowié
zagrozenie dla bezpieczefistwa robot (zmienna grubo$¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo
stosowaé reczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz w innych miejscach okreslenych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez InZyniera.

Grubosé zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosei jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projekiowej, SST lub wskazana przez
Inzyniera, wedlug faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawe do rozliczenia czynnosci
Zzwiazanych ze zdj¢ciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy skladowa¢ w regulamych pryzmach. Miejsca skladowania humusu powinny by¢ przez
Wykonawce tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takZe nejezdzaniem przez pojazdy.
Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby uniknaé zanieczyszczenia
gling lub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrgbie pasa przeznaczonego pod budowg trasy drogowej jest pokryta darnina
przeznaczong do umocnienia skarp, darning nalezy zdja¢ w sposdb, ktory nie spowoduje jej uszkodzen i przechowywac
w odpowiednich warunkach do czasu wykorzysiania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjgciem darniny. Darnine nalezy ciaé w regularne, prostokamne pasy
o szerokosci okolo 0,30 metra lub w kwadraty o dlugosci boku okoto 0,30 metra. Gruboé¢ darniny powinna wynosi¢ od
0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uZycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed powtérnym wykorzystaniem
musi by¢ skladowana, to zaleca sig jej rozlozenie na gruncie rodzimym, Jezeli brak miejsca na takie rozloZenie darminy,
to nalezy ja magazynowaé w regularnych pryzmach. W porze rozwoju rolin daming nalezy sktadowaé w warstwach
trawg do dolu. W pozostatym okresie darning nalezy skladowaé warstwami na przemian trawa do gdry i trawa do dolu.
Czas skiadowania daminy przed wbudowaniem nie powinien przekracza¢ 4 tygodni.

Daming nie nadajaca si¢ do powtdrnego wykorzystania nalezy usuna¢ mechanicznie, z zastosowaniem réwniarek
lub spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane w SST lub przez InZzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogblne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosei usunigcia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) zdjgtej warstwy humusu fub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowe;j
Cena 1 m* wykonania rob6t obejmuje:
—~  zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdhiz drogi lub odwiezieniem na odklad,
—  zdjecie daminy z ewentualnym odwiezieniem i skladowaniem jej w regularnych pryzmach.

10. przepisy zwigzane
Nie wystepuja.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT
D.04.04.00. Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie. Wymagania ogolne.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne dotyczace wykonania
i odbioru robét zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie oraz wyréwnania
podbudowy kruszywem famanym.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujacs podstawe jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach publicanvch.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonywaniem
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] i obejmuja SST:
D-04.04.01 Pedbudowa z kruszywa nahwralnego stabilizowanego mechanicznie i D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa
lamanego stabilizowanego mechanicznie, przy przebudowie drogi gminnej wewngtrznej w Beldzie.
1.4. Okreélenia podstawowe

1.4.1, Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej
wilgotnodci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostale okreslenia podsiawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-M-00.60.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4 oraz w SST dotyczacych poszczegdinych
rodzajéw podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5,

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w SST
dotyczacych poszczegblnych rodzajow podbuddow:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,
2.3. Wymagania dia materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziamicnia

do gomej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziamna kruszywa nie moze
przekraczac 2/3 grubodci warstwy ukladanej jednorazowo .
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Krzywa uziamnienia kruszywa, okre§lona wediug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metods stabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gérna warstwe) lub podbudowe jednowarstwowg
1-3 kruszywo na podbudowe pomocnicza {dolng warstwe)
Krzywa uziarmienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziamienia do gémej krzywej granicznej uziamienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarma kruszywa nie
moze przekracza¢ 2/3 grubodci warstwy ukladane] jednorazowo.

Wiasciwosdci kruszywa
Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.
Tablica 1.
Wymagania

Lp. | Wyszczegélnienie m;a Kruszywa lamane Badania
wiasciwosci Podbudowa wedhug

zasad- |pomoc- |zasad- | pomoc-
nicza nicza nicza nicza

1 Zawarto$¢ ziarn mnieiszych od2do |od2 od2do [od2 PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) 10 do 12 10 do 12 -15[3]

2 Zawartos¢ nadziarna, 5 10 5 10 PN-B-(6714
% (m/m), nie wigcej nix -15[3]

3 Zawarto$¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wiecej niz 33 45 35 40 16 [4]

4 Zawartoéé zanieczyszczenh
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 I PN-B-04431 [1]
wigcej niz

5 |Wskaink = plaskowy POt i35 10430 [od30 {od30 BN-64/8931
ggf;gf"lmﬁ Hzaﬁegszl",;ef’“f do70 |do70 |do70 |do70 01 [26]
04481, %

6 Scieralno$¢ w bebnie Los
Angeles
a) §cieralnosc¢ catkowita po
pelnej liczbie obrotow, nie
wigcej niz 35 45 35 50
b} $cieralno$é czesciowa po PN-B-06714
1/5 pelnej liczby obrotow, nie ~42 [12]
wiecej niz 30 40 30 35

7 Nasigkliwos¢, %e(m/m), nie PN-B-06714

Lo 25 4 3 5
wigcej niz _ -18 [6]

8 Mrozoodpornosé, ubytek masy PN-B-06714
po 25 cyklach zamrazania, 5 10 5 10 -19[7]
%{m/m), nie wigcej niz

9 Rozpad | ianowy i PN-B-06714
zelazawy lacznie, % (m/m) - - - - 371101
nie wigcej niz ’ , PN-B-06714

-39{11]

10 | Zawarto$¢ zwiazkow siarki w

przeliczeniu na SO5, %(m/m), | 1 ! i 1 PN-B-06714
e -28 [91
nie wiecej niz

11 | Wskaznik nodnosci wyy
mieszanki kruszywa, %, nie
mniejszy niz:

a) przy zaggszezeniu Ig > 1,00 | 80 60 80 60 PN-8-06102
b) przy zageszezeniu Ig > 1,03 | 120 - 120 - 21
2.3.3. Woda

Nalezy stosowac wode wg PN-B-32250 [20].



3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 3,
3.2. Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny zapewnié
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
b} rowniarek albo ukladarek do rozkladania mieszanki,
¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno dostepnych
powimny byc stosowane zaggszezarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™ pkt 4.
4 2. Transport materialow
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport pozostatych materiatéw powinien odbywaé sie zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Og6lne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podioza

Podloze pod podbudowg powinno spelnia¢ wymagania okre$ione w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz
z profilowaniem i zaggszczeniem podioza™ i SST D-02.00.00 . Roboty ziemne”,

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankg kruszywa o scifle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé
w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczmo$é zapewnienia
Jjednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegélnych frakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce whudowania w taki sposéb, aby ni¢ ulegha
rozsegregowaniu 1 wysychaniu.

5.4. Wbhudowywanie i zaggszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubo$¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubo$é pojedynczo ukladanej warstwy nie moze
przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byé roztozona w sposéb zapewniajacy osiagniecie
wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Kazda warstwa powinna byé wyprofilowana i zageszczona
z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Rozpoczgcie budowy gomej warstwy moze nastapic
po odbiorze dolnej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosei optymalnej, okreslonej
wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony, powinien zostaé
Osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. JeZeli wilgomos$c mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej
wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslona ilodcia wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartoéci, mieszanke nalezy osuszy¢. Wskaznik
zaggszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiada¢ przyjetemu poziomowi wskafnika no$nosci
podbudowy wg tablicy I, Ip. 11.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bgdzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest
obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych
z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawi¢ wyniki tych badah Inzynierowi w celu akceptacji materialéw. Badania te powinny obejmowad
wszystkie whasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.
6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czestotliwoé<¢ oraz zakres badar i pomiaréw

Czestotliwosc oraz zakres badat podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czgstotliwos¢ ora zakres badarn przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie



Czgstotliwodé badan
Minimalna wim*yrzlxlzahls?a

Lp. | Wyszczegolnienie badatt liczba badatt | PO bod
na dziennej UCOwy przy-
dziatce padaj aca nazjedno
robocze] badanie (m®)

1 Uziarnienie mieszanki

2 Wilgotnos¢ mieszanki 2 600

3 Zageszczenie warstwy 10 probek na 10000 m

. s dla kazdej partii kruszywa i przy
4 Badanie wiasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.32 Kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziamienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobierad
w 5posab losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zaggszezeniem. Wyniki badah powinny byé na biezaco przekazywane
In¥ynierowi.
6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotno$é mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okrefionej prdba Proctora, zgodnie
z PN-B-04431 [1] (metoda IT), z tolerancjg +10% -20%. Wilgotno$c nalezy okre$li¢ wediug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszezenie kazdej warstwy powinno odbywaé sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika zageszczenia.
Zageszezenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania
jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzei
plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziei niz raz na 5000 m® lub wedlug zalecen InZyniera. Zageszczenie
podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy umad za prawidlowe, gdy stosunek wtomego moduhu: £; do pierwotnego
modulu odksztalcenia E, jest nie wickszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyinej podbudowy.,

£y < 22
£y

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowad oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2,
Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci InZyniera.
6.4, Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.
Tablica 3. Czgstotliwos$C oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw | Minimalna czgstotliwosé pomiaréw

1 ] Szercko$¢ podbudowy 10 razy na | km

2 | Réwnosé podiuzna w sposob ciagly planografem albo co 20 m lata na kazdym pasie ruchu
3 {Roéwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 {Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km

5 {Rzedne wysokosciowe co 100 m

6 |Uksztaltowanie osi w planie® co 100 m

7 | Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m*

Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 | No¢no$¢ podbudowy: co najmniej w dwéch przekrojach na kazde 1000 m
- modut odksztalcenia co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m
- ugiecie sprezyste




*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach gléwnych
hkow poziomych.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze roznic sig od szerokodci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikow szerokos¢ podbudowy powinma byé wigksza od szerokosci warstwy wyzej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$é wskazana w dokumentacji projektowej.

6.4.3. Rownosc¢ podbudowy

Nieréwnosci podhuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata lub planografem, zgodnic z BN-68/8931-04
{28]. Nierdéwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows lata.

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczaé:
- 15 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dia podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczme podbudowy pa prostych i lukach powinny by¢é zgodne z dokumentacja projektowa,
z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzgdne wysokosciowe podbudowy

Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysokoSciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢
+1cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza
O3 podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.
6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podloza

Grubos$¢ podbudowy nie moze sig roznic od grubosci projektowanej o wiecej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nosno$¢ podbudowy
— modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 {27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno byé zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa o )
z kruszywa o | Wskaznik Maksvimalie ugioci Minimalny modut odksztal-cenia mierzony plyta
wskaZzniku | zageszczenia Ymate ugiecie o $rednicy 30 cm, MPa
Woge IiE I, nie sprezyste pod kolem, mm
mnigjszym | mniejszy niz
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego obciazenia [ drugiego obcigzenia
E, E,
60 1,0 1,40 I,60 60 120

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie
zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne. Jezeli szeroko$é
podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigeej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwom wyzej
lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowg przez spulchnienie warstwy na pelng grubosé
do polowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materialu i powtoéme zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubo$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawg podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokosé, zgodnie
z decyzja InZyniera, uzupelnione nowym materialem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnane i ponownie
zaggszczone. Roboty te Wykonawca wykona na whasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar i ocena
gruboséci warstwy, wedhug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.



6.5.3. Niewtasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli no$nosé podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne
do zapewnienia wymaganej nosnoéci, zalecone przez InZyniera. Koszty tych dodatkewych robét poniesie Wykonawea
podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnoici podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania robét przez
Wykonawcg podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m’ (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych cema jednostkowa I m’ podbudowy z kruszywa stabilizowanegoe mechanicznie,
podano w SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
1.  PN-B-04481 Grunty budowlane, Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-12  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
3. PN-B-06714-15  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego
4. PN-B-06714-16  Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
5. PN-B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
6. PN-B-06714-18  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci
7. PN-B-06714-19  Kruszywa mineralne. Badania. Ozmaczanie mrozoodpomosci metoda bezposrednia
8. PN-B-06714-26  Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych
9. PN-B-06714-28  Kruszywa mineralne. Badania. Omaczanie zawartosci siarki metodz bromowg
10. PN-B-06714-37  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
11. PN-B-06714-39  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
12. PN-B-0671442  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bgbnie Los Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania techniczne
14, PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci
18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego
19. PN-B-30020 Wapno
20. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw
21. PN-S8-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
22, PN-5-56023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego
23. PN-5-96035 Popioly lotne
24, BN-88/6731-08  Cement. Transport i przechowywanie
25. BN-84/6774-02  Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych
26. BN-64/8931-01  Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
27. BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczanie modufu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podioza
przez obcigZenie plyta
28. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe, Pomiar rownoséci nawierzchni planografem i fata
29. BN-70/8931-06  Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem belkowym
30. BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaZnika zaggszczenia gruntu



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT
D.04.04.01. Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca podstawg jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach publicznych.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21].
Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnic z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowej, jako podbudowe pomocnicza (gérma) przy przebudowie drogi gminnej wewnetrznej
w Beldzie.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zageszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warstwe no$na nawierzchni drogowej.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z defmicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine™ pkt 1.4.
1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podane w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt
1.5

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-04.04.00
»~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowy pomocniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
powinna by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lub Zwiru, spelniajaca wymagania niniejszej specyfikacji. Materialem do
wykonania podbudowy zasadniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie powinna byé mieszanka
piasku, mieszanki i/lub Zwiru z dodatkiem kruszywa famanego, spelniajaca wymagania niniejszych specyfikacji.
Kruszywo lamane moze pochodzi¢ z przekruszenia ziarn Zzwiru lub kamieni narzutowych albo surowca skalnego.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materialéw
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Whsciwosici kruszywa

Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania okreslone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robst podano w SST D-04.04.00 ..Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne™ pkt 5.
5.2. Przygotowanie podioza

Przygotowanie podloza powinno odpowiadaé wymaganiom okreslonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 5.2.
3.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnic z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania og6lne™ pkt 5.3.



5.4, Whbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozktadania i zaggszczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.4.
5.5. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiadaé wymaganiom okreslonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady konwroli jakosci robét pedano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do rob6t

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST
D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 6.2.
6.3. Badania w czasie robdt

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiar6w kontrolnych w czasie robét podano w SST D-04.04.00 ,.Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 6.3.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Cazgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 6.4.
6.5. Zasady post¢powania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogdine™ pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1, Qgolne zasady obmiaru roboét
Ogéblne zasady obmiaru robot podano w SST D-04.04.00 . .Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6ine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogole” pki 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnodei
Qgdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania | m* podbudowy obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentualng naprawe podioza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
- dostarczenie migszanki na miejsce wbudowania,
— rozlozenie mieszanki,
~ zageszczenie roztozonej mieszanki,
— przeprowadzenic pomiardw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwigzane podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 10.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
D.04.01.01 PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (8ST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujacg jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach publicznych.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do uitoZemia konstrukcji nawierzchni przy przebudowie drogi gminnej wewngtrznej
w Beldzie.

1.4. Okreslenia podstawewe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

L.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nast¢pujacego sprzetu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie

koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku

pracy maszyny,
- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
— walcdw statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyinych,
Stosowany sprze¢t nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podioza.
4. TRANSPORT
4.1, Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 4.
4.2. Transport materialéw

Wymagania dotyczace transportu materialéw podano w SST D-04.02.01, D-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine™ pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podloza
bezposrednio przed rozpoczgciem robdét zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze
przystapienie¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podloza, jest mozliwe wylacznie za zgoda
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych,



W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszezonym podlozu nie moze odbywad sig ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki tub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profiln powinny by¢ wczesnicj
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawiaé w osi drogi i w rzgdach réwnolegiych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikéw jub szpilek powinno umeozliwiaé naciagniecie sznurkéw
lub linek do wytyczenia robdt w odstgpach nie wigkszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdinosei jego moc nalezy dostesowad do rodzaju gruntu, w ktdérym prowadzone
sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad
na poszerzeniach lub w przypadku robdt o malym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez
InZyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien byé wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, ti. wbudowany w nasyp iub odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez

Profilowanie i zaggszczenie podioZa nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca si¢, aby rzgdne terenu przed profilowaniem
byly o co najmniej 5 cm wyZsze niz projektowane rzgdne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystgpuia zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos$¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiezé
dodatkowy grunt speiniajacy wymagania obowiazujace dla gérej strefy korpusu, w ilodci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzgdnych wysokosciowych i zagescié warstwg do uzyskania warto$ci wskaZnika zaggszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podloza nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez InZyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podloza
nalezy kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik
zageszczenia nalezy okreslac zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaZnika zageszczenia podioza (1)

Strefa korpusu Minimalna wartos¢ I dla:
Innych drég
Ruch mniejszy od cigzkiego
Goérna warstwa o grubosci 20cm 1,00
Na glebokoé€ od 20 do 50cm od powierzchni podloza 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zaggszczenia nalezy oprzed na metodzie obciazen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny
i wtormy modul odksztalcenia podloza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek witdérmego i pierwotnego moduiu
odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgomo$¢ gruntu podioza podczas zageszezania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg
od ~20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowantu i zageszezeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdét zwiazanych z profilowaniem i zageszezeniem podloza nastapi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢
podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roziozenie folii lub w inny sposdb zaakceptowany
przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej
warstwy moina przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezb¢dnych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.



6. KONTROLA JAKOSC1 ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady koniroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 6.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1. Czestotliwo$€ oraz zakres badar i pomiardw

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardéw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta

i wyprofilowanegoe podloza podaje tablica 2.

Tablica2.  Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podioza
Lp. Wyszczegolnienie badaf | Minimalna czestotliwosé
i pomiardw badan i pomiaréw
1 Szerokosc koryta 10 razy na 1 km
2 Rownos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Réwnos€ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla awtostrad
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drég
Uksztaltowanie osi  w|co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
planie V 1 drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 600 m’

5 Rzedne wysokosciowe

7 Zageszczenie, wilgotnosé
gruntu podtoza

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w plapie nalezy
wykona¢ w punktach glownych fukéw poziomych

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podioza)

Szerokodé koryta i profilowanego podloza nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz
+i0cmi-5cm.

6.2.3. Réwno$¢ koryta (profilowanego podioza)

Nieréwnoici podhizne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrows lata zgodnie z norma
BN-68/8931-04 [4].

Nieroéwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata,

Nieréwnosci nie moga przekraczaé¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa
z tolerancja + 0,5%.

6.2.5. Rze¢dne wysokosciowe

Réinice pomigdzy rzednymi wysokoSciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczaé +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

O3 w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 3 cm dla autostrad
1 drog ekspresowych lub wigcej niz £ 5 cm dla pozostalych drog.

6.2.7. Zaggszczenie koryta (profilowanego podioza)

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien
by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrege zageszczenia stosuje si¢ poréwnanie wartodci modulow odksztalcenia, to
warto$¢ stosunku wtdrnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 {3]
nie powinna by¢ wigksza od 2,2,

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$é¢ gruntu podioza
powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.



6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podioza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.2 powinny by¢ maprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie
i powtdrne zageszezenie. Dodanie nowego materiafu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot pedane w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 3.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” koryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
~ zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odkdad lub nasyp,
- profilowanie dna koryta lub podloza,
— zageszczenie,
— utrzymanie koryta lub podloza,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-/B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Omaczanie wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modwiu odksztalcenia
nawierzchri podatnych i podioza przez obciazenie plyta

4. BN-68/8931-04 Drogi  samochodowe. Pomiar rownosci  nawierzchni
planografem i latg

5. BN-77/8931-12 Omaczanie wskaznika zageszczenia gruntu



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

D.05.03.08. Potrdjne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni

1. WSTEP
1.1, Przedmiot SST
Przedmiotern ninieisze] szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwiazanych z wykonawstwem potrojnego powierzchniowego utrwalenia nawierzchni zwirowej.
1.2, Zakres stosowania SST

Szczegolowe specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca pedstawe jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach o ruchu bardzo lekkim i lekkim. Trojwarstwowe
powierzchniowe utrwalenie jest zabiegiem utrzymaniowym i nie wplywa na zwigkszenie no$nosci konstrukeji
nawierzchni.

1.3. Zakres rob6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem
potréjnego powierzchniowego utrwalenia nawierzchni zwirowej przy przebudowie drogi gminnej wewngtrznej
w Beldzie.
1.4, Okretlenia podstawowe
1.4.1. Potréjne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni
Potréjne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jest zabiegiem utrzymaniowym polegajacym na
kolejnym rozlozeniu:
~ warstwy lepiszcza,
— warstwy kruszywa,
— drugiej warstwy lepiszcza,
— warstwy drobniejszego kruszywa,
— trzecia warstwy lepiszcza,
— warstwy najdrobniejszego kruszywa
1.4,2, Pozostale okreglenia
Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 1.4.
L.5. Ogéine wymagania dotyczace robdt
Ogélne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne™ pkt 2.

2.2. Kruszywa
2.2.1. Wymagania dotyczace kruszyw

Do powierzchniowego utrwalania nalezy stosowad #wiry kruszone o waskich frakcjach uziamienia,
speiniajace wymagania wg tablicy 1 i 2, zgodne z norma PN-B-11112 [1] i wytycznymi CZDP [6] przy
Jjednoczesnym uwzglednieniu uscislent zawartych w ninigjszych SST.

Do potrojnego powierzchniowego utrwalenia nalezy stosowac kruszywo tamane o frakcjach: od 2 mm do
6 mm; od 6mm do 12mm, od 12mm do 20mm i piasek plukany 0/2 mm.



Tablica 1. Wymagania dla zwiru kruszonego w zaleZnosci od klasy kruszywa

i kategorii ruchu
Kategoria ruchu
Wyszczegolnienie wlasciwodci lekki
klasa kruszywa
1
$cieralnos¢ w bebnie kulowym po pelnej liczbie | 35
obrotoéw, ubytek masy nie wiekszy niz, %(m/m}: (45

Scieralno$¢ w bebnie kulowym po /5 pelnej liczby
obrotéw, ubytek masy w stosunku do ubytku masy po | 35
pelnej liczbie obrotow nte wigkszy niz, Y%{m/m):

*

Nasigkliwo$¢ nie wigksza niz, %e{m/m): 2,0

Mrozoodpornoé¢  wg metody zmodyfikowanej,

ubytek masy nie wiekszy niz, %(m/m): 30,0

* - dla zwiréw kruszonych przyjgto takie same wymagania jak dla kruszywa lamanego
(grysow).
() - wartosci podane w nawiasach dotycza wylacznie kruszywa granitowego,

Tablica 2. Wymagania dla grysu i zwiru kruszonego w zalezmoéci od gatunku kruszywa

i kategorii ruchu

Kategoria ruchu

Wyszczegblnienie whasciwosci lekki
Gatunek kruszywa
2

Zawarto§¢ ziam mniejszych niz 0,075 mm odsianych 0.8(1,0)

na mokro, nie wigcej niz, %o(m/m}: AT

Zawarto$¢ frakcji podstawowej, nie mnigj niz, 85.0

%o(m/m): i

Zawarto$¢ nadziarna, nie wiecej niz, %(m/m): 8,0

Zawartosc podziarna, nie wigcej niz, %(m/m); 20,0

Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, nie wiecej niz, 0.2

Yo(m/m): i

Zawarto$¢ zanieczyszezen organicznych a cleczy nie cClemniejsza niz
wzorcowa

Zawartos¢ przekruszonych ziaren zwirowych, nie 70,0(50)

mniej niz, %o(m/m): i

* - wartosci dotycza | warstwy powierzchniowego utrwalenie z zastosowaniem emulsji K2.
2.2.2. Skiadowanie kruszyw

Wykonawca zapewni skladowanie kmszyw na skladowiskach zlokalizowanych jak najblizej
wykonywanego odcinka powierzchniowego utrwalenia. Podloze skladowiska powinno byé rowne, dobrze
odwodnione, czyste, o twardej powierzchni zabezpieczajacej przed zanieczyszczeniem kruszywa w czasie jego
skfadowania i poboru. Kazda frakcja kruszywa, jego klasa i gatunek beda skladowane oddzielnie, w sposéb
umozliwiajacy ich mieszanie si¢ zaréwno w czasie skfadowania, jak rowniez ladowania i transportu.

2.3. Lepiszcza
2.3.1. Wymagania dla lepiszczy

Niniejsza SST uwzgle¢dnia jako lepiszcze do powierzchniowego utrwalenia, tylko drogowe kationowe
emulsje asfaltowe szybkorozpadowe niemodyfikowane KI1-70, i $redniorozpadowa K-2 spelniajgce wymagania
zawarte w opracowaniem ,,Wanumki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe Em-94 - IBDIiM - 1994 [5].



Tablica 3. Wymagania dla drogowych emulsji kationowych niemodyfikowanych [5]

Badane wiaéciwosci Rodzaj emulsji

K1-70 K-2
Zawartos¢ lepiszcza, % od 69 do 71 50-70
Lepkos¢ wg Englera wg PN-C-04014 [2], °E,
nie mniej niz: - 3
Lepkos¢ BTA J 4 mm (s), nie mniej niz: 7 -
Jednorodnos$é, %, # 0,63 mm, nie wigcej niz: 0,10 0,10
Jednorodnosc, %, # 0,16 mm, nie wigcej niz: 0,25 0,25
Sedymentacja, %, nie mniej niz: 5,0 5
Przyczepnosé do kruszywa, %, nie mniej niz: 85 85
Indeks rozpadu, g/100 g, nie wigcej niz: 90 80-130

2.3.2. Sktadowanie lepiszczy
Do sktadowania lepiszczy Wykonawca uryje cystern, pojemnikéw, zbiornikéw lub beczek.
Cysterny, pojemniki, zbiorniki i beczki przeznaczone do skltadowania emulsji powinny byé czyste i nie
powinny zawierac resztek innych lepiszczy.
Przy przechowywaniu asfaltowej emulsji Wykonawca jest zobowigzany przestrzepaé nasigpujace zasady:
— c¢zas skladowania emulsjt nie powinien przekraczac 3 m-cy od daty jej wyprodukowania,
— temperatura przechowywania emulsji nie powinna by¢ nizsza niz +5°C.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu
Qgéine wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™ pki 3.
3.2. Rodzaje sprzetu do wykonania powierzchniowege utrwalenia

Wykonawca przystgpujacy do wykonania powierzchniowego utrwalenia powinien wykaza¢ sie
mozliwodcig korzystania z nastepujacego sprzgtu:
— szczotek mechanicznych - do oczyszczania nawierzchni | usuwania niezwiazanych ziarn pe wykonaniu
powierzchniowego utrwalenia,
— skrapiarek lepiszcza - do rozlozenia lepiszcza na nawierzchni,
— rozsypywaczZy kruszywa - do rozlozenia kruszywa na nawierzchni,
— walcow drogowych - do przywalowania roziozonego kruszywa.

3.3. Wymagania dla sprzgtu

3.3.1. Szczotki mechaniczne

Zaleca si¢ stosowanie urzadzen dwu szczotkowych, w skiad ktérych wchodzi szczotka wykonana
z twardych elementéw czyszczacych, shizaca do zdrapywania i usuwania zanieczyszczei, oraz szczotka mickka
shuzaca do zamiatania i usuwania niezwiazanych ziaren kruszywa.

Ze wzgledu na duze pylenie powstajace w procesie czyszczenia, szezotki powinny byé wyposazone
w urzadzenie pochlaniajace pyly oraz umozliwiajace czyszczenie powierzchni na sucho i na mokro.

3.3.2. Skrapiarka lepiszcza

Wykonawca robot jest zobowiazany do uzycia tylko takiej skrapiarki, ktora zapewni roztozenie na jezdni
przewidzianej ilosci lepiszcza rownomiernie, zaréwno w kierunku podhwmym jak i poprzecznym. Dla zapewnienia
réwnomicrmego rozlozenia przewidzianej ilosci lepiszcza na nawierzchni, skrapiarka powinna by¢ wyposazona
w urzadzenia pomiarowo-kontrolne oraz mechanizmy regulacyjne, pozwalajace na sprawdzenie i regulowanic
parametrow takich jak:

— temperatury rozkladanego lepiszcza,

— ciénienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotéw pompy dozujacej lepiszcze,

— predkodci poruszania si¢ skrapiarki (szczegolnie dokladny pomiar i wskazanie w zakresie zwykle od 3 do
6 km/h),

— wysokosci i dlugoéci kolektora do rozkladania lepiszcza,



Dla zachowania niezmiennej temperatury rozkladanego lepiszcza, skrapiarka powinna posiada¢ zbiornik
izolowany termicznie. Kolektor skrapiarki powinien by¢ wyposazony w dysze szczelinowe oraz posiadac regulacje
wysokoséci swego polozenia nad powierzchnia jezdni, dla zapewnienia réwnomiernego pokrycia nawierzchni
lepiszczem z dwoch lub trzech dysz. Nie dopuszcza sig¢ stosowania skrapiarek, ktorych kolektor jest wyposazony w
dysze stozkowe. Zaleznosci pomigdzy wydatkiem lepiszcza a nastawami regulowanych parametrow takich jak:
cisnienie, obroty pompy predkos¢ jazdy skrapiarki i temperatura lepiszcza powinny byé zawarte w aktualnych
wynikach cechowania skrapiarki.

Skrapiarke mozna uznac za przydatna do wykonywania powierzchniowego utrwalenia, jezeli odchylenia
rozkladanego lepiszcza od ilosci zalozonych mieszcza sig w przedziale + 10% w kierunku podhymym
i poprzecznym.

3.3.3. Rozsypywacz kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawca zapewni jeden z ponizszych typow
rozsypywaczy kruszywa:
— doczepna do skrzyni samochodu z kruszywem,
— pchang przez samochod z kruszywem,
~ samojezdna,
— doczepng do skrapiarki.

Ze wzgledn na konieczno$d uzyskania duzej dokdadnosci dozowania kruszywa preferuje sie uzycie
rozsypywaczy samojezdnych.

Rozsypywacze kruszywa moma uznaé¢ za przydama do wykonania powierzchniowego utrwalenia, jezeli
pomierzone odchylenia ilosci dozowanego kruszywa nie rézmia sig od przewidzianej ilosci wigeej niz o 1 V/m’.
3.3.4. Walce drogowe

Do przywalowania kruszywa Wykonawca uzyje walcéw ogumionych wyposazonych w opony o gladkim
biezniku, ze stalym ciénieniem do 0,6 MPA i obcigzeniem 15 KN na kolo oraz lekkich walcow statycznych
o stalowych pancerzach, pod warunkiem, Z¢ nie bgda one powodowaly miazdzenia ziaren kruszywa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu pedane w SST D-M-006.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportw, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami (asortymentami) i nadmiernym zawilgoceniem.

4.3. Transport lepiszczy

Cysterny samochodowe uZzywane do przewozu emulsji powinny byé pedzielone przegrodami na komory
o pojemnosci nie wigkszej niz 3 m’, a kazda przegroda powinna mie¢ wykroje przy dnie, aby mozliwy byl przeptyw
emulsji miedzy komorami.

Wyjatkowo, za zgodg Inzyniera, dopuszcza si¢ do transportu emulsji beczki lub inne pojemniki stalowe.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robdét
Ogolne zasady wykonania robdt pedano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Hoéci kruszyw i emulsji dla poszezegolnych warstw
Tabela nr 3 Hoéé kruszywa i emulsji

Nr kolejnej warstwy | Frakcja Zzwiru | Iloé¢ zwira | Klasa emulsji | Tlos¢ emulsji

kuszonego kuszonego asfaltowej kg/m’
kg/m* kationowej

Pierwsza  warstwa|12/20 22 K-2 2

(dolna)

Druga warstwa { 6/12 16 K1-70 [4

($rodkowa)

Trzecia warstwa | 2/6 10 K1-70 1,4

(gdrna) (piasek plukany 0/2) |5

Ogdtem 53 4.8




5.3. Zapewnienie przyczepnosci aktywnej lepiszcza do kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawca moze przystapic tylko wowczas, gdy
przyczepnosé aktywna kruszywa do wybranego rodzaju emulsji okreslona zgodnie z norma BN-70/8931-08 {3]
bedzie wigksza od 85%.

Jezeli przyczepno$¢ aktywna bedzie mniejsza od 85%, to nalezy jg zwigkszy¢ przez ogrzanie, wysuszenie
lub odpylenie kruszywa bezposrednio przed jego rozlozeniem na nawierzchni.

Przy stosowaniu do powierzchniowego utrwalenia innych lepiszczy niz emulsja asfaltowa, przyczepno$¢
aktywna mozna zwigkszy( przez zastosowanie otoczonego kruszywa na goraco.

5.4. Warunki przystgpienia do robot

Powierzchniowe utrwalenie mozna wykonywad w okresie, gdy temperatura otoczenia nie jest nizsza od
+15°C. Temperatura utrwalanej nawierzchni powinna byé nie nizsza niz +10°C. Nie dopuszcza sig przystapienia do
robét podczas opadéw atmosferycznych oraz silnego nawodnienia podioza.

5.5. Przygotowanie istniejacej nawierzchni Zwirowej

Nawierzchnia zwirowa powinna spelnia¢ wymagania okreslone w SST D.04.04.00 Podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie. Wymagania ogélne i PN-S-06102. Przed rozlozeniem pierwszej warstwy istniejaca
nawierzchni¢ zwirowa nalezy wyprofilowac do projektowanych spadéw, skropi¢ wodg i dogesceié walcem. Pierwszy
spryskanie emulsjg powinien by¢ wykonany na lekko wilgotna podbudowe zwirowa.

5.6. Spryskanie emulsja asfaltows

Rozpoczecie robdt powinno nastapi¢ po upewnieniu sig, ze podbudowa zostala nalezycie przygotowana
a posiadany sprz¢t gwarantuje rozlozenie projektowanych ilosci kruszywa i emulsji. Temperatura rozkladanej
emulsji powinna wynosic dla:
-K2 40°C - 50°C
-K1-70 60°C - 70°C

5.7. Rozkladanie kruszywa

Kmiszywo powinno by¢ rozkladane rownomiermna warstwa w projektowanych ilodciach. Czas jaki uptywa
od chwili spryskania emulsja do momentu rozlozenia kruszywa powinien by¢ jak najkrétszy (kilka sekund).

5.8. Walowanie

Walowanie powinno by¢ wykonane bezposrednio po roziozeniu kruszywa, nie pézniej niz po 5 min, Do
tego celu najlepszy jest walec ogumiony.
Warstwe [ i 1l nalezy wstgpnie przywatowac jednokrotnie. W celu uzyskania prawidlowego zageszczenia nalezy
wykona¢ trzykrotne przejécie walca po tym samym miejscu z predkoscia ok. 8 km/h po ITI warstwie,

5.9. Oznakowanie robot

Ze wzgledu na specyfikg robot przy wykonywaniu powierzchniowego utrwalenia nawierzchni,
Wykonawca w sposob szczegdlny jest zobowiazany do przestrzegania postanowien zawartych w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogbine” pkt 1.5.4, a dotyczacych zasad zachowania bezpieczenstwa ruchu drogowego w czasie
prowadzenia rob6t.

Znaki powinny by¢ odblaskowe, czyste i w razie potrzeby czyszczone, odnawiane lub wymieniane na
nowe. Przy duzym nateZeniu ruchu, w razie potrzeby, Wykonawca uzgodni i wprowadzi regulacje, ruch wahadlowy
za pomocg sygnalizatoréw §wiatet lub za pomoca pracownikow sygnalistow, odpowiednio przeszkolonych.

Ruch drogowy odbywajacy si¢ po wstepnie zageszczonym powierzchniowym utrwaleniu sprzyia
utwierdzenin ziaren kruszywa pod warunkiem, ze predkos¢ ruchu bedzie ograniczona od 40 knmv/h.

W okresie pierwszych 48 godzin, a przy mniej sprzyjajacych warunkach atmosferycznych, w okresie od
3 do 4 dob od chwili wykonania powierzchniowego utrwalenia, Wykonawca spowoduje ograniczenie predkosci
ruchu do 40 km/h.

5.10. Oddanie nawierzchai do ruchu

Na $wiezo wykonanym odcinku powierzchniowego utrwalenia szybko$¢ ruchu nalezy ograniczyé do
40 km/h. Diugosé okresu w ktoérym nawierzchnia powinna byé chroniona zalezy od istniejacych warunkéw. Moze to
by¢ kilka godzin - jezeli pogoda jest sucha i goraca, albo jeden lub kilka dni w przypadku pogody wilgotmej tub
chiodngj.

Na og6t dobre zwiqzanie ziaren kruszywa uzyskuje si¢ w czasie od 24 do 48 godzin. Swiezo wykonane
powierzchniowe utrwalenie moze by¢ oddane do ruchu niekontrolowanego nie wczesniej, az wszystkie niezwiazane
ziama zostana usunigte z nawierzchni szczotkami mechanicznymi lub  specjalnymi urzadzeniami do
podcisnieniowego ich zbierania.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoéci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™ pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania lepiszcza i kruszywa i przedstawic
wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Badania te powinny obejmowa¢ wszystkie wiasciwosci lepiszczy i kruszywa okreslone w pkt 2 niniejszej
SST. W zakresie badania sprzgtu, Wykonawca winien przedstawic aktualne $wiadectwo cechowania skrapiarki.
6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw w czasie wykonywania powierzchniowego utrwalenia podano
w tablicy 6.

6.3.2. Badania kruszyw

Jezeli Inzynier uzmna to za konieczne, wlasciwosci kruszywa nalezy bada¢ dla kazdej partii. Wyniki badan
powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.
6.3.3. Badania emulsji

Jezeli Inzynier nie ustali inaczej, to dia kazdej dostarczonej partii ($rodka transportu) emulsji asfaltowej
nalezy bada¢:

~ barwe,
— jednorodnosé,
— lepkos¢ i indeks rozpadu.

Tablica 6. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw robét powierzchniowego utrwalenia

Lp. | Wyszczegélnienie badad i pomiarow &Zif;:zmoéiﬁdaﬂ] .i .

1 Badanie wiasciwosci kruszywa dla kazdej partii kruszywa

2 Badanie emulsji dla kazdej dostawy

3 Sprawdzenie dozowania lepiszcza przed rozpoczeciem robét  (odcinek
probny) i w przypadku watpliwosci

4 Sprawdzenie dozowania kruszywa przed rozpoczeciem robot  (odcinek
prébny) i w przypadku watpliwosci

5 ?E;?:;’:rz;:;i tempe y  otoczenia codziennie przed rozpoczeciem robot

6 Sprawdzenie temperatury lepiszcza minimum 3 razy na zmiane robocza

7 Pomiary .szerokoéci powierzchniowego w 10 miejscach na 1 km

utrwalenia

6.3.4. Sprawdzanie dozowania lepiszcza i kruszywa

Dozowanie ilosci lepiszcza i kruszywa nalezy wykonywaé jak badania testowe, wedlug metod opisanych
w opracowaniu GDDP [4].
6.3.5. Sprawdzenie temperatury otoczenia i nawierzchni

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia codziennych pomiaréw temperatury otoczenia i nawierzchni
co do zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w pkt 5.5.
6.3.6. Sprawdzanie temperatury lepiszcza

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia stalych pomiaréw temperatury lepiszcza, co do zgodnosci
z wymaganiami okreslonymi w pkt 5.9.
6.4. Badania dotyczgce cech geometrycznych wykonanego powierzchniowego

utrwalenia

6.4.1. Szeroko$¢ nawierzchni

Po zakoficzeniu robét, tj. po okresie pielggnacji, Wykonawca w obecnosci Inzyniera dokonuje pomiarn

szerokosci powierzchniowego utrwalenia z dokladnoscia do * 1 cm. Szeroko$¢ nie powinna sig rozni¢ od
projektowanej wiecej nizo—5 + 15 ¢m.



6.4.3. Spadki poprzeczne nawierzchni
Spadki poprzecze nie powinny réznic si¢ wigcej niz o 1% od projektowanych.
6.4.4. Réwnos¢ nawierzchni
Nier6wnosci podhuzne i poprzeczne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrows fata lub planografem,
zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnosci poprzeczne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nieréwnosci podiuzne i poprzeczne podbudowy nie powinny byé wigksze od 15 mm
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanego podwéjnego powierzchniowego uirwalenia,
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogéine ustalenia dotyezace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m’ (jednego metra kwadratowego) podwéjnego powierzchniowego utrwalenia
nawierzchni obejmuje:
-~ prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
— transport i skladowanie kruszyw,
— transport i skladowanie lepiszczy,
— dostawe i pracg sprzetu do robot,
— przygotowanie nawierzchni zwirowej (podbudowy) do wykonania powierzchniowego utrwalenia,
— prace projektowe przy ustaleniu ilo$ci materialow,
- potrojne roziozenie lepiszcza,
— poirdjne rozlozenie kruszywa,
~ walowanie,
— pielegnacja i oznakowanie nowo wykonanej nawierzchni,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1, Normy

1. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do mnawierzchni
drogowych

2. PN-C-04014 Przetwory naftowe. Oznaczanie lepkosci  wzglednej
lepkosciomierzem Englera

3. BN-70/8931-08 Oznaczenie aktywnej przyczepnosei lepiszezy bitumicznych do
kruszyw

10.2. Inne dokumenty

4. Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczenie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa. Opracowanie zalecane przez
GDDP do stosowania pismem GDDP-3.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.

5. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe Em-94. IBDiM, Warszawa 1994.

6. Wytyczne techniczne oceny jakosci grysow i zwiréw kruszonych produkowanych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonych do nawierzchni drogowych. MK-CZDP 1984,



