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CZESC OGOLNA

Przedmiot opracowania projektu.

Przedmiotem opracowania projektu jest wykonanie systemu bezpieczenstwa, w sklad

ktérego wchodazi:

* System alarmowania pozarowego w Kosciele Rzymskokatolickim w Rydzewie

Zamawiajjcy.

Zamawiajgcym niniejszego opracowania jest Parafia Rzymskokatolicka w Rydzewie.

Podstawy techniczne i organizacyjne opracowania

Projekt opracowano na podstawie:

umowy z Zamawiajgcym,

wizji lokalne;j,

zalecen wydanych przez Wojewodzki Urzad Ochrony Zabytkéw w Biatymstoku

Delegatura w Lomzy

instrukcji montazu, parametrow i danych technicznych urzgdzen.

PKN-CEN/TS 54-14:2018 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wytyczne planowania,

projektowania, instalowania, uruchamiania, eksploatacji i konserwacji — Specyfikacja

Techniczna zatwierdzona przez Prezesa Polskiego Komitetu Normalizacji w dniu

27.07.2020.

PN-EN 54-2:2002/A1:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale

sygnalizacji pozarowe;.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 r. w sprawie

warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie

(Dz. U. 2019. poz. 1065 z p6z. zm.).

Podstawy prawne opracowania

1. Polska Norma PN-EN 50130-4:2002 ,,Systemy alarmowe — Czes¢ 4: Kompatybilno$é
elektromagnetyczna — Norma dla grupy wyrobéw: Wymagania dotyczace odpornosci

urzadzen systemow alarmowych pozarowych, wlamaniowych i osobistych



2. Ustawa o badaniach 1 certyfikacji z dnia 3.04.1993r. wraz z pozniejszymi zmianami
oraz nowelizacja ustawy uchwalona dnia 22 lipca 1999 (Dz.U. 99.70 Poz776)

3. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 roku o wyrobach budowlanych (Dz. U. 2020 poz.
215)

4. Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 roku o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. z 2020r.
poz. 961)

5. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administraciji z dnia 7 czerwca 2010
r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i
terenow (Dz.U. 2010 nr 109, poz. 719 ze zmianami)

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.
U. z2019r. poz. 1065)

7. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 czerwca
2007 r. w sprawie wykazu wyrobow stuzacych zapewnieniu bezpieczenstwa
publicznego lub ochronie zdrowia i Zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania
dopuszczenia tych wyroboéw do uzytkowania (Dz.U. 2007 nr 143, poz. 1002 ze
zmiang, Dz.U. 2010 nr 85, poz. 553)

8. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 17 wrze$nia
2021 roku w sprawie uzgadniania projektu zagospodarowania dziatki lub terenu,
projektu architektoniczno-budowalnego, projektu technicznego oraz projektu
urzgdzenia przeciwpozarowego pod wzgledem zgodnosci z wymaganiami ochrony
przeciwpozarowej (Dz. U. z 2021r., poz. 1722).

9. SITP CPU-01 Program certyfikacji podmiotéw $wiadczacych ustugi w zakresie
sygnalizacji pozarowej 1 automatyki pozarniczej — Edycja 2, luty 2008

10. PN-B-02877-4:2001/Az1:2006 Ochrona przeciwpozarowa budynkow -- Instalacje

grawitacyjne do odprowadzania dymu i ciepta -- Zasady projektowania.

Zakres opracowania

Projekt techniczny obejmuje swym zakresem catkowita ochrone obiektu, czyli wykonanie
systemu alarmowania pozarowego wraz z okablowaniem, montazem urzgdzen, montazem

modutu GSM, uruchomieniem, programowaniem i szkoleniem uzytkownikow



KONCEPCJA OCHRONY OBIEKTU

SYSTEM ALARMOWANIA POZAROWEGO

Zgodnie z wytycznymi i wymaganiami w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego

budynku system sygnalizacji pozaru spetniat bedzie nastepujace funkcje:
e wykrycie pozaru w jego jak najwczesniejszej fazie
¢ umozliwienie wyprowadzenia sygnalu pozarowego do zewngtrznego centrum

monitoringu PSP lub wyspecjalizowanej agencji ochrony

Opracowanie konfiguracji SAP

STREFY

Na podstawie PKN CEN/TS 54-14:2018 budynek kosciota jest jedng strefy pozarowg .
Obejmuje swoim zasiegiem nawe glowna, nawy boczne, zakrystie, wejScie boczne do
budynku, przestrzen pod chorem oraz przestrzen nieuzytkowg — poddasze na poziomie

pierwszego pigtra. Alarmowanie w catym budynku jest realizowane w ramach jedne;j strefy.

CZUJKI

Czujki nalezy montowa¢ tak, aby ich element detekcyjny (dla przyktadu termistor czujki
ciepta, komora z uktadem optycznym czujki dymu) znajdowat si¢ w odlegtosci wynoszacej
10% wysokosSci pomieszczenia ponizej sufitu (odleglos¢ ta nie moze przekraczaé 150 mm w
przypadku czujek ciepta, a czujek dymu 600 mm). Jest to efekt mozliwosci wystepowania
poduszki powietrznej pod stropem (powietrze o wyzszej temperaturze), ktora w przypadku
spalania bezptomieniowego powoduje problemy dotarcia dymu do sufitu pomieszczenia.
Detektory beda zamontowane co najmniej 0,5 m od $cian. Nie mozna umieszczaé czujek w
strumieniu powietrza klimatyzacji, wentylacji nawiewnej lub wyciagowej. Minimalna
odlegtos¢ czujek od kratek nawiewnych wynosi 1,5 m. Sufity perforowane, przez ktore jest
doprowadzane powietrze do pomieszczenia powinny by¢ zakryte w promieniu min. 0,6 m
wokot czujki. Na poddaszu o kacie nachylenia powyzej 25° dolicza sie 25 % do promienia
zadziatania do czujek punktowych, gdy montuje si¢ je w kalenicy lub 60 ¢cm od kalenicy.
Promien dziatania czujek pozarowych:

e czujek dymu 6,2 m

e czujek ciepta 4,5 m



Detektory czujek dymu moga by¢ rozmieszczone w maksymalnej odlegtosci 8,8 m od siebie i
w odlegtosci nie wigkszej niz 4,4 m od Sciany lub glownej przeszkody. Natomiast w
przypadku czujek ciepta odleglos¢ wynosi odpowiednio 6,4 i 3,2 m. Odlegto$¢ miedzy
detektorami wynika z tzw. Kwadratowego uktadu detektorow w otwartym polu chronionego
pomieszczenia (kwadrat wpisany do okregu o promieniu dziatania czujek). Umieszczenie
czujek w maksymalnej odleglosci powoduje pokrycie calej powierzchni pomieszczenia.
Wysoko$¢ montazu punktowych czujek dymu wynosi do 12 metrow.
W przypadku korytarzy odlegtosci sg nastepujace:
e gdy pomieszczenie ma szerokos¢ mniejszg niz 2 metry, odleglo$¢ maksymalna czujek
dymu wynosi: czujka — czujka 12,4 m, czujka — koniec korytarza 6,2 m, a czujek
ciepta odpowiednio 91 4,5 m.
o jezeli korytarz jest szerszy niz 2 m, to nalezy go traktowac jak zwykte pomieszczenie i
wyznaczy¢ odlegto$¢ migdzy czujkami i odlegto$¢ od konfica pomieszczenia.

W obiekcie nie wystgpuja sufity podwieszane

Ponizej schematyczne rysunki obrazujace zasady instalowania czujek.
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Zasady rozmieszczania czujek na stropach z przeszkodami — np. belkami stropowymi lub
kanatami wentylacyjnymi sg nast¢pujace:

e stropy z wyksztatceniami o wysokosci mniejszej niz 10% wysokos$ci pomieszczenia
lub o wysokosci do 0,3 m powinny by¢ traktowane jak stropy ptaskie, z
zastosowanym odpowiednim promieniem dziatania danego rodzaju czujki

e kazde wyksztalcenie w stropie (jak np. wspomniana belka stropowa) o wysokosci
wigkszej niz 10% wysokosci pomieszczenia lub o wysokosci wlasnej wiekszej niz 0,3
m powinno by¢ rozpatrywane jak $ciana

SYGNALIZATORY

Specyfikacja Techniczna PKN-CEN/TS 54-14:2020-09 okresla minimalny poziom natezenia
dzwigku sygnalizatorow alarmowych. Aby alarm pozarowy zostat skutecznie rozgloszony w
budynku, sygnalizatory akustyczne musza by¢ wyraznie styszane i odpowiednio glo$niejsze
od tta akustycznego. Zgodnie ze standardem, jesli w budynku, w ktorym wybucht pozar,
wystepuje dzwiek trwajacy dluzej niz 30 sekund, sygnalizatory musiaty wyda¢ ostrzezenie
dzwigkiem o 10 dB (A) wyzszym niz dzwigk otoczenia. Ponadto, zgodnie z obowiazujaca
normag, sygnalizator alarmowy nie moze przekroczy¢ granicy natezenia dzwigku 118 dB (A)
w zadnym miejscu, w ktorym znajduja si¢ ludzie. Poziom dzwieku sygnalizatora w obiekcie
wyniesie co najmniej 65 dB.

CENTRALA

Centrala SAP zostanie umieszczona na $cianie w zakrystii budynku. Centrala musi by¢
chroniona przez, co najmniej jedna czujke w pomieszczeniu. Wyswietlacz centrali minimum
89 ¢cm nad podloga a pozostate komponenty od 1,4 m do 1,8 m. Przy centrali nalezy umiescié¢

schematy umozliwiajace dotarcie do miejsc dozorowanych przez czujki w skazanych w



centrali. Do urzadzenia zostanie podtaczony modut GSM wyposazony w karte SIM, ktorego
zadaniem bedzie informowanie 0s6b upowaznionych o wystapieniu zagrozenia. Przy centrali

zostanie umieszczony ROP.

CZAS ALARMOWANIA
Czas opoznienia w przekazaniu informacji musi by¢ zgodny z EN 54-2:1997/A1:2006, 7.11,

1 zostaje ustalony na 3 poziomie dostgpu nieprzekraczajgcym 10 min (z przyrostami
nieprzekraczajagcymi 1 min). Jest to maksymalny czas w jakim pracownik ochrony musi
odczyta¢ komunikat i podja¢ decyzje co do dalszych czynnosci. Komunikat o alarmie zostanie
przekazany natychmiast poprzez modut GSM po wygenerowaniu stanu przez centrale.
Ustalamy czas T1 =2 min i T2 = 2 min. Alarmowanie dwustopniowe.

ROP (Reczny Ostrzegacz Pozarowy)

Zgodnie z obowigzujaca norma, Reczne Ostrzegacze Pozarowe powinny by¢é montowane na

wysokosci od 0,9 do 1,4 metra. Zalecana wysoko$¢ montazu to 1,2 metra.

Scenariusz pozarowy

Alarm pozarowy I stopnia

Obstuga potwierdza obecno$¢ personelu na panelu centrali systemu sygnalizacji pozarowej
w czasieT1 (2 min do weryfikacji przy wykonaniu wiasciwego scenariusza pozarowego
z matrycg sterowan) od rozpoczecia alarmowania, brak potwierdzenia obecnosci obstugi w
czasie T1, spowoduje automatyczne przejscie centrali w alarm IT stopnia.

Dziatanie urzadzen:

1. Zataczenie sygnalizatora wbudowanego w centrale SSP wystanie sygnalu GSM do
zarzadcy oraz wskazanie przez Centralg sygnalizacji pozarowej miejsca wystgpienia pozaru.

Alarm pozarowy 11 stopnia

Brak obslugi w czasie T2 (2 min - do weryfikacji przy wykonaniu wiasciwego scenariusza
pozarowego z matrycg sterowan) lub uruchomienie recznego ostrzegacza pozarowego (ROP)
spowoduje przejscie systemu sygnalizacji pozarowej w alarm II stopnia.

Dziatanie urzadzen:

1. Zalaczenie akustycznego sygnalizatora wbudowanego w centrale SSP.

2. Uruchomienie sygnalizatorow optyczno-akustycznych.

SzczegOtowy scenariusz zdarzen w czasie pozaru zostanie opracowany na etapie
wykonawczym jako odrgbne opracowanie. Scenariusz bedzie zawieral cze$¢ opisowg i

matryce sterowan instalacji i urzadzen przeciwpozarowych, badz stuzacych zapewnieniu
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bezpieczenstwa. Powyzsze opracowanie wymaga uzgodnienia w zakresie ochrony

przeciwpozarowe) przez rzeczoznawceg ds. zabezpieczen przeciwpozarowych.

Opis techniczny SAP

Centrala alarmowa SAP

Centrala sygnalizacji pozarowej] POLON 4100 jest urzadzeniem integrujgcym wszystkie
elementy pracujagce w adresowalnym systemie automatycznego wykrywania pozarow
POLON 4000. Centrala koordynuje prace urzadzen w systemie oraz podejmuje decyzje o
zainicjowaniu  alarmu  pozarowego, wysterowaniu urzgdzef  sygnalizacyjnych i
przeciwpozarowych oraz o przekazaniu informacji do centrum monitorowania lub systemu
nadzoru. Centrala POLON 4100 jest zalecana do ochrony przeciwpozarowej rdéznego rodzaju
obiektow, nieduzych lub $redniej wielkosci, np. hoteli, bankdéw, magazynow, obiektow
zabytkowych, ,inteligentnych” budynkow itp. Wspolpracuje z czujkami szeregu 4040.

Dane techniczne:

. Zasilanie podstawowe 230V

. Zasilanie rezerwowe akumulatory  2x12V (17 - 22Ah)
. Pobor pradu w stanie dozorowania max. 700mA

. Liczba linii dozorowych 2

. Max ilos¢ czujek na linii 64

. Liczba stref dozorowych 128

. Liczba wariantow alarmowania 17

. Wyijscia przekaznikowe bezpotencjalowe w centrali 3 (obcigzalnos¢ 1A 30V)
. Linie sygnatowe (potencjalowe) 1

. Linie kontrolne 2

. Temperatura pracy -5°C ++40°C

Gniazdo czujki G-40

Gniazdo G-40 jest przeznaczone do mocowania czujek szeregow 40, 4043, 4046 i 6046 (np.
DOR-40, DIO-4046) na suficie 1 dotaczenia do nich przewodow linii dozorowej. Gniazdo, po
zamontowaniu w dodatkowej podstawie PG-40, moze byc¢ instalowane w pomieszczeniach, w
ktorych na sufitach skrapla sie para wodna, jak rowniez na linkach no$nych. Podstawa PG-40
po wyposazeniu jej w dodatkowy dtawik PG7 umozliwia przeksztatcenie gniazda G-40 w
wiszace. Do mechanicznego zabezpieczenia czujki w gniezdzie przewidziana jest, wykonana

z drutu stalowego, ostona zabezpieczajgca OZ-40.



Czujka dymu i ciepta DOT-6046

Adresowalna, wielostanowa, wielosensorowa czujka dymu i ciepta przeznaczona jest do
wykrywania dymu i wzrostu temperatury pojawiajacego sie w pierwszej fazie pozaru. Czujka
ma mozliwo$¢ zaprogramowana roznych trybow pracy umozliwiajgcych wspotdziatanie lub
pracg niezalezng sensora dymu i temperatury. Wykorzystanie dwoch sensoréw w znacznym

stopniu eliminuje mozliwos$¢ wystapienia fatszywych alarméw.

Reczny ostrzegacz pozarowy ROP-4001M

Adresowalny. Reczny ostrzegacz pozarowy przeznaczony do recznego uruchomienia systemu
sygnalizacji pozarowej przez osobg, ktora zauwazyta pozar. Uruchomienie ostrzegacza
przebiega dwuetapowo i polega na uderzeniu w szybke zabezpieczajacg i weisnieciu
przycisku. R¢czne ostrzegacze pozarowe produkowane sg w wersji do instalowania wewnatrz

tynku. Instalowanie ostrzegaczy na tynku wymaga uzycia ramki maskujgce;.

Adresowalny sygnalizator akustyczny SAL-4001

Adresowalne sygnalizatory akustyczne SAL-4001 sa przeznaczone do akustycznego
sygnalizowania pozarow sposéb tonowy. Moga pracowaé wylgcznie w adresowalnych
liniach/petlach dozorowych central sygnalizacji pozarowej systeméw POLON 6000 i POLON
4000. Sg zafaczane na polecenie wystane przez centrale, po spetnieniu zaprogramowanych
kryteridow zadziatania np. po wykryciu pozaru w wybranej strefie dozorowej, alarmu ogélnego
w centrali. Ukfady elektroniczne sygnalizatora z przetwornikiem piezoelektrycznym zostaly
umieszczone w obudowie zblizonej do czujki szeregu 40. W obudowie jest miejsce do
umieszczenia baterii 9 V 6F22. Zamontowana bateria podtrzymuje prace sygnalizatorow
przez 30 minut. Do mocowania sygnalizatora na suficie lub $cianie nalezy wykorzystaé
gniazdo G-40 wykonane z uniepalnionego tworzywa, dostarczane w komplecie z
sygnalizatorem. W gniezdzie znajduje si¢ taczowka, z bez$rubowymi zaciskami, do
podlaczenia przewodow instalacji. Laczowka ma szesé¢ zaciskow, dwie pary oznaczone ,+” i
.~ jako wejscie 1 wyjscie linii dozorowej i dwa zaciski do dotgczenia zewnetrznego zasilacza

24 V. Sygnalizatory ustawic¢ bez zwloki w zadziataniu.

Modut GSM
e Moduf powiadomienia i sterowania gsm, terminal gsm (nadajnik gsm).

e Funkcje, wlasciwosci:
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uzytkownicy: 8 numerdw telefonu, 8 adresow e-mail, aplikacja RopamBasic i
RopamDiroid,

obstuga kodow USSD za pomoca RopamBasic/SMS (kontrola kart pre-paid i zmiana
ushug),

automatyczna kontrola kart pre-paid (min. kwota),

zegar RTC, kalendarz, synchronizacja z siecig GSM lub serwer NTP

opcja wgrania i odtwarzania 8 komunikatow glosowych,

programowanie zdalne przez GPRS (serwer RopamBridge),

microUSB do programowanania lokalnego (Usb-USBmicro),

modul alarmowy, funkcje centrali alarmowe;j,

intuicyjna wizualizacja i sterowanie centralami alarmowymi,

gniazdo nanoSIM,

wspolpraca za zasilaczem PSR-ECO-2012,

dwa wejscia analogowe All, Al2 (17-18), konfigurowane: 0-10V lub 4-20mA,

4 wyjscia: Ol wyjscie przekaznikowe, 02-O4 wyjscia tranzystorowe z
zabezpieczeniem zwarciowym (0.7A)

mniejsze wymiary, kompaktowa konstrukcja, roztgczne ztacza i konektory,
mikroprocesor 32-bitowy, wbudowany system operacyjny czasu rzeczywistego RTOS,

rozbudowany LogicProcessor.

Zestawienie urzadzen

Kazde urzadzenie na linii ma wbudowany izolator zwar¢. Sygnalizatory SAL-4001 posiadajg

wewnatrz baterie podtrzymujace prace przez 30 minut.

Lp Nazwa Tlos¢
1 Centrala Polon 4100 1
2 Gniazdo G 40 14
3 Sygnalizator SAL-4001 2
4 Akumulator 12V/22 Ah 2
5 Ramka do ROP-a 3
6 ROP 4001M 3
T Modut GSM z anteng zewnetrzna 1
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8 Czujka dymu i ciepta DOT 6046 14

9 Okablowanie, materialy instalacyjne wg zuzycia

Konfiguracja linii adresowalnych

I linia (petla dozorowa) obejmuje parter — nawy, zakrystie, wejscie boczne, przestrzen pod
chorem oraz nieuzytkowe poddasze.

Nazwy kazdego elementu wykonawczego nalezy uzgodni¢c z upowaznionym
przedstawicielem Inwestora.

W dokumentacji powykonawczej prosze¢ umiesci¢ zestawienie wedlug ponizszego wzoru:

Nr
Lp. Nazwa elementu Nr linii Nr fabryczny elementu
elementu
l Optyczna czujka dymu I 14 00000001

Rezystancja linii dozorowych

Zgodnie z DTR producenta urzadzen SAP okresla si¢ maksymalng rezystancje przewodow
linii dozorowej:

adresowalnej w zaleznosci od konfiguracji - 2 x 100Q,2x 75 Q,2x45Q

pomiedzy dwoma kolejnymi elementami zawierajgcymi izolatory zwar¢ - 2 x 50 Q

Monitorowanie

Modut GSM zostanie wyposazony w karte SIM z numerem telefonu. W przypadku alarmu w
centrali SAP zostanie wyzwolone wyjscie przekaznikowe i sygnal bedzie przekazany do
wejscia modutu. O zaistnialym zdarzeniu GSM powiadomi w formie SMS i polaczenia

telefonicznego osoby wskazane przez Inwestora, w tym catodobowa ochrone obiektu.

Zasilanie

Dziatanie wszystkich urzadzen przeciwpozarowych, powinno prawidtowo odbywaé si¢ w
kazdych warunkach, zarowno pracy normalnej — wtedy gdy brak jest zagrozenia, jak i pracy
nienormalnej — gdy zagrozenie wystepuje. Z tego wzgledu zasilanie centrali SAP projektuje
si¢ sprzed przeciwpozarowego wylgcznika pradu.

Rezerwowym zrodlem zasilania s3 akumulatory dobrane tak, aby zapewni¢ wymagany czas

(72 h dozorowania + uruchomienie elementow wykonawczych do pozycji pozarowej) + 20 %
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powiekszenie pojemnosci ze wzgledu na starzenie si¢ akumulatoréw) prawidlowego dzialania

systemu po zaniku zasilania podstawowego.

Okablowanie

Typy przewodow

Zasilanie 230V — zastosowano przew6d HDGs 3x2,5

Elementy wykonawcze systemu (wszystkie sa wyposazone w izolatory zwaré) — zastosowaé
przewod YnTKSYekw 1x2x1 (prowadzenie w przestrzeni nieuzytkowej strychu)

P¢tla prowadzona bezhalogenowym przewodem telekomunikacyjnym (ekranowanym w
wersji EKW) — HTKSH PH 90 2x2x1 wewnatrz zakrystii.

Organizacja, trasy kablowe

Trasy kablowe zostaly wytyczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami i ukazane na
rysunkach. Niemniej jednak dopuszcza sie ukladanie przewoddéw wedlug indywidualnej
koncepcji wykonawcy uzgodnionej z upowaznionym przedstawicielem Zamawiajacego oraz
wytycznych Wojewddzkiego Urzedu Ochrony Zabytkéw w Biatlymstoku Delegatura w
Lomzy. Z uwagi na estetyczny wystrdj wnetrza kosciota (boazeria drewniana) okablowanie
do czujek i ROP zostanie zamontowane w dedykowanych listwach drewnianych z przepustem
kablowym wewnatrz listwy oraz w przestrzeni nieuzytkowej na poziomie +1, ktéra znajduje

si¢ nad nawa gltéwna. Kable bgda prowadzone w rurach ostonowych typu peszel.

CZESC III - BILANS ENERGETYCZNY

Po wybraniu okreslonych typéw urzadzen, nalezy korzystajac z ich parametréw technicznych,

sporzadzi¢ bilans mocy w celu upewnienia sie, czy ilos¢ zastosowanych urzgdzef
zasilajacych (zasilacze oraz akumulatory) jest wystarczajaca.

Pojemno$¢ akumulatora obliczamy wg wzoru:
Q =k x (Ia x ti+ Latarm 0,5) [AH]

Gdzie we wzorze symbole oznaczaja:

Q — pojemnos$é akumulatora w [AH]

K — wspélczynnik przyjmowany zaleznie od przyjetego czasu awaryjnego zasilania, tj.:
K= 1,25 dla T;1< 24h,

K=1dla30h<T>72h

Iq — prad stanu dozorowania
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Latarm — prad stanu alarmowania

T1 — stan dozoru

Q = 1x(0,25Ax72h+0,4Ax0,5h) = 1x(18+0,2) = 1x18,2 = 182 Ah

CZESC IV - UWAGI KONCOWE, ZALECENIA DLA UZYTKOWNIKA

Osoba sprawujaca nadzor nad ta czgscia obiektu, w ktdrej znajduje sie instalacja powinna

wyznaczy¢ jedng lub wigcej osob fizycznych, ktore beda odpowiedzialne za przeprowadzenie

m.in. nastepujgcych dziatan:

e Opracowanie procedur postgpowania na wypadek wszystkich alarmow oraz zgloszen
uszkodzeniowych i innych zdarzen wywotanych przez instalacje

e Utrzymywanie co najmniej 0,5m wolnej przestrzeni wokot i ponizej kazdej czujki

e Zapewnienie wolnego dostepu do recznych ostrzegaczy pozarowych

e Prowadzenie ksiazki eksploatacji i rejestrowanie wszystkich zdarzen wywolanych przez
instalacje lub wplywajacych na nig

e Zapewnienie przeprowadzenia prac konserwacyjnych we whasciwych odstepach czasu

W poblizu centrali nalezy:

o Przechowywac instrukcje obstugi centrali,

e Przechowywac ksiazke obstugi systemu do wpisywania przeprowadzonych kontroli,
zmian, alarmow z podaniem rodzaju, przyczyny, daty i godziny ich wystgpienia (zeszyt
taki nalezy prowadzi¢ niezaleznie od zainstalowanej drukarki),

e Umiesci¢ instrukcj¢ postepowania w przypadku wystapienia alarmdéw pozarowych i
uszkodzeniowych z niezbednymi numerami telefonéw (strazy pozarnej, serwisu systemu

b

kierownictwa obiektu).

System powinien by¢ regularnie konserwowany i serwisowany przez uprawniong do tego
jednostke zgodnie z przepisami i wytycznymi producenta. Badania okresowe centrali nalezy
przeprowadza¢ przynajmniej raz w roku wg p.11.2 PKN-CEN/TS 54-14:2020-09. Co po6t
roku zaleca si¢ sprawdzi¢ stan pofaczenia przewodu ochronnego, uziemiajgcego lub
zerujacego, z obudowa centrali oraz oczysci¢ zaciski baterii akumulatoréw. Przynajmniej raz
w roku nalezy sprawdzi¢ stan naladowania baterii akumulatorow. W tym celu, nalezy
wylacznikiem sieciowym w zasilaczu sieciowym wytaczy¢ napigcie sieci na okoto 2h i po

ponownym wlaczeniu sprawdzi¢, czy w czasie nie diuzszym niz Sh zasilacz sieciowy
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dotaduje bateri¢ akumulatorow i przetaczy si¢ automatycznie na buforowanie. Sprawnie
dziatajaca centrala, poddawana regularnie badaniom okresowym, nie wymaga specjalnych
zabiegdw konserwacyjnych. Wskazane jest co pewien czas odkurzanie powierzchni
zewngtrznej centrali. Umowa w tym zakresie powinna by¢ zawarta natychmiast po
zakonczeniu montazu, niezaleznie od tego czy obiekt jest uzytkowany czy tez nie.

Niniejsza dokumentacja projektowa zostata wykonana zgodnie z obowigzujgcymi przepisami

w tym zakresie. Wszystkie uzyte elementy posiadaja stosowne certyfikaty.

CZESC V - WYKAZ ZALACZNIKOW
Projekty poszczegdinych kondygnaciji

Schemat ideowy

Podlohe). (fotve <% L/

'"KARSUS'SP, 20
ul. Waly Piastowskie 1 u;g 1508
e 80-855 Gdarisk '
NIP'5833266411 -KRS 0000697357

12-230 Bemowo thie.xh-.l{eu;vdik!gm 173/44
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Temat:

Montaz systemu alarmowania pozarowego.

Inwestor:

KOSCIOL RZYMSKOKATOLICKI PW. SW. WOJCIECHA
W RYDZEWIE

Adres inwestycji:

Rydzewo 10
19-206 Rajgrod




CZESC OGOLNA
Autorzy:

1. Boguslaw Bednarski

2. Piotr Ciotrowski

L. Cze¢s¢ ogdlna

1. Nazwa zadania

Montaz systemu alarmowania pozarowego.

Miejsce wykonania zadania: Kosciol Rzymskokatolicki w Rydzewie.

2. Przedmiot i zakres robot

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji technicznej s3 wymagania techniczne wykonania i

odbioru robodt zwigzanych z montazem systemu alarmowania pozarowego.

Miejsce wykonania zadania: Kosciol Rzymskokatolicki w Rydzewie.

Zakres robot objetych specyfikacja:

Wykonanie systemu alarmowania pozarowego

Wykonanie dokumentacji powykonawczej wraz z naniesieniem aktualnych danych na
rzutach poszczegolnych kondygnacji

Dostarczenie Zamawiajagcemu dokumentacji w formie papierowej i elektronicznej na

ogo6lnie odtwarzalnym nosniku.

3. Nazwy i kody robot budowlanych wedlug Wspélnego Stownika Zamowien

L]

Roboty instalacyjne w budynkach — CPV 45300000-0

Roboty instalacyjne elektryczne — CPV 45310000-3

Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych — CPV 45311000-0
Roboty w zakresie okablowania elektrycznego — CPV 45311100-1

Systemy przeciwpozarowe — CPV 31625200-5

System sterowania i kontroli — CPV 42961000-0

Instalowanie przeciwpozarowych systemow alarmowych — CPV 45312100-8

4. Okreslenia podstawowe




4.1 — roboty budowlane — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbidrce obiektu budowlanego

4.2 — dokumentacja budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik budowy, protokoty
odbiorow 1 ksigzke obmiarow, certyfikaty, aprobaty techniczne, atesty oraz protokoty narad i
ustalen

4.3 - aprobata techniczna — nalezy przez to rozumie¢ pozytywna oceng techniczng wyrobu,
stwierdzajacag jego przydatnosc¢ do stosowania w budownictwie

4.4 — dziennik budowy - nalezy przez to rozumie¢ opatrzony pieczecia zamawiajgcego zeszyt
z ponumerowanymi stronami, sluzacy do notowania wydarzen zaistnialych w czasie
wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorow robét,
przekazywania polecefi 1 innej korespondencji technicznej oraz zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w czasie wykonywania rob6t pomiedzy przedstawicielem zamawiajgcego, a
kierownikiem budowy

4.5 — ksigga obmiaru — akceptowany przez zamawiajacego zeszyt z ponumerowanymi
stronami stuzacy do wpisywania przez wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie
wyliczen. Wpisy w ksigdze obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez przedstawiciela
zamawiajacego

4.6 — normy europejskie — oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji
(CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacji Elektrotechnicznej (Cenelec) jako "standardy
europejskie (EN)" lub "dokumenty harmonizacyjne (HD)" zgodnie z ogdlnymi zasadami
dziatania tych organizacji

4.7 — grupy, klasy, kategorie robot — nalezy przez to rozumieC grupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporzadzeniu Komisji WE nr 213/2008 z dnia 28 listopada 2007 roku, ktére
zostalo opublikowane w Dzienniku Urzgdowym Unii Europejskiej w dniu 15 marca 2008
roku. Patrz hasto: Nowy Wspoélny Stownik Zamowien (CPV)

4.8 — inspektor nadzoru inwestorskiego —~ osoba posiadajgca odpowiednie wyksztatcenie
techniczne 1 praktyke zawodowg oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne
funkcje techniczne w budownictwie, ktore] inwestor powierza nadzor nad budowa obiektu
budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca kontrole
jakosci 1 ilosci wykonanych robét, bierze udziat w sprawdzianach i odbiorach robot
zakrywanych 1 zanikajacych, badaniu i odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych, jak
réwniez przy odbiorze gotowego obiektu oraz odbiorze pogwarancyjnym

4.9 — przedmiar robot — zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia

2004 roku nalezy przez to rozumiec zestawienie przewidzianych do wykonania robot wedtug



technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz ze szczegolowym opisem lub wskazaniem
podstaw ustalajacych szczegétowy opis oraz wskazaniem wiasciwych specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robot z obliczeniem i podaniem ilosci robét w ustalonych
jednostkach przedmiarowych

4.10 — obmiar robot - pomiar wykonywanych robot budowlanych dokonywanych w celu
weryfikacji ich ilosci w przypadku zmiany parametréw przyjetych w przedmiarze robot lub
obliczenie wartosci robot dodatkowych nie objetych przedmiarem

411 - odbior czesciowy (robot budowlanych) — nieformalna nazwa odbioru robot
ulegajacych zakryciu i zanikajgcych

4.12 — odbior koncowy — polega na protokolarnym przyjeciu (odbiorze) od wykonawcy
wykonanych robot przez osobe lub grupe oséb o odpowiednich kwalifikacjach zawodowych,
wyznaczona przez inwestora, ale nie bedaca inspektorem nadzoru inwestorskiego na tej
budowie. Odbioru dokonuje si¢ po zgloszeniu przez kierownika budowy faktu zakonczenia
robot budowlanych, facznie z uporzadkowaniem terenu budowy

4.13 — roboty podstawowe — minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sa mozliwe do
odebrania pod wzgledem ilosci i wymogow jakosciowych oraz uwzgledniajg przyjety stopief
scalenia robot

4.14 — ustalenia techniczne — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach,
aprobatach technicznych i szczegotowych specyfikacjach technicznych

4.15 — certyfikat zgodnoéci — jest to dokument wydany przez notyfikowang jednostke
certyfikujaca, potwierdzajacy, ze wyrdb 1 proces jego wytwarzania sa zgodne ze
zharmonizowang specyfikacja techniczng

416 - deklaracji zgodno$ci — o$wiadczenie producenta lub jego upowaznionego
przedstawiciela stwierdzajace na jego wytaczna odpowiedzialnos¢, ze wyrdb jest zgodny ze

zharmonizowana specyfikacja techniczng

5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg i Sciste
przestrzeganie harmonogramu robot oraz za jako$¢ zastosowanych materiatdow i
wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z projektem technicznym, wymaganiami specyfikacji
technicznych i1 programu zapewnienia jakosci, projektu organizacji robot oraz poleceniami

przedstawiciela Zamawiajacego.



Zamawiajacy nie wymaga natomiast, aby Wykonawca oraz osoby wykonujace zadanie
legitymowaty si¢ certyfikatami ze szkolen wystawionymi przez sprzedawcow lub importerow

urzadzen.

5.1 Organizacja i koordynacja robot
Opracowany przez Wykonawce projekt organizacji robot musi by¢ dostosowany do
charakteru i zakresu przewidywanych do wykonania robot. Ma on zapewnié zaplanowany
sposob realizacji robot, w oparciu o zasoby techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktore
zapewnig realizacj¢ robot zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjg techniczng i
instrukcjami przedstawiciela Zamawiajgcego oraz harmonogramem robot.
Powinien zawierac:

e organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposdb prowadzenia robét

e projekt zagospodarowania zaplecza Wykonawcy

e wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

e wykaz osob odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczego6inych

elementow robot

5.2 Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy protokolarnie przekazuje Wykonawcy teren budowy w czasie i na warunkach
okreslonych w ogolnych warunkach umowy. Przekaze rowniez dziennik budowy, jeden

egzemplarz ST oraz zapewni nadzor inwestorski.

5.3 Zgodnos¢ robot z ST

Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
przedstawiciela Zamawiajacego stanowia zataczniki do umowy, a wymagania
wyszczegolnione w chocby jednym sa obowigzujace dla wykonawcy tak, jakby byly zawarte
w calej dokumentacji przetargowej. Wykonawca nie moze wykorzystaé bledow lub
opuszczen w dokumentach umowy, a po ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢
przedstawiciela Zamawiajgcego, ktory dokona odpowiednich ustalefi. Wszystkie wykonane
roboty i dostarczone urzadzenia i materiaty maja by¢ zgodne z ST. Wielkosci okreslone w ST
beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Parametry techniczne urzadzen i materialow musza by¢

zgodne, porownywalne lub lepsze z urzadzeniami i materiatami wymienionymi w ST. W



przypadku, gdy uzyte urzadzenia i materiaty beda posiadaty parametry techniczne gorsze od
wskazanych w przedmiarze i ST lub nie otrzymaty pisemnego potwierdzenia przez
przedstawiciela Zamawiajgcego, a mozliwos¢ ich uzycia ma wplyw na niezadowalajgcy
jakos¢ robot, to takie urzadzenia i materiaty zostang zastgpione innymi i wykonane ponownie

na koszt Wykonawcy.

5.4 Zabezpieczenia terenu budowy

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za ochrong placu budowy oraz wszystkich materiatow i
elementoOw wyposazenia uzytych do realizacji robot od chwili rozpoczecia do ostatecznego
odbioru robot. Przez caly ten okres urzadzenia lub ich elementy bedg utrzymane w sposob
satysfakcjonujacy przedstawiciela Zamawiajacego. Moze on wstrzymac realizacje robot jesli
w jakimkolwiek czasie Wykonawca zaniedbuje swoje obowigzki konserwacyjne.

W trakcie realizacji robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbedne,
tymczasowe zabezpieczenia ruchu i urzadzenia takie jak: bariery, sygnalizacje ruchu, znaki
drogowe etc. zeby zapewni¢ bezpieczenstwo catego ruchu kotowego i pieszego. Wszystkie
znaki drogowe, bariery i inne urzadzenia zabezpieczajace muszg by¢ zaakceptowane przez
przedstawiciela Zamawiajacego.

Wykonawca bedzie takze odpowiedzialny do czasu zakonczenie robOt za utrzymanie
wszystkich reperéw i innych znakdéw geodezyjnych istniejgcych na terenie budowy 1 w razie
ich uszkodzenia lub zniszczenia do odbudowy na wlasny koszt.

Przed rozpoczeciem robot Wykonawca poda ten fakt do wiadomosci zainteresowanych
uzytkownikow terenu w sposob ustalony z przedstawicielem Zamawiajacego. Wykonawca
umiesci, w miejscach i iloSciach okreslonych przez przedstawiciela Zamawiajgcego, tablice
podajace informacje o zawartej umowie zgodnie z rozporzadzeniem z 15 grudnia 1995

wydanym przez Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa.

5.5 Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

W trakcie realizacji robot Wykonawca jest zobowigzany znac i stosowac si¢ do przepisow
zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony srodowiska. W okresie
realizacji, do czasu zakonczenia robot, Wykonawca bedzie podejmowat wszystkie sensowne
kroki zeby stosowaé si¢ do wszystkich przepisow i normatywow w zakresie ochrony
srodowiska na placu budowy i poza jego terenem, unika¢ dziatan szkodliwych dla innych
jednostek wystepujacych na tym terenie w zakresie zanieczyszczen, hatasu lub innych

czynnikow powodowanych jego dziatalnoscig.



5.6 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie stosowat si¢ do wszystkich przepisow prawnych obowigzujacych w
zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywal wyposazenie
przeciwpozarowe w stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepiséw bezpieczenstwa
przeciwpozarowego, na placu budowy, we wszystkich urzadzeniach maszynach i pojazdach
oraz pomieszczeniach magazynowych. Materiaty tatwopalne beda przechowywane zgodnie z
przepisami przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odleglosci od budynkow i sktadowisk, w
miejscach niedostepnych dla osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie
straty powstate w wyniku pozaru, ktory mogltby powsta¢c w okresie realizacji robot lub zostat

spowodowany przez ktoregokolwiek z jego pracownikow.

5.7 Warunki bezpieczenstwa pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie
wykonywatl pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
speliajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca dostarczy na budowe i
bedzie utrzymywal wyposazenie konieczne dla zapewnienia bezpieczenstwa. Zapewni
wyposazenia w urzgdzenia socjalne, oraz odpowiednie wyposazenie 1 odziez wymagang dla
ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy. Uwaza si¢, ze koszty
zachowania zgodnosci z wspomnianymi powyze] przepisami bezpieczefnstwa i ochrony
zdrowia sa wliczone w cene umowna.
Kierownik budowy zgodnie z art. 21a ustawy Prawo budowlane jest zobowiazany sporzgdzi¢
lub zapewni¢ sporzadzenie (przed rozpoczeciem budowy) planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia zwanego planem Bioz. Plan Bioz nalezy opracowac zgodnie z rozporzadzeniem:
e Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 roku w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz.U. nr 120 poz. 1126) uwzgledniajac wymagania okreslone w rozporzadzeniach
e Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. nr 47 poz. 401)
e Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 roku w sprawie ogolnych
przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. nr 169 poz. 1650)
5.8 Ochrona wlasnosci 1 urzgdzen
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone istniejagcych instalacji naziemnych i

podziemnych urzadzen znajdujacych sie w obrebie placu budowy, takich jak rurociggi i kable



etc. Przed rozpoczeciem robot Wykonawca potwierdzi u odpowiednich wiadz, ktdre sa
wiascicielami instalacji 1 urzadzen, informacje podane na planie zagospodarowania terenu
dostarczonym przez Zamawiajacego. Wykonawca spowoduje zeby te instalacje i urzadzenia
zostaly wlasciwie oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robot .
W przypadku gdy wystapi konieczno$¢ przeniesienia instalacji i urzadzen podziemnych w
granicach placu budowy, Wykonawca ma obowigzek poinformowaé przedstawiciela
Zamawiajacego 0 zamiarze rozpoczecia takiej pracy. Wykonawca natychmiast poinformuje
przedstawiciela Zamawiajacego o kazdym przypadkowym uszkodzeniu tych urzadzen lub
instalacji 1 bedzie wspotpracowat przy naprawie udzielajac wszelkiej mozliwej pomocy, ktora
moze by¢ potrzebna dla jej przeprowadzenia. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
jakiejkolwiek szkody, spowodowane przez jego dziatania, w instalacjach naziemnych i
podziemnym pokazanych na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez

Zamawiajacego.

5.9 Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone placu budowy oraz wszystkich materiatow i
elementéw wyposazenia uzytych do realizacji robot od chwili rozpoczecia do ostatecznego

odbioru robot.

5.10 Stosowanie si¢ do prawa 1 innych przepisdOw
Wykonawca jest zobowiazany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zarowno przez
wladze panstwowe jak 1 lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktore sa w
jakiejkolwiek sposob zwiazane z prowadzonymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcie realizacji robot.
Najwazniejsze z nich to:
1. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz.U. Nr 89/1994 poz.414) wraz
z pOzniejszymi zmianami
2. Ustawa o planowaniu 1 zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r.
(Dz.U. Nr 80/2003) wraz z po6Zniejszymi zmianami
3. Ustawa o dostgpie do informacji o srodowisku i jego ochronie oraz o ocenach
oddziatywania na srodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr 109/2000 poz.
1157)
4. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Dz.U. Nr 30/1989

poz. 163) wraz z pdzniejszymi zmianami



5. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia
19.12.1994 r. w sprawie dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowych
materialow oraz nowych metod wykonywania robot budowlanych (Dz.U. Nr
10/1995, poz. 48)

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja2004 r. w sprawie
okreslenia metod i podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego obliczania
planowanych kosztow prac projektowych oraz planowanych kosztow robot
budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno — uzytkowym(Dz.U. z 2004
r. Nr 130, poz. 1389)

7. Rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 2 wrzes$nia 2004 r. w sprawie
okreslenia szczegOtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacii
technicznych wykonania 1 odbioru robot budowlanych oraz programu
funkcjonalno — uzytkowego (Dz.U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072).

Wykonawca bedzie przestrzegal praw autorskich i patentowych. Bedzie w pelni
odpowiedzialny za spelnianie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych
opatentowanych urzadzen lub metod. Bedzie informowatl przedstawiciela Zamawiajgcego o
swoich dziataniach w tym zakresie, przedstawiajac kopie atestow i innych wymaganych

Swiadectw.

II. Wymagania dotyczace wyrobow budowlanych

1. Wymagania ogdlne dotyczace wlasciwosei materialdow i wyrobow

Wszystkie wbudowywane materiaty i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania robot
muszg by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w specyfikacjach technicznych. Przynajmniej
na trzy dni przed uzyciem kazdego materiatu przewidywanego do wykonania robét stalych
Wykonawca przedlozy szczegotows informacje o zrédle produkcji, zakupu lub pozyskania
takich materiatow, atestach, wynikach odpowiednich badan laboratoryjnych i probek do
akceptacji przez przedstawiciela Zamawiajacego. To samo dotyczy instalowanych urzadzen.
Akceptacja przedstawiciela Zamawiajacego udzielona jakiej$ partii materialdw z danego
Zrodla nie bedzie znaczy¢, ze wszystkie materiaty pochodzace z tego zrodia sg akceptowane
automatycznie. Wykonawca jest zobowiazany do dostarczania atestow i/lub wykonania prob
materiatlow otrzymanych z zatwierdzonego zrodta dla kazdej dostawy, zeby udowodnié, ze

nadal spelniaja one wymagania odpowiedniej szczegotowej specyfikacji technicznej.



sktadowaniem 1 kontrola jakosci materialow i wyrobow

Wykonawca jest zobowigzany zapewni¢. zeby materialy i urzgdzenia tymczasowo
sktadowane na budowie, byly zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywaé ich
jakos¢ 1 wlasnosci w takim stanie jaki jest wymagany w chwili wbudowania lub montazu.
Muszg one w kazdej chwili by¢ dostepne dla przeprowadzenia inspekeji przez przedstawiciela
Zamawiajacego, az do chwili kiedy zostana uzyte. Tymczasowe tereny przeznaczone do
sktadowania materialow i urzadzen begda zlokalizowane w obrebie placu budowy w miejscach
uzgodnionych z zarzadzajacym realizacja umowy, lub poza placem budowy, w miejscach
zapewnionych przez Wykonawce. Zapewni on, ze tymczasowo skladowane na budowie

materiaty i urzadzenia beda zabezpieczone przed uszkodzeniem.

3. Materialy i urzadzenia dopuszczone do obrotu i stosowane w budownictwie

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie materialty wbudowane w trakcie realizacji
robdt budowlanych odpowiadaly wymaganiom okreslonym w art. 10 ustawy Prawo
budowlane oraz w szczegotowej specyfikacji technicznej. Wykonawca uzgodni z
przedstawicielem Zamawiajacego sposob i termin przekazania informacji o przewidywanym
uzyciu podstawowych materialtow do wykonania robot, a takze aprobatach technicznych lub

certyfikatach zgodnosci.

4. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty uznane przez przedstawiciela Zamawiajacego za niezgodne ze szczegdlowymi
specyfikacjami technicznymi musza by¢ niezwlocznie usuniete przez wykonawce z placu
budowy. Jesli przedstawiciel Zamawiajacego pozwoli Wykonawcy wykorzysta¢ te materiaty
do innych robot niz te, dla ktorych zostaty one pierwotnie nabyte, warto$¢ tych materialow
moze by¢ odpowiednio skorygowana przez przedstawiciela Zamawiajacego. Kazdy rodzaj
robét wykonywanych z uzyciem materiatow, ktore nie zostaty sprawdzone lub zaakceptowane
przez przedstawiciela Zamawiajacego, bedzie wykonany na wihasne ryzyko Wykonawcy.
Musi on zdawa¢ sobie sprawe, ze te roboty moga by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako

wadliwe i niezaptacone.



1I1. Wymagania dotyczace sprzetu i narzedzi

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robét i Srodowisko. Sprzet uzywany do
robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy oraz powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typow 1 ilosci wskazaniom zawartym w szczegolowych specyfikacjach technicznych,
programie zapewnienia jakosci 1 projekcie organizacji robo6t, zaakceptowanym przez
przedstawiciela Zamawiajacego. Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowac
prowadzenie robdt zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie robot.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot musi byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami
ochrony s$rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to
wymagane przepisami, Wykonawca dostarczy przedstawicielowi Zamawiajacego kopie
dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania. Jezeli projekt
techniczny lub szczegotowe specyfikacje techniczne przewidujg mozliwos¢ wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywaniu robot, Wykonawca przedstawi wybrany sprzet do
akceptacji przez przedstawiciela Zamawiajgcego. Nie moze on by¢ pozniej zmieniany bez
jego zgody. Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy zostang przez przedstawiciela Zamawiajacego zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone

do robét.

IV. Wymagania dotyczgce srodkow transportu

Wykonawca jest obowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot. Na srodkach transportu przewozone
materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem, ukladane
zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla poszczegdlnych elementow.
Wykonawca jest zobowigzany usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie uszkodzenia 1
zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach

do terenu budowy.

V. Wymagania dotyczgce wykonania robot

1. Wymagania ogolne




Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jakos¢ ich wykonania oraz za wykonanie robot
zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjg techniczng i obowigzujacymi przepisami
prawa 1 normami. Technologia budowy uzalezniona jest od warunkéw technicznych
okreslonych w dokumentacji projektowej. Roboty budowlane i instalacyjne powinny byé
wykonane przez osoby posiadajace wymagane kwalifikacje zawodowe i uprawnienia, w
oparciu o projekt, przepisy oraz odpowiednie wpisy w dzienniku budowy dokonywane przez
projektanta lub inspektora nadzoru inwestorskiego. Wykonawca ma obowigzek stosowaé
wyroby budowlane dopuszczone do obrotu i stosowane w budownictwie, zgodnie z
przepisami, a takze urzadzenia posiadajace certyfikaty. Powyzsze dokumenty wraz z
instrukcjami obstugi urzadzen =zastosowanych, wykonawca ma obowigzek przekazaé
przedstawicielowi Zamawiajacego w trakcie odbioru. Wszelkie roboty nalezy wykonywaé

zgodnie z normami i przepisami budowy, bezpieczenistwa i higieny pracy.

2. Roboty w zakresie przewodow instalacji niskopradowych

W trakcie wykonywania instalacji nalezy:

e stosowac zasade prowadzenia tras przewodow w liniach prostych réwnolegtych do
krawedzi $cian i1 stropow

e przewody 1 kable nalezy prowadzic w sposdb umozliwiajacy ich wymiane bez
potrzeby naruszania konstrukcji budynku

e po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne, nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ tras z
dokumentacja projektowa

e stosowac przewody i kable z zytami wykonanymi wylacznie z miedzi oraz izolacji o
klasie odpornosci ogniowej okreslonej w dokumentacji techniczne;j

e prowadzenie instalacji i rozmieszczenie urzadzen w budynku powinno zapewniaé
bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami w zakresie odleglosci ich wzajemnego
usytuowania

2.1 Przewody i kable

Do budowy linii kablowych nalezy uzywaé materiatow zgodnie ze specyfikacjg projektows.
Sposob ukiadania przewoddéw w instalacji musi by¢ dostosowany do charakteru budynku,
przepustu, kanatu oraz przeznaczenia pomieszczen w celu ograniczenia wzajemnego wpltywu
innych instalacji elektrycznych. Kable i przewody z czasem podtrzymania funkcji w
warunkach pozaru mocowac nalezy tak, aby cata linia {acznie z osprzetem i mocowaniami

zachowata swoje funkcje przez minimum 30 minut. Przejscie kabli i przewoddw przez $ciany,



stropy 1 granice stref pozarowych nalezy zabezpieczy¢ za pomoca powtok lub mas o klasie
odpornosci ogniowej minimum El 90.
Przewody kabelkowe wielozytowe:
o telekomunikacyjny kabel stacyjny, o zylach miedzianych jednodrutowych, o
izolacji polwinitowe), powloce polwinitowej uniepalnionej - YnTKSYekw 1x2x1
e bezhalogenowy przewod telekomunikacyjny (ekranowany w wersji EKW) —
HTKSH PH 90 2x2x1
e kabel silikonowy HDGs PH90 3x2,5 300/500V drut

2.2 Ukladanie przewodow. Czynnosci

2.2.1 Ukladanie przewodow i kabli

Wykonanie czynnosci zgodnie z obowigzujacymi przepisami. W przypadku kabli HTKSH i
HDGs nalezy bezwzglednie przestrzegaé zasady montazu, czyli co 0,30 mb przytwierdzi¢ do
podioza konstrukcyjnego za pomoca kompletu: certyfikowany uchwyt kabla o odpowiednim
przekroju + certyfikowana kotwa gwozdziowa klinowa.

2.2.2 Przewody wciagane do rur

Wykonanie czynnosci zgodnie z obowiazujgcymi przepisami.

3. Instalowanie systemu alarmowania pozarowego

Systemem zaliczanym do tej grupy, 1 bedacym w zakresie robot jest system alarmowania
pozarowego. Zostanie zamontowany wewnatrz budynku placowki.

3.1 Montaz central systemu.

Centrala zostanie zamontowana w pomieszczeniu zakrystii. Montaz centrali przeprowadzi¢
zgodnie z DTR oraz wymaganiami producenta.

3.2 Montaz gniazd i czujek punktowych.

Zamontowac gniazdo czujki. Wprowadzi¢ i umocowac przewody. Podiaczy¢ czujke.

3.3 Montaz rgcznych ostrzegaczy pozarowych (ROP) .

Zamontowac przyciski zgodnie z wymaganiami 1 instrukcjg producenta.

3.4 Montaz petlowych sygnalizatoréw akustycznych

Zamontowac sygnalizatory zgodnie z wymaganiami i instrukcja producenta.

3.5 Uruchomienie. Programowanie i konfiguracja. Wykonanie préb i testowanie systemu.
Czynnosci podstawowe:

e uruchomienie systemu



e programowanie i konfiguracja
e test systemu
e sprawdzenie pracy zasilania awaryjnego

e test sterowania urzadzeniami peryferyjnymi

4. Specyfikacja techniczna urzadzen oraz ich parametry

Specyfikacja techniczna urzadzen oraz ich parametry zostaly przedstawione w projekcie

technicznym. Zamawiajacy podkresla, ze zaproponowany sprzet moze zostaC zastgpiony

przez rownowazny lub o parametrach wyzszych.

Zamawiajacy informuje, ze nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za niedoszacowania bedace

skutkiem blednej kalkulaciji.

Zamawiajgcy przypomina, ze zezwala, a nawet zaleca przeprowadzenie wizji lokalnej obiektu
po wcezesniejszym uzgodnieniu tego faktu z upowaznionym przedstawicielem

Zamawiajgcego.

VI. Kontrola i badania robot

1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zalozona jakos$c robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét i
jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek,
badaf materiatow oraz robot. Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem
badan i pomiaréw ponosi Wykonawca.

2. Dokumentacja budowy

Do podstawowej dokumentacji naleza:

e dziennik budowy

e protokoty odbioru roboét (czgsciowe, koficowy)

e ksigzka obmiaru robot

e certyfikaty, deklaracje zgodnoéci lub aprobaty techniczne urzadzen i materiatow
Do pozostatej dokumentacji budowy naleza:

¢ protokoly przekazania terenu budowy

e umowy cywilno-prawne



¢ protokoly z narad i ustalen

e korespondencja pisemna na budowie
Wszystkie dokumenty budowy beda przechowywane na placu budowy we wiasciwie
zabezpieczonym miejscu. Wszystkie dokumenty zagubione beda natychmiast odtworzone
zgodnie ze stosownymi wymaganiami prawa. Wszystkie dokumenty budowy beda stale
dostepne do wgladu dla przedstawiciela Zamawiajgcego w dowolnym czasie i na kazde

zadanie.

3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w szczegélowych
specyfikacjach technicznych, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne procedury,
zaakceptowane przez przedstawiciela Zamawiajacego. Przed przystapieniem do pomiarow lub
badan, Wykonawca powiadomi przedstawiciela Zamawiajgcego o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie
ich wyniki, do akceptacji przedstawicielowi Zamawiajacego . Wszystkie koszty zwiazane z

organizowaniem i prowadzeniem badan materialdow ponosi Wykonaweca.

VII. Przedmiar i obmiar robét

Przedmiar robot powinien zawieraé zestawienie przewidzianych do wykonania robét wedlug

technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz ze szczegdtowym opisem oraz wskazaniem
wlasciwych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét, z obliczeniem i podaniem
ilosci robot w ustalonych jednostkach przedmiarowych.

Obmiar robot ma za zadanie okre$la¢ faktyczny zakres wykonanych robot wg stanu na dzief
jego przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je
zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie technicznym i szczegdtowych specyfikacjach
technicznych, a ich ilo$¢ podaje si¢ w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze
robot wchodzacym w sklad umowy. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu przedstawiciela Zamawiajacego o zakresie 1 terminie obmiaru.
Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co najmniej o 3 dni. Wyniki obmiaru sg
wpisywane do ksiggi obmiaru i zatwierdzane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robot

lub gdzie indziej w szczegotowych specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy od



obowigzku wykonania wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg pisemnej

instrukcji przedstawiciela Zamawiajacego.

VIII. Odbiér robot

1. Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
b) odbiorowi kofcowemu

2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje przedstawiciel Zamawiajacego. Gotowos¢ danej czesci robot do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
przedstawiciela Zamawiajgcego.

Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, jednak nie pdzniej niz w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie przedstawiciela
Zamawiajacego.

Jakos¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia przedstawiciel Zamawiajacego na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektows, ST i uprzednimi

ustaleniami.

3. Odbior koncowy robot

Odbior koficowy przeprowadza si¢ w trybie i zgodnie z warunkami okres$lonymi w umowie o
wykonanie robot. Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakoficzenie robodt oraz gotowosé do
odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie przedstawiciela Zamawiajacego.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez zamawiajgcego w obecnosci
przedstawiciela Zamawiajacego i Wykonawcy.

Do odbioru ostatecznego wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

e dokumentacj¢ powykonawczg



e protokoly pomiarow 1 badan

e certyfikaty, atesty, aprobaty techniczne

e instrukcje montazowe i obstugi w jezyku polskim

e karty gwarancyjne
Spetnienie powyzszych warunkdw jest podstawa do rozpoczecia odbioru. Odbidr koncowy
nastgpi w terminie wyznaczonym w umowie.
Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jakos$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiarow, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot
z dokumentacjg projektowa i ST .
W toku odbioru koficowego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych
robot poprawkowych lub roboét uzupelniajacych komisja przerwie swoje czynnosci i ustala
nowy termin odbioru koncowego
W czasie przekazywania systemow alarmowania pozarowego i oddymiania do eksploatacji
nalezy sprawdzi¢ dzialanie urzadzen oraz przeszkoli¢ obstuge. Na okolicznos¢ przeszkolenia
Wykonawca sporzadzi odpowiedni protokol, w ktorym osoby przeszkolone potwierdza

podpisem fakt udziatu w szkoleniu.

IX. Rozliczenie robot. Podstawa platnosci.
Rozliczenie robot nastapi po podpisaniu protokotu koncowego odbioru. Podstawg platnosci
jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalona dla
dane] pozycji przedmiaru robot. Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania 1 badania skladajace si¢ na jej wykonanie okreslone dla tej roboty w
dokumentacji i ST.
Cena jednostkowa bedzie obejmowac:
e robocizne bezposredniag
e warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami ich zakupu
e wartosc pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na teren
budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy)
o koszty posrednie, w sktad ktorych wchodzg ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikéw nadzoru 1 laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza

budowy, koszty dotyczace wykonania robot, ubezpieczenia



e koszty zwigzane z gwarancja i ubezpieczeniem
e zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko wykonawcy z tytulu innych
wydatkow mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot w okresie gwarancyjnym

e podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami

e inne koszty nie wymienione wyzej, a zwigzane z zadaniem
Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w wycenionym
przedmiarze robot jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie robot objetych ta pozycja kosztorysowa.
Podane ceny powinny zawiera¢ wszystkie koszty robot przypisane okreslonym pozycjom
przedmiaru robot, tacznie ze wszystkimi kosztami 1 wydatkami, ktére mogg by¢ potrzebne na
pokrycie sumptéw zwiazanych z wykonaniem robot pomocniczych i uzupetniajgcych, wraz z
kosztami tymczasowymi i zobowiazaniami wyznaczonymi przez dokumenty przetargowe, na
podstawie ktorych sformutowano oferte. Przyjmuje sie, ze poniesione narzuty z racji
ustanowienia robot, zysku i wynagrodzen za wszystkie zobowigzania sg rozdzielone na

wszystkie stawki jednostkowe.

X. Dokumenty odniesienia i przepisy zwigzane
Przepisy prawne:

1. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz.U. Nr 89/1994 poz.414) wraz z
pOzZniejszymi zmianami

2. Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r.
(Dz.U. Nr 80/2003) wraz z p6zniejszymi zmianami

3. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia
19.12.1994 r. w sprawie dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowych
materialéw oraz nowych metod wykonywania robot budowlanych (Dz.U. Nr 10/1995,
poz. 48)

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 r. w sprawie okreslenia
metod 1 podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego obliczania planowanych
kosztow prac projektowych oraz planowanych kosztow robot budowlanych
okreslonych w programie funkcjonalno — uzytkowym(Dz.U. z 2004 r. Nr 130, poz.
1389)

5. Rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie

okreslenia szczegétowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikaciji



technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz programu funkcjonalno —

uzytkowego (Dz.U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072)

Normy i przepisy:

PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale sygnalizacji pozarowej, ze
zmiang A1:2007

PN-EN 54-3:2014 Systemy sygnalizacji pozarowej. Pozarowe urzadzenia alarmowe —
Sygnalizatory akustyczne

PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ciepta — Czujki punktowe

PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki dymu — Czujki punktowe;
dziatajgce z wykorzystaniem $wiatta rozproszonego, swiatta przechodzacego lub jonizacji; ze
zmiang A2:2009

PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ptomienia — Czujki punktowe; ze
zmiang A1:2006

PN-EN 54-11:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Re¢czne ostrzegacze pozarowe; ze
zmiang A1:2006

PN-EN 54-12:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki dymu — Czujki liniowe dziatajace
z wykorzystaniem wigzki $wiatta przechodzgcego

PN-EN 54-18:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Urzadzenia wejscia/wyjScia; ze zmiang
AC:2007

Wytyczne Inwestora

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. 2002 nr 75, poz.
690 z pozniejszymi zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 27 kwietnia 2010 r. w
sprawie wykazu wyrobow stuzacych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie
zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobow do
uzytkowania (Dz. U. Nr 143, poz. 1002 z po6zn. zm.)

Uzgodnienia z rzeczoznawcg ds. zabezpieczen pozarowych

Uzgodnienia z Wojewodzkim Urzedem Ochrony Zabytkéw w Bialymstoku — Delegatura w
Lomzy

Wytyczne projektowania Instalacji Sygnalizacji Pozarowej SITP WP — 02:2021

Karty katalogowe i instrukcje zastosowanych urzadzen



Niniejsza specyfikacja zostata sporzadzona zgodnie z rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 2 wrzeénia 2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specytikacji technicznych wykonania i odbioru robot

budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego. (Dz. U. z dnia 16 wrze$nia 2004.)

Sporzadzit: Sporzadzit:
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INFORMACJA DOTYCZACA
BEZPIECZENSTWA
I OCHRONY ZDROWIA

Nazwa i adres obiektu budowlanego:

Temat: Kosciot Rzymskokatolicki w Rydzewie

Nazwa Inwestora i jego adres:

Parafia Rzymskokatolicka w Rydzewie

Imie 1 nazwisko oraz adres projektanta:

mgr inz. Piotr Ciotrowski

upr. bud. WAM/0050/POOE/08

Informacja zawiera:

[. Strong tytutowa

2. Czes¢ opisowa



ZESC OPISOWA

|. Zakres robot dla calego zamierzenia budowlanego oraz kolejnosé realizacii.

Zamierzenie budowlane obejmuje montaz systemu alarmowania pozarowego w obiekcie.
Miejsce wykonania: KOSCIOL RZYMSKOKATOLICKI PW. SW. WOJCIECHA
W RYDZEWIE.
Kolejnos¢ realizacji:
e ulozenie okablowania do systemu
e ulozenie okablowania zasilajacego centrale
e montaz centrali
e montaz elementéw wykonawczych systemu
e programowanie i uruchomienie systemow

e szkolenie uzytkownikow systemow

2. Wykaz istniejacych obiektow budowlanych podlegajacych adaptaciji lub rozbiorce.

W ramach wykonywanego montazu systemu nie przewiduje si¢ rozbiorki oraz adaptacji

elementow obiektu.

3. Wskazanie elementow zagospodarowania dziatki lub terenu. ktore moga stwarzac

zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi.

Na terenie budowy przekazanym wykonawcy robot, obejmujacym koscidt, jako zagrozenie
dla bezpieczenstwa i zdrowia ludzi stanowia. instalacje elektryczne niskiego napiecia 230V

oraz praca na wysokosciach do 10m od posadzki wewnatrz budynku.

4. Informacje o przewidywanych zagrozeniach wystepujacych podczas realizacji robot

budowlanych okreslajacych skale i rodzaj zagrozen oraz miejsce i czas ich wystepowania.

Zgodnie z ustawg z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane, art. 21a, ust. 2, na budowie
wystgpig nastepujace roboty budowlane stwarzajace szczegdlnie wysokie ryzyko powstania
zagrozenia dla bezpieczenstwa i zdrowia ludzi:
e roboty, przy ktorych wykonywaniu wystepuje ryzyko upadku z wysokosci do 10 m,
przez okres do 30 dni



e roboty wykonywane pod lub w poblizu przewodow elektroenergetycznych w
odlegtosci liczonej poziomo od skrajnych przewoddw, mniejszej niz 3m dla linii o
napigciu znamionowych nie przekraczajacym 1kV, przez okres do 30 dni

e roboty wykonywane w czynnych liniach komunikacyjnych pieszych przez okres do 30
dni

Przy wymienionych pracach pracownicy musza wykorzystywac dostarczone im srodki
ochrony indywidualnej zabezpieczajace ich przed upadkiem z wysokosci oraz posiadac
zatozone ochrony gtowy od uderzen. Przy w/w robotach nalezy zatrudniaé pracownikow z
diugoletnim stazem zawodowym 1 posiadajacych aktualne badania lekarskie bez ograniczen
pracy na wysokosci. Montaz urzadzen systemu alarmowania pozarowego, przewodow
zasilajacych, przewodow sygnatowych, bedzie nastepowat w bezposrednim sgsiedztwie
czynnych instalacji elektrycznych niskiego napigcia. Ryzyko porazenia napigciem
dotykowym moze wystapi¢ w przypadku pracy przy tablicach rozdzielczych w budynkach
przy nie wylaczonym napigctu, a takze przy podiaczaniu zasilania elementow systeméw do

tablic rozdzielczych.

5. Informacja o wydzieleniu i oznakowaniu miejsca prowadzenia robot budowlanych.,

stosownie do rodzaju zagrozenia.

Roboty zewnetrzne nie wystepujg. Roboty wewnatrz obiektu beda wykonywane bez udziatu
innych osdb poza pracownikami Wykonawcy.
Na zewnatrz w miejscu widocznym dla wszystkich, zostanie umieszczona tablica

informacyjna o budowie.

6. Informacja o sposobie prowadzenia instruktazu pracownikow przed przystapieniem do

realizacji robot szczegolnie niebezpiecznych.

Kazdorazowo przed rozpoczgciem robot kierujacy zespotem lub kierownik robét winien
udzieli¢ instruktazu dla pracownikow. Instruktaz winien sktada¢ si¢ z:
e wymienienia rodzajow wykonywanych robot z doktadnym okresleniem ich kolejnosci
e omowienia rodzajow zagrozen dla zdrowia i zycia ludzi wystepujgcych przy
wykonywaniu tych robét.
Do wykonania prac montazowych zostana oddelegowani pracownicy z dlugoletnim stazem

zawodowym przy wykonywaniu podobnych robét, posiadajacy aktualne szkolenia z zakresu



bezpieczenstwa i higieny pracy oraz aktualne badania lekarskie zezwalajace na prace na

wysokosciach.

oraz preparatow niebezpiecznych na terenie budowy.

Na terenie budowy nie przewiduje si¢ przechowywania i dostarczania na nig materiatlow,

wyrobow i substancji oraz preparatow niebezpiecznych i szkodliwych dla ludzi.

8. Wskazane Srodki techniczie 1 organizacyjne zapobiegajace niebezpieczenstwom

wynikajacym z wykonywania robot budowlanych w strefach szczegolnego zagrozenia

zdrowia lub w ich sasiedztwie, w tym zapewniajacych bezpieczng i sprawna komunikacje

umozliwiajaca szybka ewakuacje na wypadek pozaru, awarii i innych zagrozen,

Realizowana budowa bedzie miata zapewniona jedna droge ewakuacyjng z terenu budowy
bezposrednio przed budynek. Ciag ewakuacyjny umozliwi podjecie dziatan strazy pozarnej w
przypadku pozaru, ktory przy wykonywaniu robdt montazowych tego typu jest mato
prawdopodobny.

9. Wskazanie miejsca przechowywania dokumentacji budowy oraz dokumentow

niezbednych do prawidlowej eksploatacii urzadzen systemu alarmowania pozarowego.

Dokumentacja budowy montazu systemu alarmowania pozarowego bedzie przechowywana u

osoby wskazanej przez Inwestora.

Sporzadzit:
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N WARMINSKO-MAZURSKA
L \l:  OKREGOWA IZBA INZYNIEROW BUDOWNICTWA

A= OKREGOWA KOMISJA KWALIFIKACYJINA
} 10532 Olsziyn, Plac Konsulato Polskiego 1

WAM/OKK/U/62/08 Olsztyn, dnia 4 czerwca 2008 r

DECYZJA

Na podstawic ar. 24 ust.1 pkt 2 ustawy z dnia 15 gmdnia 2000 r. o samorzgdach zawodowych
architcktow, in2ynicréw budowniciwa oraz urbanistow /Dz.U. z 2001 1. Nr 5 poz. 42, »¢ zm./, ani. 12 ust. 3,
art.13 ust. 1 pkt 1, art. 14 ust. 1 pkt 5 ustawy z dnia 07 lipca 1994 r. Prawo budowlanc /ickst jednolity
Dz U. 22006 r. Nr 156, poz. 1118 zc zmn./, § 6 pkt 112, § 11 ust.1 pke 1, § 15, § 24 ust. 1 rozporzadzenia
Ministra Transporiu i Budownictwa 7 dnia 28 kwicinia 2006 r. w sprawic samodziclnych funkcji techoicznycly
w budownictwie /Dz. U. 7z 2006 r Nr 83 porx S78 2¢ /m/ oraz an 104 Kodeksu postgpowania
administracyjnego /t.j. Dz.U. z 2000 r. Nr 98, poz. 1071 z¢ ym./

Okre¢gowa Komisja Kwalifikacyjna
nadaje
Pana PIOTROWI CIOTROWSKIEMU
magistrowi inzynicrowi clck(rykowi
ur. dnia 16 listopada 1955 r. w Pissu

UPRAWNIENIA BUDOWLANE
Nr ewid. WAM/ 0050/POOE/08

DO PROJEKTOWANIA
BEZ. OGRANICZEN

‘w specjalnodei instalacyjnej
w zakresic sicei, instalacji i vrzgdzei clektrycznych i elcktroencergetycznych,

UZASADNIENIE

W zwigzku 2 uwzglednieniem w calodci Zadania strony, na podsiawie an. 107 § 4 K.p.a odstepuje sig
od uzasadnicma decyzi. Zakres nidanych uprawuich budowlanych wskazano nia odwrocte decyzji.
Pouczenie :

1. Zgodnic z art. 12 ust. 7 w/w ustawy Prawo budowlanc — podstawg do wykonywania samodzielnych funkcji
technicznych w budownictwie stanowi wpis, w drodze decyzji, do centralnego rejestru Gldwnepo Inspekiora
Nadzoru Budowlanego oraz wpis na lislg czionkéw wladciwej izby samorzadu zawodowego, potwicrdzony
zaswiadczenicm wydanyin przez t¢ izbe, # okreslonym w nim icrminem waznosci.

2. Od decyzji ninigjszej sluzy odwolanic do Krajowe) Komisji Kwalifikacyjngy Polskicj Izby InZynicrow
Budownictwa w Warszawie, za posrednictwem Okregowej Komisji Kwalifikacyjnej Warminsko-Mazurskiej
Okregowcj 1zby Inzynieréw Budownictwa w Olsziynie. w lerminie 14 dni od dnia jej doreczenia.

- Sklad orzekajacy OKK:
I. mgrinz Andrsgj Stasiorowski

| 2. inz. Janusz Palmowski Ll

3. mgr inz. Sylwester R:l,czknuu‘\"éx A l



Pan Piotr Ciotrowski upowazniony jest :

L

1.

Na podstawie art. 12 ust.l pkt 1, art. 13 ust. 4 ustawy Prawo budowlane,

w specjalnosci instalacyjnej w zakresie sieci, instalacji i urzadzen -elektrycznych
i elektroenergetycznych, bez ograniczen do:

a) projektowania, sprawdzania projektow architekioniczno-budowlanych
i sprawowania nadzoru autorskiego,

b) sprawowania kontroli technicznej utrzymania obiektéw budowlanych
Z zastrzezeniem art. 62 ust. 5 ustawy.

Na podstawie § 24 ust. 1 rozporzadzenia Ministra Transportu i Budownictwa
z dnia 28 kwietnia 2006 r. w sprawie samodzielnych funkcji technicznych
w budownictwie /Dz. U. z 2006 r. Nr 83 poz. 578 ze zm./ uprawnienia ninigjsze
uprawniaja do projektowania obiekiow budowlanych, takich jak : sieci, instalacje
i urzadzenia elektryczne i elektroenergetyczne, w tym kolejowe, trolejbusowe
1 tramwajowe sieci trakcyjne wraz z urzadzeniami do zasilania i sterowania.

Na podstawie § 15 w/w rozporzadzenia, uprawnienia budowlane do projektowania
w odpowiedniej specjalnosci uprawniaja do sporzadzania projektu zagospodarowania
dziatki lub terenu, w zakresie danej specjalnosci

Otrzymuje: PRZEWODNICZACY

1.

- b

NS KWALIFIKACY JNE

CHREGLWE] BEN
Pan Piotr Ciotrowski |
12-200 Pise, ul. Czcmiewskiego 1/43 myr mz. Andhze .'!ﬂh:‘m.{-v,’:!‘

. Okrggowa Rada Lzby
. Glowny I'nspektor Nadzoru Budowlanego
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Zaswiadczenie

o numerze weryfikacyjnym:

WAM-TOU-HPB-KT5 *

Pan Piotr Ciotrowski o numerze ewidencyjnym WAM/IE/0364/01

adres zamieszkania ul. Pisanskiego 49, 12-200 Pisz

jest cztonkiem Warminisko-Mazurskiej Okregowej Izby Inzynieréw Budownictwa i posiada
wymagane ubezpieczenie od odpowiedzialnosci cywilnej.

Niniejsze zadwiadczenie jest waine od 2023-01-01 do 2023-12-31.

Zaswiadczenie zostatlo wygenerowane elektronicznie i opatrzone bezpiecznym podpisem elektronicznym
weryfikowanym przy pomocy wainego kwalifikowanego certyfikatu w dniu 2023-01-20 roku przez:

Jarostaw Kukliriski, Przewodniczacy Rady Warminsko-Mazurskiej Okregowej Izby Inzynieréw Budownictwa.

Zgodnie z art. 781 K.c.

§ 1. Do zachowania elektronicznej formy czynnosci prawnej wystarcza zlozenie oswiadczenia woli w postaci elektronicznej i opatrzenie go
kwalifikowanym podplsem elektronicznym.

§ 2. O$wiadczenie woli ztozone w formie elektronicznej jest réwnowazne z o$wiadczeniem woli ztozonym w formie pisemne;j.

* Weryfikacje poprawnosci danych w niniejszym zaéwiadczeniu mozna sprawdzié za pomoca numeru weryfikacyjnego zaswiadczenia na
stronie Palskiej lzby Iniynieréw Budownictwa www.piib.org.pl lub kontaktujac sie z biurem wlaéciwej Okregowej lzby Inzynierdw
Budownictwa.
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Przeznaczenie

Gniazdo G-40 jest przeznaczone do mocowania czujek szere-
gbéw 40, 4043, 4046 i 6046 (np. DOR-40, DIO-4046) na suficie
i dotgczenia do nich przewoddw linii dozorowej.

Gniazdo, po zamontowaniu w dodatkowe]j podstawie PG-40,
moie by¢ instalowane w pomieszczeniach, w ktdrych na sufi-
tach skrapla sie para wodna, jak réwniez na linkach no$nych.
Podstawa PG-40 po wyposazeniu jej w dodatkowy dtawik PG7
umozliwia przeksztatcenie gniazda G-40 w wiszace.

Do mechanicznego zabezpieczenia czujki w gniezdzie przewi-
dziana jest, wykonana z drutu stalowego, ostona zabezpiecza-
jaca 0Z-40.

Budowa

Gniazdo G-40 zawiera tgczowke kablowg z bezérubowymi za-
ciskami, pozwalajaca na szybkie podtaczenie przewodéw in-
stalacji. Konstrukcja gniazda umotliwia elastyczne mocowa-
nie go do podtoza i estetyczne doprowadzenie okablowania.
Zastosowano w nim oryginalng koncepcje tatwego naprowa-
dzania i faczenia czujki z gniazdem. Gniazdo wyposazone jest
w zatrzask, uniemozliwiajacy wyjecie czujki bez zastosowania
specjalnego klucza.

Gniazda G-40 pozwalajg na dotaczenie przewoddw linii dozo-
rowej prowadzonych podtynkowo lub natynkowo. Dodatko-
we ztgcze umieszczone w gniezdzie umoiliwia taczenie ekranu
przewodu linii dozorowe;j.

taczéwka gniazda ma sze$¢ zaciskéw, dwie pary oznaczone
"1 ,-" do dotaczenia przewoddw adresowalne;j linii dozoro-
wej (wejscie i wyjécie) oraz dwa zaciski do dotaczenia dodat-
kowego wskaZnika zadziatania WZ-31.

KK-E287/05.2015

GNIAZDO G-40
PODSTAWA GNIAZDA PG-40

Dodatkowo istnieje mozliwo$¢ zamontowania specjalne-
go pierscienia maskujacego P-40, zamawianego oddzielnie,
w celu zamaskowania widocznej czeéci gniazda.

Dane techniczne G-40

Srednica 7yt dotaczanych przewodéw max 1 mm
Rozstaw otworéw do mocowania 63 mm
Wymiary @ 107 x 28,5 mm
Masa 0,1kg
Dane techniczne PG-40

Rozstaw otworéw do mocowania 127 mm
Wymiary @112 x 26 mm
Wysoko$¢ z gniazdem G-40 43 mm
Masa 0,1 kg
Uwaga

Dostepna jest zwora ZW-40, ktéra umozliwia sprawdzenie
ciggtosci linii przy wyjetej czujce.



Przeznaczenie

ADRESOWALNY
SYGNALIZATOR
AKUSTYCZNY
SAL-4001

Dane techniczne

KK-E303/05.2015

Adresowalne sygnalizatory akustyczne SAL-4001 s3 przezna-
czone do lokalnego akustycznego sygnalizowania pozaru.
Mogg pracowaé wytacznie w adresowalnych liniach/petlach
dozorowych central sygnalizacji pozarowej systemu POLON
4000.

S3 zafaczane na polecenie wystane przez centrale, po spetf-
nieniu zaprogramowanych kryteridw zadziatania np. po wy-
kryciu pozaru w wybranej strefie dozorowej, alarmu ogélne-
go w centrali, itp.

Zasada dziatania

Sygnalizator SAL-4001 moze pracowacé przy zasilaniu tylko z li-
nii dozorowej, z wewnetrznej baterii 9 V typu 6F22, z zasila-
cza zewnetrznego 24 V lub ze wszystkich Zrodet jednoczesnie.
Przetaczanie pomiedzy Zrédtami zasilania odbywa sie automa-
tycznie tak, aby emitowany byt maksymalny poziom déwigku
tzn. iz po uszkodzeniu zasilacza zewnetrznego sygnalizator be-
dzie zasilany z wewnetrznej baterii 9 V, a po jej wyczerpaniu
z linii dozorowej. Obecno$é irédet zasilania jest kontrolowa-
na. Stan uszkodzenia jest sygnalizowany przez centrale i 26t-
ta diode w sygnalizatorze. Sygnalizator ma do wybory trzy ro-
dzaje emitowanego diwigku.

Jest wyposazony w wewnetrzny izolator zwaré.

Kodowanie adresu sygnalizatora odbywa sie automatycznie
z centrali - kod adresowy zapisywany jest w jego nieulotnej
pamieci.

Budowa

Ukfady elektroniczne sygnalizatora z przetwornikiem piezo-
elektrycznym zostaty umieszczone w obudowie zblizonej do
czujki szeregu 40. W obudowie jest miejsce do umieszczenia
baterii 9 V 6F22. Do mocowania sygnalizatora na suficie lub
dcianie nalezy wykorzystac¢ gniazdo G-40 wykonane z unie-
palnionego tworzywa, dostarczane w komplecie z sygnaliza-
torem.

W gnieidzie znajduje sie taczéwka, z bezsrubowymi zaciska-
mi, do podtaczenia przewodéw instalacji. taczéwka ma szesé
zaciskow, dwie pary oznaczone ,+” i ,-” jako wejécie i wyjécie
linii dozorowej i dwa zaciski do dofgczenia zewnetrznego za-
silacza 24 V.

Napiecie pracy z linii dozorowej
Napiecie pracy z zewnetrznego zasilacza
Pobér pradu z linii dozorowe;j:

- w stanie dozorowania

- w stanie sygnalizowania

Pobér pradu z zewnetrznego zasilacza:
- w stanie dozorowania

- w stanie sygnalizowania

Pobér pradu z baterii 9 V:

- w stanie dozorowania

- w stanie sygnalizowania

Poziom diwigku przy zasilaniu z:
- linii dozorowej

- baterii

- zewnetrznego zasilacza

Max liczba elementow w centrali:
POLON 4100

POLON 4200

POLON 4500

POLON 4800

POLON 4500

POLON 6000

Zakres temperatur pracy
Szczelnos¢ obudowy

Wymiary (z gniazdem)

Masa

16,5+ 24,6 V
24V+8V

150 pA
600 pA

<200 pA
16 mA

3 pA
10 mA

85dB
94 dB
100dB

40
50
250
250
250
250

od -10°C do +55°C

IP 21
@ 115x 54 mm
0,2 kg




POLON-ALFA

Przeznaczenie

Reczne ostrzegacze pozarowe ROP-4001M i ROP-4001MH
sg przeznaczone do przekazywania informacji o pozarze do
wspotpracujgcej centrali sygnalizacji pozarowej przez osobe,
ktdra zauwazyta pozar i recznie uruchomita ostrzegacz.
Reczne ostrzegacze moga pracowaé wytgcznie na liniach/pe-
tlach dozorowych central interaktywnego systemoéw sygnali-
zacji pozarowej POLON 4000 i POLON 6000.

Ostrzegacz ROP-4001M przeznaczony jest do montaiu we-
wnatrz obiektéw natomiast ROP-4001MH — na zewnatrz
obiektow.

Zasada dziatania

Reczne ostrzegacze pozarowe ROP-4001M i ROP-4001MH
dziatajg (przetaczajg styki) po uderzeniu w szybke zabezpie-
czajacy i weisnieciu przycisku. Jest to przycisk typu B. Reczne
ostrzegacze sg wyposazone w wewnetrzne izolatory zward.
Stan alarmowania ostrzegacza jest sygnalizowany czerwonymi
rozbtyskami dwukolorowej diody swiecacej, ktéra potwierdza
zadziatanie systemu sygnalizacji pozarowej. Uktad elektroniczny
ostrzegacza kontroluje rezystancje styku mikroprzetgcznika;
w przypadku pogorszenia sie jego parametréw do centrali
jest przekazywana o tym odpowiednia informacja. Podobnie
dzieje sie w przypadku zadziatania izolatora zwaré i uszkodzenia
pamigci EEPROM, wykorzystywanej do adresacji ostrzegacza.
Te zdarzenia, jako stany nieprawidtowe, s3 sygnalizowane przez
ostrzegacz 26ttymi rozbtyskami jego diody $wiecacej i wywotujg
odpowiednig sygnalizacje uszkodzenia w centrali.

Kodowanie adresu recznego ostrzegacza odbywa sie auto-
matycznie z centrali - kod adresowy zapisywany jest w jego
nieulotnej pamieci.

Budowa

Reczne ostrzegacze pozarowe ROP-4001M i ROP-4001MH
maja obudowe wykonang z czerwonego tworzywa. Wyposa-
zone sa w przezroczystg szybke wykonang z nietamigcego sie
tworzywa sztucznego, zabezpieczajaca przed przypadkowym
uruchomieniem ostrzegacza. Testowanie ostrzegaczy odbywa
sie poprzez ich uruchomienie analogicznie jak w przypadku
pozaru, Za pomocg specjalnego kluczyka mozliwe jest przy-

KK-E325/09.2018

RECZNE OSTRZEGACZE
POZAROWE

ROP-4001M i ROP-4001MH
(adresowalne)

wrocenie ostrzegacza do stanu dozorowania. Ostrzegacz ROP
-4001MH ma dodatkowe uszczelnienie wewnatrz obudowy,
chronigce uktady elektroniczne przed wptywem warunkéw
atmosferycznych.

Dane techniczne

Napiecie pracy 16,5+24,6 V
Pobér pradu w stanie dozorowania <140 pA
Kodowanie adresu automatycznie z centrali
Srednica 2yt przewodéw 0,8-1,2 mm

Zapas przewodu do dotgczenia 15¢em
Otwdr do montazu wtynkowego @ 80 x 22 mm(min)
Szczelnos¢ obudowy:

ROP-4001M IP 30
ROP-4001MH IP 55
Zakres temperatur pracy:

ROP-4001M od - 25°C do + 55°C
ROP-4001MH od - 40°Cdo + 70°C
Wymiary 102 x 98 x 46 mm
Masa 0,16 kg
Uwaga

Reczne ostrzegacze sg przeznaczone do montazu wtynko-
wego, a za pomocg specjalnej ramki maskujacej RM-60-R,
do montazu natynkowego.

Na wyréb wydany zostal przez CNBOP-PIB, jednostke noty-
fikowana nr 1438, certyfikat statosci wtasciwosci uzytko-
wych potwierdzajacy posiadanie cech/parametréow tech-
nicznych wymaganych normami EN 54-11:2001+A1:2005,
EN 54-17:2005+AC:2007.

Posiadane cechy/parametry techniczne przewyzszajace wy-
magania wymienionych norm oraz inne podane w niniejszej
karcie katalogowej cechy/parametry wyrobu nieokreslone
wymienionymi normami potwierdza Producent.

Wyrdb posiada swiadectwo dopuszczenia wydane przez
CNBOP-PIB.

Producent wydat na wyrdb deklaracje wtasciwosci uzytko-
wych.

. POLON-ALFA S.A. (dawniej Polon-Alfa Spotka z ograniczona odpowiedzialnoscia Sp. k.)

85-861 Bydgoszcz, ul. Glinki 155 | tel. 52 36 39 261 | www.polon-alfa.pl
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Przeznaczenie

Uniwersalna czujka dymu i ciepta typu DOT-6000 w odmia-
nach DOT-6046 i DOT-6043 jest przeznaczona do wykrywa-
nia poczatkowego stadium rozwoju pozaru, podczas ktérego
pojawia sie dym i/lub nastepuje wzrost temperatury. Charak-
teryzuje sie znaczng odpornoscia na wptyw ruchu powietrza
i zmian ci$nienia. Zastosowanie podwdjnego uktadu detekc;ji
dymu (w zakresie IR i UV) oraz podwdjnego uktadu detekgji
ciepta zapewnia podwyiszong odpornosé na fatszywe alar-
my spowodowane np. przez pare wodng i pyt, zachowujac
przy tym mate gabaryty i wysoka estetyke czujki.

Uniwersalne adresowalne czujki dymu i ciepta DOT-6046
i DOT-6043 przewidziane s do pracy w adresowalnych liniach
dozorowych nastepujacych central sygnalizacji pozarowe;j:
* DOT-6046 - wszystkie centrale systemoéw POLON 4000

i POLON 6000,

¢ DOT-6043 - wytgcznie POLON 4100 i POLON 4200.

Uniwersalne czujki dymu DOT-6043 nie wspierajg interaktyw-
nych wariantéw alarmowania. Wszystkie inne parametry czu-
jek DOT-6046 i DOT-6043 s identyczne.

Zasada dziatania

Podstawa dziatania detektoréw dymu czujek DOT-6046/
DOT-6043 jest zasada Tyndala - rozpraszanie promienia $wietl-
nego na czasteczkach dymu. Wnikajace do wnetrza komory
pomiarowej czgsteczki dymu odbijajg swiatto emitowane
przez diode nadawcza. Rozproszone $wiatfo dociera do foto-
diody powodujgc powstanie fotopradu. Wnikajace do czujki
ciepto powoduje zmiany rezystancji termistoréw. Informacje
o czynnikach pozarowych z czterech detektoréw poddawane
sg zaawansowanej analizie sygnatowe]j przez mikroprocesor,
ktory ocenia stopien zagrozenia pozarowego.

Komunikacja miedzy centralg systemu POLON 4000 lub PO-
LON 6000, a czujkami DOT odbywa sie za posrednictwem
adresowalnej, dwuprzewodowej linii dozorowej. Unikalny,
w petni cyfrowy protokét komunikacyjny umozliwia przeka-

KK-E389/01.2021

UNIWERSALNA CZUJKA
DYMU | CIEPLA TYPU
DOT-6000

w odmianach
DOT-6046 i DOT-6043

zywanie dowolnych informacji z centrali do czujki i z czujki do
centrali np.: ocene stanu otoczenia (zadymienia, temperatury),
tendencje jego zmiany oraz aktualng warto$é analogowg tem-
peratury i gestos¢ zadymienia.

Mikroprocesor sterujgcy pracg czujki, kontroluje poprawnosé
dziafania jej podstawowych uktadow i w razie stwierdzenia nie-
prawidfowosci przekazuje stosowne informacje do centrali.
Czujka DOT-6046 jest czujka analogows, z cyfrowym mecha-
nizmem samoregulacji, tzn. utrzymuje stata czuto$é przy po-
stepujacym zabrudzeniu komory pomiarowe;.

Po przekroczeniu zatozonego progu czujka wysyta do centrali
informacje o czesciowym zabrudzeniu komory pomiarowe;j
w celu poinformowania stuzb serwisowych o koniecznosci
podjecia odpowiednich dziatan.

Czujka wyposazona jest w wewnetrzny izolator zwaré, ktéry
odcina sprawng czesé linii dozorowej od sasiadujgcej czesci
uszkodzonej, co umozliwia dalszg niezaktdécong prace czuijki.
Stan alarmowania czujki sygnalizowany jest impulsowym, czer-
wonym $wiattem dwdéch diod, umieszczonych po przeciwnych
stronach obudowy czujki. WskaZnik umozliwia szybky loka-
lizacje alarmujace] czujki i stanowi pomoc przy okresowym
sprawdzaniu dziatania czujki. Jezeli czujka jest zle widoczna lub
zainstalowana w trudno dostepnym miejscu, mozna do niej do-
faczy¢ dodatkowy optyczny wskaznik zadziatania Wz-31.

Stany uszkodzenia, alarmu technicznego i zadziatania izolato-
ra zwar¢, sygnalizowane sg 26ttymi btyskami diody $wiecgcej.

Czujka ma sze$¢ podstawowych trybdw pracy, ktére umoz-

liwiajg uzytkownikowi optymalne dopasowanie jej do pracy

w okreslonym $rodowisku:

tryb 1— wspétzalezna praca dwoch detektoréw dymu i dwéch
ciepta,

tryb 2 —wspétzalezna praca dwéch detektoréw dymu,

tryb 3 — praca jako czujka ciepta,

tryb 4 — niezalezna praca dwdch detektoréw dymu i dwdch
ciepta,

tryb 5 — sensory w koincydencji (funkcja AND),

tryb 6 — sensory w koincydencji lub czujka ciepta
z nadmiarowym progiem temperaturowym.



Dane techniczne

Napiecie pracy 16,5+24,6V
Pobdr pradu w stanie dozorowania <150 pA
Klasy pracy sensoréw ciepta AlR, A2R, BR, A2S, BS
llo$¢ podstawowych trybow pracy 6
Wykrywane pozary testowe od TF1 do TF9
Programowanie adresu z centrali
Temperatura pracy

- dla trybdw z sensorem ciepta w klasie A od -25°C do +50°C

- dla pozostatych trybow od -25°C do +55°C
Wymiary czujki (z gniazdem) @ 115 x 54 mm
Masa <0,18kg

Uwaga
Na wyréb wydany zostat przez CNBOP-PIB, jednostke noty-
fikowang nr 1438, certyfikat statosci wiasciwosci uzytko-
wych potwierdzajagcy posiadanie cech/parametréw tech-
nicznych wymaganych normami EN 54-5:2017 + A1:2018,
EN 54-7:2018, EN 54-17:2005 + AC:2007.

Na wyréb wydany zostat przez CNBOP-PIB, jednostke notyfi-
kowana nr 1438, krajowy certyfikat statosci wtasciwosci uzyt-
kowych potwierdzajacy posiadanie cech/parametréow tech-
nicznych wymaganych normg EN 54-29:2015.

Posiadane cechy/parametry techniczne przewyiszajace wy-
magania wymienionych norm oraz inne podane w niniejszej
karcie katalogowej cechy/parametry wyrobu nieokresione wy-
mienionymi normami potwierdza Producent.

Producent wydat na wyrdb deklaracje wtasciwosci uzytko-
wych.

l POLON-ALFA S.A.

85-861 Bydgoszcz, ul. Glinki 155 | tel. 52 36 39 261 | www.polon-alfa.pl



