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ST - 00 WYMAGANIA OGOLNE
1.0. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej.

1.1.1. Specyfikacja techniczna D-M.-00.00.00 - Wymagania Ogdlne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla
poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét.

1.2.Zakres stosowania SST.
Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3. SST zgodne sg z zasadami “Wytycznych zlecania robét, ustug i dostaw w drodze przetargu” stanowigcych
zalacznik do Zarzadzenia Nr 3 z dnia 18 lutego 1994 roku, wydanych przez Generalng Dyrekcj¢ Drog
Publicznych i uwzgledniajg normy panstwowe i przepisy stosujace si¢ do robot.

1.4. Ogolne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. W trakcie wykonywania robot Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo ruchu drogowego i osob trzecich w obrebie placu budowy oraz za
utrzymanie oznakowania, urzgdzen ostrzegawczych i zabezpieczajacych na placu budowy.

1.4.1. Przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy w termie okreslonym w specyfikacjach istotnych warunkéw zamdwienia przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspoélrzedne punktéw gtownych trasy oraz reperdéw, Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety SST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.4.2. Dokumentacja projektowa.
Wykaz dokumentow do przekazania Wykonawcy po przyznaniu mu kontraktu.
a) rysunki b) opis techniczny c) SST

Dokumentacja projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dokumenty przekazane przez Zamawiajacego
Wykonawcy stanowia cze$¢ kontraktu, a wymagania wyszczegolnione choéby w jednym z nich sa obowiazujace
dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w poszczegélnych dokumentach, obowiazuje nastepujaca kolejnos¢ ich waznosci:
1. Specyfikacje Techniczne 2. Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
powinien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci, opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane
roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjg projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych
dopuszczalne s3 odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. W przypadku, gdy materialy lub
roboty nie b¢da zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu
budowli, to takie materiaty beda niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.4.3. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Przed przystgpieniem do robot Wykonawca
przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drog i organem
zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W



zaleznos$ci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce
na biezgco.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace, takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaly itp. zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych
zapor i znakéw, dla ktorych jest to nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposoéb uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okreslonych przez Inspektora Nadzoru,
tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu
budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w cen¢ kontraktowa.

1.4.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokdt terenu budowy oraz bedzie unikat uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob
lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikoéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
- Zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwo$cia powstania pozaru.

1.4.5. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywat
sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne
beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem o0séb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotlanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.6. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materialow i
wyposazenia na 1 z terenu robdt. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu
nietypowych wagowo i w sposéb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru.
Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony
fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten
sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy.



Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczego6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych
powyzej nie podlegajg odrgbnej zaptacie i sg uwzglgdnione w cenie kontraktowe;.

1.4.8. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od
daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca bedzie
utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby
budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora
Nadzoru powinien rozpoczac roboty utrzymaniowe nie poézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.9. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzegaé
praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie
wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowat Inspektora Nadzoru o
swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materiatow.

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do robdét Wykonawca
przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatow i odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru. Zatwierdzenie pewnych materiatow z danego Zrodla nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty zdanego zrodta uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan
w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposob ciggly spetniaja wymagania
SST w czasie postepu robot

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie materialow z
jakichkolwiek zrodet miejscowych, wlaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jako§ciowych materialow z jakiegokolwiek
zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materialow do robot.

Humus i naktad czasowo zdj¢te z terenu wykopow, ukopow i1 miejsc pozyskania piasku, zwiru bedg formowane
w haldy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy ukonczeniu robdt. Wszystkie
odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w kontrakcie
beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan kontraktu lub wskazan
Inspektora Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopoéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegolnione w kontrakcie. Eksploatacja zrodet
materiatdéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.



2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni zabezpieczenie tymczasowo sktadowanych materiatdw przed zanieczyszczeniem, tak aby
do czasu, gdy beda one potrzebne zachowaty swoja jakos$¢ i wlasciwos¢ do robot i byly dostepne do kontroli
przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawcg.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywy na jako$¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zwartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji
robét, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. W przypadku braku ustalen w w/w dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony z Inspektorem Nadzoru i przez niego zaakceptowany. Liczba i wydajno$é sprzgtu
bedzie gwarantowal przeprowadzenie robot w terminie przewidzianym kontraktem i zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST oraz wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzg¢tu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim wyborze i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet po akceptacji Inspektora Nadzoru nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet - maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania
warunkow kontraktu zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptynag niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatdw. Liczba $rodkow transportu bedzie
zapewniaé¢ prowadzenie robot w terminie przewidzianym kontraktem i zgodnie z zasadami okre$lonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniami Inspektora Nadzoru. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy
beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na
osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom kontraktu beda usunigte
z terenu budowy na polecenie Inspektora Nadzoru. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z kontraktem oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ,
projektem organizacji robot i poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za
doktadne wytyczenie w planie wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i
rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pisSmie przez Inspektora Nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot
zostana, jezeli wymagaé tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wilasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzja Inspektora Nadzoru dotyczaca akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot bedzie oparta na
wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materialow i robot,
rozrzuty normalnie wyst¢pujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, do§wiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig. Polecenia Inspektora Nadzoru



beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymaniu przez Wykonawce,
pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonaweca.

6. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot. Obmiar robot begdzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacja projektowa i SST w jednostkach ustalonych w wycenionym kosztorysie ofertowym. Obmiaru
robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiggi Obmiaru.

Jakikolwiek btad Iub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pi$mie.

7. ODBIOR ROBOT

Rodzaje odbioréw robét.

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym
przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych ukryciu, b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu, d) odbiorowi pogwarancyjnemu

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia ogodlne.

Postawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowa ustalong dla
danej pozycji kosztorysu ofertowego. Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢é wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w pkt. 9 SST i w dokumentacji
projektowe;j.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Wszystkie niezb¢dne normy, instrukcje, wytyczne itp. sa wyszczegolnione w poszczegdlnych SST.

ST — 01 ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1.0. WSTEP
[.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
przygotowawczych - odtworzenia (wyznaczenia) trasy
i punktéw wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robdt i obejmuja wszystkie
czynno$ci majace na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej zgodnie z dokumentacjg projektowa,
oraz wykonanie inwetaryzacji powykonawczej przez Wykonawce.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysoko$ciowych.

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow
wysoko$ciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow glownych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

b) uzupekhienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi)

c) zastabilizowanie punktéw w sposob trwatly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe.



1.4.1. Punkty gloéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostale okres$lenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi norami.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robdt oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. W trakcie robdt Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo ruch drogowego i 0sob trzecich w obrebie placu budowy oraz utrzymanie
oznakowania, urzadzen ostrzegawczych i zabezpieczajacych na przekazanym placu budowy.

2. MATERIALY

Do utrwalania punktéw glownych trasy nalezy stosowac stupki betonowe, rury metalowe o dtugosci ok.
0,5 m. Pale drewniane umieszczone w sagsiedztwie punktéw zalamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny
mie¢ $rednice 0,15 - 0,20 m. i dlugos¢ 1,5 - 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki
drewniane o dtugosci ok. 0,30 m. i $rednicy 0,05 - 0,08 m. Swiadki wbijane obok palikéw osiowych powinny
mie¢ dlugos¢ ok. 0,5 m. i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

Do odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé odpowiedni sprzgt
geodezyjny:
- teodolity lub tachometry, niwelatory, tyczki, laty, tasmy stalowe.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktéw wysokosciowych gtdéwnych powinien gwarantowaé
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ustalenia ogodlne.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane z zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK [4-10].
Zamawiajacy jest zobowigzany wytyczy¢ i zastabilizowaé w terenie punkty glowne osi trasy oraz punkty
wysoko$ciowe /repery robocze/ 1 dostarczy¢ Wykonawcy szkic wytyczenia trasy, wykaz punktow
wysoko$ciowych oraz wszelkie inne dane niezbedne do zidentyfikowania tych punktow w terenie.

Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za nastgpstwa niezgodnosci robot z dokumentacja
projektowa, SST oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inspektora Nadzoru o jakichkolwiek btgdach wykrytych w
wytyczeniu punktéw glownych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie r6znig si¢ od
rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru.
Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikow pomiarow przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i
wz06r tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny
za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych,
potozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy punktami gtownymi na odcinkach
prostych nie moze przekracza¢ 500 m. Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery
robocze) wzdtuz osi trasy drogowej. Maksymalna odlegto$¢ migedzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej
w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 m.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowe;j. Jako
repery robocze mozna wykorzystywa¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdhuz trasy drogowe;j.
O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci shupkdéw betonowych Iub grubych
ksztattownikoéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajacy osiadanie. Rzedne reperé6w roboczych
nalezy okresla¢ z doktadnoscia do 0,5 cm, stosujac niwelacje podwodjna w nawigzaniu do reperéw panstwowych.



Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.
5.3. Wyznaczenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego w postaci opisow topograficznych punktéw gtéwnych i ich wspotrzedne. O$
trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach posrednich nie rzadziej niz co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie
sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wicksze niz 5 cm.
Rzgdne punktow osi nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do lecm w stosunku do rzednych okreslonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub rur metalowych.
Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca zastapi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow
wysoko$ciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie jest km trasy
drogowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidér robdt zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nastgpuje na podstawie
szkicow 1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnos¢ za kilometr nalezy przyjmowaé na podstawie szkicow i dziennikéw pomiarow geodezyjnych
lub protokotu z kontroli geodezyjne;j.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wykonanie pomiaréw biezacych w miare postgpu robdt, zgodnie z dokumentacja projektowa.

ST - 02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU LUB /I DARNINY/

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem n/n Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu/darniny.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach i ulicach.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegotowej Specyfikacji Technicznej dotyczg zdjgcia warstwy humusu w ramach
robét przygotowawczych wykonywanych na przebudowywanych odcinkach dréog i obejmuja:

- zdjecie warstwy humusu o $redniej grubosci 10-30 cm

W przypadku wystapienia warstwy o innej migzszo$ci niz wymieniona, nalezy ja zebra¢ dostosowujac si¢ do
warunkoéw lokalnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.



2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1 Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzet do wykonania robot zwigzanych z usunieciem humusu

Do wykonywania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:

- spycharki,

- rowniarki,

- sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie robot
sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materiatow

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem rowniarek lub spycharek na pryzmy z przeznaczeniem do
humusowania skarp i terenow zielonych. Nadmiar humusu moze by¢ przewozony dowolnym transportem
samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji harmonogram roboét, uwzgledniajacy warunki w
jakich wykonywane beda roboty zwiazane ze zdjeciem humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia do humusowania.
Zagospodarowanie humusu powinno by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa i wskazaniami Inspektora Nadzoru.
Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robot (zmienna grubos¢ warstwy
humusu) nalezy dodatkowo stosowaé reczne wykonanie robot jako uzupetlnienie prac wykonywanych
mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjaé z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach okre§lonych
w Dokumentacji Projektowej lub wskazaniach Inspektora Nadzoru.

Humus nalezy zdja¢ na petna gleboko$¢ jego zalegania okre§long w Dokumentacji Projektowej lub wskazang
przez Inspektora Nadzoru na roboczo, wedtug faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bedzie stanowit
podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu. Zdjety humus nalezy sktadowac w
regularnych pryzmach.

Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy i zaggszczaniem. Nie nalezy zdejmowaé humusu w
czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby uniknaé zanieczyszczenia gling lub innym gruntem

nieorganicznym.
6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola jakosci robot zwigzanych ze zdjeciem humusu

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu z powierzchni pasa robot
ziemnych, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i wskazaniami Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu jest 1 m2 (metr kwadratowy), na
podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiarow w terenie.



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty objete niniejsza SST podlegaja odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, ktéry powinien by¢
dokonany po wykonaniu zdjecia warstwy humusu wraz z haldowaniem w pryzmy.

Inspektor Nadzoru oceni wyniki pomiaréw przedtozonych przez Wykonawce zgodnie z niniejszg SST.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor Nadzoru ustali zakres rob6t poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na wlasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ za 1 m2 zdjgtego humusu nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robot.

Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmuje zdjgcie humusu na pelng glebokos¢ jego zalegania wraz z
hatdowaniem w pryzmy lub odwiezieniem na odktad.

10.  PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.  Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

ST - 03 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru liniowych robot ziemnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach i ulicach.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robodt ziemnych w czasie budowy lub
modernizacji drog i obejmuja:

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,
b) budowg nasypoéw drogowych,

c) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.43. Wysokos¢ nasypu lub gleboko§¢ wykopu - rdéznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp $redni - nasyp, ktoérego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokos$¢ przekracza 3 m.

1.4.7.  Wykop ptytki - wykop, ktorego gltgbokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop $redni - wykop, ktorego gltgbokosc¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop glteboki - wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o matej no$nosci, charakteryzujacy si¢ znacznym i
dhugotrwatym osiadaniem pod obciazeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okre§lony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunigtych blokach, ktorego probki nie
wykazuja zmian objetosci ani nie rozpadaja si¢ pod dzialaniem wody destylowanej; maja wytrzymato$¢ na



Sciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia §rodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.
1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, polozone w obrgbie pasa robot drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robdt drogowych.
1.4.15. Odktad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntdéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypdéw oraz innych prac zwigzanych z trasg
drogowa.
1.4.16. Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru:

Is = pa /pds
gdzie:
pd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m3),
pdas - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988 [2], stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m3).

1.4.17. Wskaznik roéznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujagca zageszczalno$¢ gruntdéw niespoistych,
okreslona wg wzoru:
U =deo/dio
gdzie:
deo -  $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio -  $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.18. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielko§¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru:

TIo=E2/E:
gdzie:
E: -modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],
E> -modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].

1.4.19. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiagzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

L.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania og6élne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowos$ci podaje tablica 1.

Podziat gruntow pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypow moga by¢ wywiezione poza teren budowy
tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inspektora.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdéw, nie bg¢dac nadmiarem objetosci robot ziemnych,
zostaty za zgoda Inspektora wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz
budowa nasypow lub wykonanie prac obje¢tych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia
réwnowaznej objetosci gruntdw przydatnych ze Zroédet wlasnych, zaakceptowanych przez Inspektora.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow, okreslone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny by¢
wywiezione przez Wykonawce na odktad. Zapewnienie terendw na odklad nalezy do obowigzkoéw
Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inspektora moze nakaza¢ pozostawienie na
terenic budowy gruntow, ktorych czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia Iub
nadmiernej wilgotnosci.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 [4]



Lp. | Wyszczegolnieni | Jed- Grupy gruntow
wlas'c?wos'ci nostki niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu — rumosz — piasekpylasty | malo wysadzinowe
niegliniasty —  gwictrzelina — glina piasz- czysta
— awir gliniasta zvyie;zla, glinazwi¢z{a,
— pospolka — rumosz ghpa Pylastazwm;;la
_ piasek gruby liniasty — il 111 piaszezys-ty, il
— piasek sredni — zwir gliniasty barg};g s;t)vyysadzinowe
— piasek drobny - pqspé{ka — piasek gliniasty
— 7uzel gliniasta — pyl, pylpiasz-czysty
nierozpadowy — glina piasz- czysta,
glina, glinapylasta
— il warwowy
2 | Zawartos¢
czastek %
10,075mm 015 od 15 do 30 030
70,02 mm 03 0od3do10 10
3 | Kapilarnos¢
bierna Hyy m 01,0 01,0 01,0
4 | Wskaznik
piaskowy WP 035 od 25 do 35 025
3. SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzetu do:

- odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia
do hydromechanizacji itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, taSmociagi itp.),

- sprzgtu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.)

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczqgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybér $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu),
jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnos¢ s$rodkow
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzg¢tu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie zostaly wczesniej zaakceptowane
na pis$mie przez Inspektora.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Doktadnos¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz *-
10 cm. Rdznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cmi-3 cm.
Szeroko$¢ gornej powierzchni korpusu nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz~ 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.



Pochylenie skarp nie powinno rozni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego warto$ci wyrazonej
tangensem kata. Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekraczaé

+- 10 cm przy pomiarze lata 3-metrowa, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace nierownosci,
wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace rownosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i réwnos$ci
skarp, powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemoéw odwadniajacych, ujetych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonaé urzadzenia, ktore
zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby zabezpieczy¢
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawac¢ w catym okresie trwania rob6t spadki, zapewniajace prawidtowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotrwata
nieprzydatno$¢, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntdw i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na
wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

54. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety. W czasie robot
ziemnych nalezy zachowac¢ odpowiedni spadek podluzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania,
spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow spoistych 1 nie mniejszy niz 2% w
przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wpltyw

kolejnosci i sposobu odspajania gruntdéw oraz termindw wykonywania innych robo6t na spetnienie wymagan
dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych.

Zrédta wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST. Szerokos¢
dna i glebokos¢ rowu nie mogg rézni¢ si¢ od wymiarow projektowanych o wigcej niz +- Sem. Doktadnosé
wykonania skarp rowoéw powinna by¢ zgodna z okre§long dla skarp wykopéw w SST D-02.01.01.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w punkcie 5 oraz z dokumentacja projektowa.

Szczegbdlng uwage nalezy zwrocié na:

- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,

- wlasciwe ujgcie i odprowadzenie wysiekéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Czynnos$ci wchodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robot okreslono w punkcie 6 SST D-02.01.01,
D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanych robot ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwos¢ badan i pomiaréw

1 Pomiar szerokos$ci korpusu Pomiar taSma, szablonem, tatg o dtugosci 3m i poziomicg lub




ziemnego niwelatorem, w odstepach co 200m na prostych, w pkt gléwnych

2 Pomiar szerokosci dna tuku, co 100m na tukach R>100m co 50m na tukach R<100m oraz w
rOwoOw miejscach, ktore budza watpliwosci
3 Pomiar rzednych
powierzchni korpusu
ziemnego
4 Pomiar pochylenia skarp
5 Pomiar réwnosci
powierzchni
6 Pomiar réwnosci skarp
7 Pomiar spadku podtuznego Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200m oraz w pkt
powierzchni korpusu lub dna watpliwych
rowu

8 | Badanie zageszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej ulozonej warstwy lecz
nie rzadziej niz w trzech pkt na 1000m2 warstwy

6.3.2.  Szeroko$¢ korpusu ziemnego

Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +-10cm.

6.3.3.  Szeroko$¢ dna rowow

Szerokos$¢ dna rowdw nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +-5 cm.

6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga réznic¢ si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz

-3 cm lub +1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. RoOwnos¢ korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tatg 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3cm.

6.3.7. RoO6wnos¢ skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone tatg 3-metrowa, nie mogg przekracza¢ +- 10 cm.

6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysoko$ciowych, nie moze dawaé rdéznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wickszych niz -3 cm lub +1
cm.

6.3.9. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z zalozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktérych nie mozna okresli¢ wskaznika zageszczenia
nalezy okresli¢ wskaznik odksztalcenia 10, zgodnie z normg PN-S-02205:1998 [4].

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostana
odrzucone. Je§li materialy nie spelniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inspektora Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienic Wykonawcy, Inspektora moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego wpltywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres 1 wielko$¢ potracen za obnizong jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar robot ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr sze$cienny) wykonanych robot ziemnych.

8.  ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.



Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt9.
Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowg podano w SST D-02.01.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.  Normy

PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw

PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

PN-EN-963:1999Geotekstylia i wyroby pokrewne

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia  nawierzchni
odatnych i podtoza przez obcigzenie plyta

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

—_—

Y Nk W

Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmacniania podloza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002

—_
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—_
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ST - 04 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I-V KATEGORII

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopow
w gruntach I-V kategorii.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot zwigzanych z wykonaniem wykopdéw w gruntach I-V kategorii. Ustalenia zawarte w n/n
specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robot.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie takich robét jak:

* roboty ziemne -wykopy wykonywane mechanicznie w gruncie kat I-V (transport na odktad)

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaly podane w SST D.00.00.00 pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w SST D.00.00.00 pkt. 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstawe podziatu gruntéw i innych materialow na kategorie pod wzglgdem trudnosci ich odspajania podano w SST
D.00.00.00, tablica 1. W wymienionej tablicy okreslono przecigtne wartosci gesto$ci objgtosciowej gruntdw i
materialéw w stanie naturalnym oraz spulchnienie po odspojeniu.

Podziat gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypéw podano w SST D.02.03.01. pkt. 2 tablical.

3. SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w SST D.00.00.00 pkt. 3.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w SST D.00.00.00 pkt. 4. Roboty ziemne

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot
Ogolne zasady prowadzenia robdt podano w SST D.00.00.00 pkt. 5.
Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia robot, a
naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego ksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia tub innych odstgpstw od



dokumentacji projektowej obciaza Wykonawcg robot ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywac wykopy w taki sposob, aby grunty o r6znym stopniu przydatnosci do budowy
nasypéw byty odspajane oddzielnie, w sposoéb uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego
wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad O ile Inzynier dopusci czasowe skladowanie odspojonych gruntéw, nalezy je
odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem. Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspaja¢ go do
glebokosci okoto 0,5 metra powyzej projektowanych rzednych robdt ziemnych.

5.2. Wymagania dotyczace zaggszczenia
Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych rob6t ziemnych powinno spetnia¢ wymagania, dotyczace
minimalnej warto$ci wskaznika zageszczenia (Is,), podanego tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych

Strefa korpusu Minimalna warto$¢ Is dla:
Autostrad 1 drog|Innych drog
ekspresowych
Ruch ciezki i bardzo cigzki Ruch mniejszy
od cigzkiego
Goérna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na glgbokosci od 20 do 50 cm od|1,00 1,00 097

powierzchni robdt ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniaja wymaganego wskaznika
zaggszczenia, to przed wozeniem konstrukeji nawierzchni nalezy doggsci¢ do wartosci Is podanych w tabl. 1

Jezeli wartoci wskaznika zaggszczenia okreSlone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnicte przez bezposrednie
zaggszezanie gruntdw rodzimych, to nalezy podjaé srodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajacego uzyskanie
wymaganych warto$ci wskaznika zaggszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, proponuje
Wykonaweca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.
5.3. Ruch budowlany
Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej rzednych
robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra. Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza
si¢ po nim jedynie ruch maszyn wykonujacych t¢ czynno$¢ budowlang. Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny ruch
pojazdoéw, ktére nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu. Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych,
wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obcigza Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w SST D.00.00.00 pkt. 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej. W czasie kontroli szczegdlng uwagg nalezy zwrocic na:
a) odspajanie gruntow w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
¢) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
d) doktadnos$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
e) zageszczenie gorngj strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w punkcie 5.2.,
f) formowanie nasypu i zaggszczanie nasypu,
g) plantowanie powierzchni skarp nasypow i wykopow

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt podano w S ST D. 00.00.00 pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa jest m® (metr szeScienny) wykonanego wykopu.



8. ODBIOR ROBOT podano w SST D.00.00.00 pkt. 8.
9. PODSTAWA PEATNOSCI podano w SST D.00.00.00 pkt. 9.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m* wykopow w gruntach I-V kategorii obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, oznakowanie rob6t, odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wyladunek, profilowanie dna wykopu, rowow, skarp, zaggszczenie powierzchni wykopu,
- profilowanie korony nasypu i skarp, formowanie nasypu, zageszczanie nasypow, przeprowadzenie pomiaréw i badan
laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji technicznej, rozplantowanie urobku na odkfadzie, wykonanie, a
nastepnie rozebranie drog dojazdowych, rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwigzanych podano w SST D.00.00.00 pkt. 10.

ST - 06 PROFILOWANIE 1 ZAGESZCZENIE PODLOZA (DNA KORYTA) POD WARSTWY
KONSTRUKCYJNE NAWIERZCHNI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza.
1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét:
Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji technicznej dotyczg prowadzenia robot.
1.3. Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem koryta
pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni obejmujg wykonanie koryta (glgbokosci 20 ¢cm) oraz wykonanie
profilowania i zageszczenia podtoza, w ciagu drogi i na zjazdach gospodarczych.
1.4. Okreélenia podstawowe.
1.4.1. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosci przemarzania.
1.4.2. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodno$é
z dokumentacja projektowa, SST oraz zaleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00.

2. MATERIALY - Nie wystepuja.

3. SPRZET

Wymagania ogoélne dotyczace sprzetu podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogblne”.

Do wykonania rob6t nalezy stosowaé rowniarki lub spycharki uniwersalne z uko$nie ustawionym lemieszem. W
miejscach, gdzie z uwagi na szeroko$¢ koryta nie mozna stosowaé sprzetu mechanicznego, roboty nalezy
wykona¢ recznie. Do zageszczania podtoza nalezy uzy¢ walcow, ptyt wibracyjnych zapewniajacych uzyskanie
wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia.

4. TRANSPORT - Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady og6lne wykonywania robdt podano w SST D.00.00.00.

Przed rozpoczeciem robdt Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji robot
i harmonogram robot, uwzgledniajagce wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty zwigzane z
wykonaniem koryta.

5.2. Zakres wykonywanych robot.



Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i zageszczania podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem roboét zwigzanych z wykonaniem podbudowy.
5.2.1. Wykonanie koryta.

Z uwagi na wykonywanie podbudowy w korycie, jego potozenie powinno by¢ wytyczone. Sposéb
wytyczenia powinien umozliwi¢ wykonanie koryta oraz warstw nawierzchni z tolerancjami okre§lonymi w n/n
specyfikacji. Paliki do kontroli uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wcze$niej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymane w czasie robot  przez Wykonawce. Grunt odspojony w czasie
wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych. Profilowanie i zageszczanie podtoza w
korycie nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w p. 5.2.2. 1w p. 5.2.3.

5.2.2. Profilowanie podloza.

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.
Nalezy usung¢ btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceniu. Jezeli rzedne podioza przed profilowaniem
nie wymagaja dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to przed przystapieniem do profilowania
oczyszczonego podtoza jego powierzchni¢ nalezy dogesci¢ 3-4 przejSciami walca Sredniego stalowego gladkiego
lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Do profilowania podloza nalezy stosowac
réwniarki. W miejscach, gdzie z uwagi na szeroko$¢ koryta nie mozna stosowac sprzgtu mechanicznego, roboty
nalezy wykonaé recznie. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych.

5.2.3. Zaggszczanie podtoza

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego dogeszczenia przy uzyciu walcow i plyt
wibracyjnych. Jakiekolwiek nieréwnosci powstale przy zageszczaniu powinny by¢ naprawione przez
Wykonawce w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Zageszczenie podiloza nalezy kontrolowaé
poprzez oznaczenie wskaznika zageszczenia (Is) zgodnie z BN-77/8931-12. Minimalna warto§¢ wskaznika
zageszczenia podloza (Is) dla gornej warstwy korpusu o grubosci 20 cm wynosi 1.00. Wilgotnos¢ gruntu
podloza przy zageszczaniu nie powinna roznic¢ si¢ od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 20 % jej wartosci.
5.2.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podioza.
Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli
wyprofilowane i zaggszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystgpieniem do uktadania
podbudowy nalezy odczeka¢ do czasu naturalnego osuszenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.00.00.00.

6.2. Kontrola jako$ci robét.

W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie i z czestotliwoscia
gwarantujgca zachowanie wymagan jakosci robot, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach n/n
specyfikacji.

Tablica 1. Zakres i czestotliwo$¢ badan i pomiardow.

Lp. Wyszczegolnienie badan Czgstotliwos¢ badan
Minimalna liczbaMaksymalna
badan na dziennej powierzchnia (m?)
dzialce roboczej przypadajaca na
jedno badanie

l. Rownos¢ poprzeczna z czestotliwo$ciag gwarantujaca spelienie
i podtuzna. wymagan przy odbiorze (okreslonych w p. 6.2.)
Spadki poprzeczne.
Rzgdne podtoza.

Uksztattowanie osi.
Glegbokos¢. Szerokosc.
2. Zageszczenie, wilgotnosé
gruntu- badanie wskaznika
zaggszczenia 2 100

Czestotliwo$¢ badan kontrolnych w czasie robot zwigzanych z wykonaniem koryta oraz profilowaniem
i zageszczeniem podtoza podano w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12



przynajmniej w dwoch punktach, wybranych losowo na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz w jednym
punkcie na 100 m?.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug metody Proctora jest niemozliwe ze
wzgledu na gruboziarniste uziarnienie materialu tworzacego podloze, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na
metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztalcenia podtoza wedlug BN-
64/8931-02. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac¢ 2.2. Wilgotnosé
w czasie zageszczania nalezy badaé przynajmniej dwukrotnie na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz
raz na 100 m?> wykonywanego koryta.

6.3. Badanie i pomiary wykonanego koryta i podtoza.

6.3.1. Zaggszczenie podtoza.

Do odbioru zaggszczenia podloza Wykonawca przygotuje i przedstawi zestawienie wynikéw badan wskaznika
zageszczenia wykonane na podstawie biezacej kontroli zaggszczenia. Jezeli wyniki badan wskaznika
zageszczenia beda mniejsze od wymaganych, podloze nalezy spulchni¢ i roboty powtdrzy¢ w sposob
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.3.2. Cechy geometryczne.

6.3.2.1. Réwnos¢.

Nieréwnosci profilowanego i zaggszczonego podtoza nalezy mierzy¢é 4 metrowa tata w kierunku podtuznym
Nieréwnosci poprzeczne w korycie nalezy mierzy¢ tata co najmniej co 50 m. Nieré6wno$ci nie moga
przekraczac 2 cm.

6.3.2.2. Spadki poprzeczne.

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca laty i poziomicy co najmniej co 50 m i dodatkowo w punktach
huku. Spadki poprzeczne podloza powinny by¢ zgodne z projektem z tolerancja +/- 0.5%.

6.3.2.3. Glebokos¢ koryta i rzedne dna.

Glegbokos¢ koryta i rzedne dna nalezy sprawdzaé co najmniej co 25 m. w osi jezdni i na jej krawedziach.
Réznice pomigdzy rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1cm i -2cm.

6.3.2.4. Uksztaltowanie osi koryta.

Uksztaltowanie osi koryta nalezy sprawdza¢ w punktach rozmieszczonych nie rzadziej niz co 50 m. O$ w planie
nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz +10cm i -5¢m.

6.3.2.5. Szerokos¢ koryta.

Szerokos¢ koryta nalezy sprawdza¢ co najmniej co 50 m. Szeroko$¢ koryta nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wiecej niz+10cm i -5cm.

6.3.2.6. Zasady postepowania z odcinkami o niewlasciwych cechach geometrycznych.

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.2.2.
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyré6wnane i powtornie
zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru robdt podano w SST D.00.00.00. Obmiaru koryta oraz wyprofilowanego
i zageszczonego podloza dokonuje si¢ na budowie w m?.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.00.00. Odbiér koryta oraz wyprofilowanego i
zageszczonego podioza dokonywany jest na zasadach odbioru robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
podanych w SST D.00.00.00. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na postawie raportdéw Wykonawcy z
biezacej kontroli robot, ewentualnych uzupetniajacych badan i pomiaréw oraz ogledzin.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres wykonania robdt poprawkowych lub
powtorzenie robot wedtug zasad okreslonych w n/n specyfikacji. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona w
terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ za 1 m? wykonanego koryta nalezy przyjmowa¢ zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci robot na
podstawie pomiaréw i badan laboratoryjnych.

Cena wykonania koryta obejmuje:
- prace pomiarowe,
- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze,
- profilowanie dna koryta do wymaganych spadkow wraz z zageszczeniem podloza, zgodnie z dokumentacja
projektows i specyfikacja techniczna.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

1. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

2. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta.

3. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celow
drogowych i lotniskowych.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.

5. BN-70/8931-05 Oznaczanie wskaznika nos$nos$ci gruntu jako podtoza nawierzchni
podatnych.

6. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

7. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

ST - 07 PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza wykonania podbudowy zasadniczej z kruszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie na odcinkach obcigzonych ruchem KR1 i obejmuja:

- wykonanie dolnej warstwy podbudowy gr. 10-20 cm z mieszanki kruszywa naturalnego fr. 0/31,5 mm,
stabilizowana mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wigcej warstw
zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe no$ng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w
optymalnej wilgotno$ci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie powinna byc¢
mieszanka kruszyw sktadajgca si¢ z: piasku, mieszanki i/lub zwiru, speiniajagca wymagania niniejszej ST.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Do wykonania podbudowy nalezy zastosowa¢ mieszanke kruszyw o uziarnieniu 0/31,5 mm.

Krzywa uziarnienia mieszanki kruszyw powinna leze¢ pomiedzy krzywymi granicznymi p6l dobrego uziarnienia
podanymi w PN-S-06102 [14]. Powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna
kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo. Frakcje kruszywa przechodzace
przez sito 0,075 mm nie powinny stanowi¢ wigcej niz 65% frakcji przechodzacych przez sito 0,5 mm.



Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda stabilizacji
mechanicznej (1-2)
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2.3.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinny spetnia¢ wymagania podane w tablicy 1.
Tablica 1. Wiasciwosci kruszyw naturalnych
Lp. Wyszczegdlnienie wlasciwosci Wymagania Metody badan wg
1. Zawarto$¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm, %, m/m 2+10 PN-B-06714-15
2. Zawarto$¢ nadziarna, %, m/m, nie wigcej niz 5 PN-B-06714-15
3. Zawartos¢ ziaren nieforemnych, %, m/m, nie wigcej niz 35 PN-B-06714-16
4. Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, %, m/m, nie wigcej niz 1 PN-B-06714-26
5. Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym zageszczeniu metoda I lub II wg PN-
BN-64/8931-01
B-04481, % 30+70
6. Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles
a) sqeralnosc caikowllta po pelnej hczble.ob.rotow, nie wigcej niz 35 PN-B-06714-42
b) Scieralno$¢ czgsciowa po 1/5 peinej liczby obrotéw, w stosunku do
ubytku masy po pelnej liczbie obrotdw, nie wigcej niz 30
7. Nasigkliwos$¢, %, m/m, nie wigcej niz 2,5 PN-B-06714-18
. TN .
M.rozo.mllp.)ornosc, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania, %, m/m, nie PN-B-06714-19
wiecej niz 5
9. Zawartos$¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na SO3, % m/m, nie wigcej niz 1 PN-B-06714-28
10. Wskaznik no$nosci Wnoes mi ki kru , %, ni iej iz,
skazni flosnosm Wnos Mmieszanki szywa, %, nie mniejszy niz, przy PN-S-06102
zageszezeniu [s>1,00 80

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

3.2. Sprzgt do wykonania robot

Do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie nalezy stosowac:

mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujagce wodg. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;j,

rowniarki albo uktadarki do rozktadania mieszanki, walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do
zageszczania. W miejscach trudnodostepnych powinny by¢é stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne. Sprzgt powinien zosta¢ zaakceptowany przez Inzyniera.



4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Ruch
pojazdow po wyprofilowanym podlozu drogi powinien by¢ tak zorganizowany aby nie dopusci¢ do jego
uszkodzen i tworzeniu kolein.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt, uwzgledniajace
wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywana podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie.

5.2. Przygotowanie podtoza

Podtoze pod podbudowg powinno speiniaé wymagania okreslone w ST D.04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zaggszczeniem podtoza”.

Przed wykonaniem podbudowy wszelki koleiny i migkkie miejsca podloza oraz wszelkie powierzchnie
nieodpowiednio zageszczone lub wykazujace odchylenia wysoko$ciowe od zalozonych rzednych powinny by¢
naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo osuszenie poprzez mieszanie do osiggnigcia wilgotnosci
optymalnej, powtornie wyréwnane i zageszczone.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Wytwarzanie mieszanki kruszywa naturalnego moze by¢ rozpoczgte po akceptacji sktadu mieszanki (recepty
laboratoryjnej) przez Inzyniera. Recepta laboratoryjna powinna zawierac:

ustalenie sktadu agregatu kruszywowego, okreslenie wtasciwosci kruszyw zgodnie z tablica 1 niniejszej ST,
wymagang zawarto$¢ wody w mieszance odpowiadajaca wilgotnosci optymalnej mieszanki kruszywa, ustalenie
gestosci nasypowej kruszywa w stanie luznym, ustalenie gestosci objetosciowej szkieletu gruntowego
i maksymalnej gestosci objetosciowej szkieletu gruntowego, okres§lenie wilgotno$ci optymalnej mieszanki.
Mieszanke kruszywa o $cisle okre§lonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$é zapewnienia jednorodnosci nie
dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegodlnych frakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Rozktadanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubo$¢ po zaggszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Grubos$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze
przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byé rozlozona w sposob zapewniajacy
osiaggniecie wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej
warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych
spadkow i rzednych wysoko$ciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera. Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jego segregacja,
powinno by¢ przed zageszczeniem zastgpione materiatlem o odpowiednich wlasciwosciach.

5.5. Zageszczanie mieszanki kruszywa

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zageszczania przez
watowanie. Jakiekolwiek nierdéwnosci lub zaglebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyroéwnane
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunig¢cie materiatu az do otrzymania réwnej powierzchni.
Miejscach niedostepnych dla walcéw podbudowa powinna by¢ zagegszczona zageszczarkami plytowymi lub
ubijakami mechanicznymi, zaakceptowanymi przez Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej
wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony, powinien
zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno§¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od
optymalnej o 20% lub wigcej jej wartoéci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreSlong iloscia wody i
robwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢é mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o
10% lub wigcej jej wartosci, mieszanke nalezy osuszy¢.



Zageszczenie nalezy kontynuowac do osiggnigcia wskaznika zageszczenia Is podbudowy nie mniejszego od 1,00,
okreslonego zgodnie z norma BN-77/8931-12 [18].

Jezeli nie mozna okresli¢ wskaznika zaggszczenia, to nalezy sprawdza¢ stosunek modutu odksztalcenia
wtornego E», do pierwotnego Ei, ktory nie powinien by¢ wickszy niz 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to
jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw
wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialéow. Badania te powinny
obejmowac¢ wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt. 2.3. niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie robot przy budowie podbudowy z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwo$¢ badan
Maksymalna
Lp. Wyszezegblnienie bada Minifnalna l.iczba. powierzchnia
badan na dziennej podbudowy
dzialce roboczej przypadajaca na
jedno badanie (m?)
1. Uz.1arnlen'1s'3 m.1eszank.1 ) 600
2. Wilgotno$§¢ mieszanki
3. Zaggszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m?
4. Badanie wlasciwosci kruszywa wg tablicy 1, pkt|dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej
2.3.2 zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. niniejszej ST. Probki nalezy
pobiera¢ w sposob losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na
biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnos$ci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie
z PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancja +10% -20%. Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].
6.3.4. Zaggszczenie podbudowy

Zaggeszczenie kazdej warstwy powinno odbywacé si¢ az do osiggnigcia wymaganego wskaznika zageszczenia.
Zaggeszezenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12 [18]. W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrolg zaggszczenia nalezy oprze¢ na
metodzie obciazen ptytowych, wg ,,Instrukcji badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych” [20].
Zaggeszezenie podbudowy nalezy sprawdzaé przynajmniej w dwoch punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz
nie rzadziej niz raz na 200 m?, lub wg zalecef Inzyniera.

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac¢ ocen¢ wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt. 2.3.2.

Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Inzyniera.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos$é oraz zakres pomiarow

Czgstotliwos$¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stab. mechanicznie



Lp. | Wyszczegdlnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwo$¢ pomiardw
1. Szeroko$¢ podbudowy co 100 m
2. Rownos¢ podtuzna co 20 m tatg na kazdym pasie ruchu
3. Réwno$¢ poprzeczna co 100 m
4. Spadki poprzeczne
a) na odcinkach prostych co 100 m
b) na odcinkach tukowych co najmniej w 5 miejscach kazdego tuku
5. Rzedne wysokosciowe w przekrojach podanych w Dokumentacji Projektowej, nie
rzadziej jak co 100 m
6. Uksztaltowanie osi w planie co 100 m
7. Grubos¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dzialce
roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na
2000 m?
8. Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
- ugiecie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikow szeroko§¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szeroko$ci warstwy wyzej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w Dokumentacji Projektowe;j.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata, zgodnie z BN-68/8931-04 [16]. Nierownosci
poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata. Nierdéwnosci podbudowy nie moga przekraczaé¢ 10 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny byé¢ zgodne z dokumentacja projektows, z
tolerancja * 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Roznice pomi¢dzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekraczac
+1cm,-2cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy

Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £+ 5 cm.

6.4.7. Grubo$¢ podbudowy

Grubos$¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz + 10 %.

6.4.8. Nos$nos¢ podbudowy

Modut odksztatcenia okreslony wg ,,Instrukcji badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych” [20]
oraz ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [17] powinny by¢ zgodne z podanymi w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z kruszywa Wskaznik Maksymalne ugigcie Minimalny modut odksztatcenia
o wskazniku wros | zageszczenia sprezyste pod kotem, mm mierzony plyta o $rednicy 30 cm, MPa
nie mniejszym Isnie 40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego
niz, % mniejszy niz obciazenia E; obciazenia E;
80 1,00 1,25 1,40 80 140

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wigksze odchylenia od okre$lonych w punkcie 6.4.
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnane i
powtoérnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 ¢cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez



spulchnienie warstwy na pelng grubo$¢ do polowy szerokosci pasa ruchu, dolozenie materiatu i powtdrne
zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubo$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glgbokos¢,
zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnane i
ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena
grubo$ci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne
do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$noS$ci
podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania roboét przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m?> (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6. daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platno$¢ za 1 m? wykonanej podbudowy nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru i oceny jakosci robot w
oparciu o pomiary i wyniki badan laboratoryjnych:

Cena wykonania rob6t obejmuje:

prace pomiarowe,

oznakowanie robot,

sprawdzenie i ewentualna naprawa podtoza,

opracowanie recepty laboratoryjnej na mieszanke kruszywa,

przygotowanie mieszanki kruszywa zgodnie z recepta laboratoryjna i dostarczenie na miejsce wbudowania,
roztozenie mieszanki zgodnie z zalozong gruboscia, szerokoscig i profilem z zachowaniem projektowanej
niwelety,

zaggszcezenie roztozonej mieszanki, dowoz wody do zaggszczenia,

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okre§lonych w ST,

utrzymywanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
obcych.

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn.

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.



7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda

bezposrednia.

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych.

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartoSci siarki metoda
bromowa.

10. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie S$cieralno$ci w bebnie Los
Angeles.

11. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka.

12. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

13. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
14. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
15. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

16. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.
17. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugig¢ podatnych ugigciomierzem belkowym.
18. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.
10.2. Inne dokumenty
19. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM - Warszawa
1997.
20. »lnstrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych” GDDP 1998.

21. Ogolne Specyfikacje Techniczne nr D.04.04.00+04.04.03 z 1998r. ,,Podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie”.

ST - 08 NAWIERZCHNIA Z PLYT BETONOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z ptyt betonowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania dokumentacji
przetargowej i kontraktowej przy zlecaniu i realizacji robét na drogach .

1.3. Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni z ptyt betonowych w trakcie prowadzenia robét zwigzanych z budowg
slipdw w jeziorze rajgrodzkim . Projektowana nawierzchnia z ptyt betonowych uktadana bedzie na
odpowiedniej podbudowie z zastosowaniem podsypki .

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia z ptyt betonowych - nawierzchnia, ktdrej warstwa sScieralna jest wykonana z ptyt
betonowych.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

Ogdlne wymagania dotyczace robdt

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 1.5.



2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich
pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Ptyty betonowe

Do budowy nawierzchni z ptyt betonowych zastosowano ptyty betonowe prostokgtne PD
300x100x15, grubosci 12,00 cm, utozone na podsypce cementowo-piaskowej grubosci 3,00 cm z
wypetnieniem spoin mieszanka cementowo-piaskows .

2.2.1. Wymagania

Do produkcji ptyt drogowych betonowych nalezy stosowad beton klasy B 25 i B 30. Ptyty betonowe
powinny spetnia¢ wymagania normy. Scieralnos¢ na tarczy Boehmego nie powinna przekraczaé:

- ptyty betonowe, gatunek 1 - 3,5 mm,
- ptyty betonowe, gatunek 2 - 4,5 mm.

Powierzchnie ptyt betonowych powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy
lub zatartej. Krawedzie ptyt betonowych powinny by¢ rdwne i proste. Dopuszczalne wady oraz
uszkodzenia powierzchni i krawedzi ptyt betonowych nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w
normie BN-80/6775-03/01 [7].

2.3. Cement

Cement stosowany do zaprawy cementowej dla wypetnienia spoin miedzy ptytami powinien by¢
cementem portlandzkim - klasy 32,5 i odpowiadaé¢ wymaganiom podanym w PN-B-19701 [2].
Transport i przechowywanie cementu wg BN-88/6731-08 [4].

2.4. Piasek

Piasek do zaprawy cementowe] powinien by¢ gatunku 1 wg PN-B-06712 [1], natomiast do
wypetniania spoin przez zamulenie - piasek gatunku 1, lecz o zawartosci pytéw mineralnych w
granicach od 3 do 8%.

2.5. Woda

Woda do zaprawy cementowej powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [3]. Powinna to by¢
woda ,,odmiany 1”.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z ptyt

Uktadanie nawierzchni z ptyt betonowych wykonuje sie recznie. Do wytwarzania zaprawy stosuje sie
betoniarki, do zageszczania warstwy z piasku ubijaki reczne lub mechaniczne oraz drobny sprzet
pomocniczy do wypetniania spoin i szczelin dylatacyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport ptyt i sktadowanie



Ptyty betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi po osiggnieciu przez
beton wytrzymatosci minimum 0,5 R. W czasie transportu ptyty betonowe powinny by¢
zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami, a gérna warstwa nie powinna wystawacé
poza $ciany srodka transportu wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy. Ptyty betonowe mogg by¢
sktadowane na otwartej przestrzeni, na podtozu wyréwnanym i odwodnionym, z zastosowaniem
podktadek i przektadek utozonych w pionie jedna nad drugg. Ptyty betonowe nalezy uktadac na ptask
w stosach, po 10 warstw w stosie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Podtoze

Zaprojektowano podtoze jako warstwe odcinajgcg z pospotki o grubosci warstwy 30,00 cm . Grunt
podtoza powinien by¢ jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przed skutkami przemarzania.
Wskaznik zageszczenia gruntu oznaczony wg BN-77/8931-12 [11] powinien wynosi¢ Is > 1,0. Podtoze
gruntowe pod nawierzchnie powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymogami okreslonymi w OST D-
04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza”.

5.3. Podbudowa

Podbudowe pod utozenie nawierzchni z ptyt betonowych zgodnie z projektem stanowi : - podbudowa
jednowarstwowa z kruszywa tamanego bazaltowego o frakcji : * 0,0 — 63,00 mm lub 16,00 — 50,00
mm o tgcznej grubosci 15,00 cm po zageszczeniu . Warunki wykonania podbudowy powinny
odpowiadaé¢ wymaganiom zawartym w odpowiednich ST.

5.4. Podsypka

Zaprojektowano podsypke cementowo-piaskowgq grubosci 3,00 cm z wypetnieniem spoin mieszanka
cementowo-piaskowsq .

5.5. Uktadanie ptyt
5.5.1. Sposéb uktadania ptyt

Sposob (desen) uktadania ptyt betonowych powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektows, ST lub
wskazaniami Inzyniera. Ogdlne zasady uktadania ptyt na prostych i tukach podano w p. 5.6.2 i 5.6.3.

5.5.2. Uktadanie ptyt na odcinkach prostych
Ptyty prostokatne na odcinkach prostych powinny by¢ utozone rzedami prostopadtymi do osi drogi .
5.5.3. Uktadanie ptyt na fukach

Ptyty prostokatne na tukach powinny byé utozone w ten sam sposdb jak na odcinkach prostych z tym
zastrzezeniem, ze w przypadku utozenia ptyt rzedami prostopadtymi do osi kierunki spoin
poprzecznych powinny pokrywac sie z promieniami tuku .

5.6 Zakotwienie ptyt — dyblowanie

Projektuje sie nastepujgcy sposdb zakotwienia zelbetowych ptyt drogowych PD 300x100x15 : - dyble
giete /kotwy/ stalowe @ 16 mm , o dtugos$ci 2x80,00 cm , umieszczane w otworach montazowych ptyt
—w jednym przekroju poprzecznym co 9-tej ptyty ,, poziome;j” .

5.7. Wypetnienie spoin



Woypetnienie spoin w nawierzchniach z ptyt betonowych powinno by¢ wykonane zgodnie z
dokumentacjg projektowg, ST lub wskazaniami Inzyniera. Wypetnienie spoin zaprawg cementowg o
wytrzymatosci R28 > 20 MPa, powinno by¢ wykonane w gtab nie mniej niz na 2/3 wysokosci ptyty.

5.8. Szczeliny dylatacyjne

Szczeliny dylatacyjne w nawierzchni z ptyt betonowych powinny by¢ stosowane tylko w przypadku
wypetnienia spoin zaprawg cementowa. Szczelin dylatacyjne powinny by¢ wypetnione masg
zalewowsg - przed zalaniem spoiny powinny by¢ wypetnione piaskiem do 2/3 wysokosci ptyt. W
nawierzchniach drég i ulic, wykonywanych z ptyt betonowych prostokatnych szczeliny dylatacyjne
powinny by¢ wykonane co 10do 15 m..

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Ptyty betonowe powinny by¢ badane w zakresie badan petnych i zwyktych. Badania petne
przeprowadza producent ptyt. Badania zwykte nalezy przeprowadzac przy kazdym odbiorze ptyt,
wedtug nastepujgcego zakresu: - sprawdzenie wygladu zewnetrznego, — sprawdzenie ksztattu i
wymiarow, — sprawdzenie wytrzymatosci na sciskanie. Sposdb pobierania prébek, badania i ocena
wynikoéw badan powinny by¢ zgodne z BN-80/6775-03/01 [7].

Badania pozostatych materiatoéw stosowanych do wykonania nawierzchni z ptyt betonowych powinny
obejmowac wszystkie wtasciwosci, ktdre zostaty okreslone w normach podanych dla odpowiednich
materiatow wg pkt 2.3 do 2.5. Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien przedstawic
Inzynierowi do akceptacji wyniki badan materiatéw przeznaczonych do wykonania nawierzchni z ptyt
betonowych.

6.3. Badania w czasie robdt

6.3.1. Badanie podtoza

Nalezy sprawdzi¢, czy przygotowane podtoze odpowiada wymaganiom wg pkt 5.2.
6.3.2. Sprawdzenie konstrukcji nawierzchni

Konstrukcje i grubo$é podbudowy wg pkt 5.3 nalezy sprawdza¢ w jednym miejscu na kazdym
kilometrowym odcinku drogi lub na kazde 6000 m2 powierzchni oraz w miejscach budzacych
watpliwosci.

6.3.3. Sprawdzenie utozenia ptyt

Sprawdzenie prawidtowosci utozenia ptyt nalezy przeprowadzac przez dokonanie oceny wizualnej na
catej dtugosci budowanego odcinka, czy jest zgodne z warunkami podanymi w pkt 5.5.

6.3.4. Sprawdzenie spoin

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje sie co najmniej w trzech losowo wybranych miejscach na: -
kazdym petnym lub rozpoczetym kilometrze drogi, — kazdych petnych lub rozpoczetych 6000 m2
placu. Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje sie przez usuniecie materiatu wypetniajgcego na
dtugosci okoto 10 cm oraz zbadaniu, czy wypetnienie spoin jest zgodne z wymaganiami podanymi w
pkt 5.7.



6.3.5. Sprawdzenie szczelin dylatacyjnych

Rozmieszczenie szczelin dylatacyjnych nalezy sprawdzi¢ przez ogledziny na catej dtugosci
budowanego odcinka lub catej powierzchni placu. Sprawdzenie wypetnienia szczelin dylatacyjnych
wykonuje sie w taki sam sposdb jak spoin, w zgodnosci z wymaganiami wg pkt 5.8. 6.4. Sprawdzenie
cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Rownos¢ Nierownosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg lub planografem
zgodnie z normg BN-68/8931-04 [11]. Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nie powinny przekraczac
1,0 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowsa z tolerancjg + 0,5%.
6.4.3. Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cmi-2 cm.

6.4.4. Uksztattowanie osi

Os$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £ 5
cm.

6.4.5. Szeroko$¢ nawierzchni

Szerokosé nawierzchni nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz £ 5 cm.
6.4.6. Grubos¢ podsypki (warstwy wyréwnawczej)

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczaé £ 1,0 cm.
6.4.7. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni z ptyt betonowych podano w
tablicy:

Tablica 5. Czestotliwos¢ 1 zakres badan cech geometrycznych nawierzchni

Wyszczegolnienie badan Minimalna czestotliwosé

P 1 pOMmiarow badan 1 pomiarow

10 razy na 1 km i1 w charakterystycznych punktach

1 | Spadki poprzeczne .
P pop mwelety

10 razy na 1 km 1 w charakterystycznych punktach

2 | Rzedne wysokosciowe :
niwelety

10 razy na 1 km 1 w charakterystycznych punktach

3 | Uksztaltowanie osi w planie :
niwelety

4 | Szerokosé nawierzchni 10 razy na 1 km

5 | Grubos¢ podsypki 10 razy na 1 km

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z ptyt betonowych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8. Roboty uznaje
sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowsg, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegajg: — przygotowanie podtoza i
podbudowy, - wykonanie podsypki. Zasady ich odbioru sg okreslone w D-M-00.00.00 , Wymagania
ogodlne”.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z ptyt betonowych obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robét,

- przygotowanie podtoza lub podbudowy,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie podsypki,

- utozenie ptyt wraz z ich zakotwieniem ,

- wypetnienie spoin i szczelin dylatacyjnych,

- pielegnacje nawierzchni,

- przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

2. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
3. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

4. BN-69/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

5. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

6. BN-66/6775-01 Elementy kamienne. Krawezniki uliczne, mostowe i drogowe

7. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i
torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania



8. BN-80/6775-03/02 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i
torowisk tramwajowych. Ptyty drogowe

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i
torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza

10. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

11. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntow.

ST — 09 Budowa pomostu cumowniczego

. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robét polegajacych na dostawie i montazu ptywajgcego pomostu rekreacyjnego,
w ramach zadania pn. ,Budowa pomostu ptywajgcego”

1.2. Zakres stosowania specyfikacji.

Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie ptywajgcego pomostu, na ptywakach siatkowo-betonowych, z drewnianym poktadem
oraz wyposazeniem i trapem dojsciowym. Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z
wykonaniem n/w robét :

¢ dostawy pomostdow ptywajgcych wraz z niezbednym wyposazeniem,

* montazu pomostow ptywajgcych w terenie wraz z niezbednym wyposazeniem.
1.4. Nazwy i kody.

Kod CPV:

Grupa robét: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii Ilgdowe] i wodnej

Klasa robét: 45220000-5 Roboty inzynieryjne i budowlane
Kategoria robét: 45242000-5 Budowa infrastruktury wypoczynkowej na terenach nadwodnych
1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg projektowa, Polskimi
Normami, specyfikacjg techniczng wykonania i odbioru robét, poleceniami nadzoru inwestorskiego,
oraz z przepisami ustawy Prawo Budowlane.

Il. PODSTAWOWA CHARAKTERYSTYKA ROBOT

2.1. Charakterystyka terenu zainwestowania

Projektowany pomost ptywajacy wraz z trapem, zlokalizowane bedg na Jeziorze Gotuchowskim (dz.
ewid. dz. nr 2121/2, 2117/2)



[1l. MATERIALY.
3.1. Wymagania ogdlne.

Wszystkie materiaty stosowane przy wykonywaniu robét powinny:

¢ odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisdw wymienionych w niniejszej specyfikacji technicznej i na
rysunkach oraz innych nie wymienionych, ale obowigzujacych norm i przepisow,

e mie¢ wymagane przepisami atesty, Swiadectwa, aprobaty techniczne, certyfikaty oraz znaki
firmowe umozliwiajace ich identyfikacje.

¢ byé zgodne z dokumentacjg projektowsg, specyfikacjg techniczng lub posiada¢ rownowazne
parametry. Wykonawca winien we wtasnym zakresie uzyskac dostep do materiatéw niezbednych do
wykonania i montazu pomostéw.

3.2. Pomosty ptywajace.
Pomosty winny by¢ wykonane jako stalowe pomosty ptywajace.

e Konstrukcja nosna wykonana jest z ksztattownikow stalowych w gatunku S235, nastepnie
cynkowanych zgodnie z normg PN-EN ISO 1461.

e Poszycie z blachy ocynkowanej w gatunku DX51D zgodnego z normg EN10346.2016

e Materiat wypornosciowy — styropianem trudnonasigkliwym EPS 150

e Poktad pomostu - deski ryflowane z drewna sosnowego. Deski sg impregnowane cisnieniowo

e Elementy kotwigce - pomosty ptywajace utrzymujg swojg pozycje za pomocyg martwych

kotwic, ktére lezg na dnie. Kotwice martwe spiete sg z segmentami ptywajgcymi za pomoca

tancuchéw ocynkowanych ogniowo. Martwe kotwice wystepujg w dwéch rodzajach; 140 kg i

200 kg i dobierane sg w zaleznosci od uktadu i rodzaju zastosowanych segmentéw

Trap wykonany z ksztattownikéw stalowych w gatunku S235, nastepnie cynkowanych

zgodnie z normg PN-EN ISO 1461

Segmenty ptywajgce zapewniajg wypornosc netto pomostu: ok 3,0 kN/m2,

3.2.1 Ptywaki siatko-betonowe

Ptywaki winny by¢ wykonane z siatkobetonu hydrotechnicznego B-45 (zgodnie z normg PNEN 206-1),
wypetnionego styropianem o gestosci 15 kg/m3. Zbrojenie i czesci metalowe powinno by¢ wykonane
ze stali cynkowanej ogniowo. Wypornos$é netto jednego ptywaka siatkobetonowego, powinna
wynosi¢ okoto 2150 kg. Ptywaki winny by¢ odporne na mrdz, zapewniajgce uzytkowanie pomostéw w
najciezszych warunkach zimowych (do — 400C). Winny takze spetnia¢ warunki, wieloletniego
bezobstugowego uzytkowania (8 — 10 lat).

3.3. Drewniane podesty pomostow.

Do wykonania drewnianych podestow pomostéw, nalezy uzy¢ drewna sosnowego, ryflowanego,
impregnowanego cisnieniowo o gr. min 32 mm mocowanych przy pomocy wkretéw hartowanych,
ocynkowanych ogniowo, do podtuznic konstrukciji.

3.4 Reling (barierka jednostronna) Pomost nalezy wyposazy¢ w reling o wymiarach: od strony
zewnetrznej o wysokosci 1,0 m, o dtugosci 105 mb wykonany ze stupkéw ocynkowanych ogniowo,
wypetnienie linka nierdzewna, pochwyt z ksztattownika ocynkowanego ogniowo.

3.5 Kotwienie

Pomosty ptywajgce powinny by¢ zakotwione za pomocg martwych kotwic (waga min. 1,2t kazdej)
oraz tancuchow stalowych, cynkowanych ogniowo, o $r. min 16mm. taficuchy nie moga by¢ napiete —



ich luz powinien uwzglednia¢ falowanie i zmiany poziomu wody. Kotwice powinny by¢é wptukane
(zatopione) w dno zalewu.

3.6. Trap dojsciowy. Trap dojsciowy na pomost rekreacyjny o wymiarach 5,00 m x 2,40 m, nalezy
wykonaé w konstrukcji systemowej, analogicznej do konstrukcji pomostow. Poktad trapu z drewna
sosnowego, ryflowanego, impregnowanego cisnieniowo o gr. min 32 mm. Trap dojsciowy do
pomostu bedzie od strony lgdu zamocowany do wspornika brzegowego na przegubie
umozliwiajgcym poruszanie sie trapu w czasie zmiany stanéw wody. Natomiast od strony wody
bedzie stat na pomoscie. Elementy drewniane trapdow dojsciowych powinny by¢ impregnowane
cisnieniowo.

3.7. Wyposazenie pomostow.
Podstawowe wyposazenie pomostow stanowié bedzie:

e zestaw sprzetu ratunkowego tj. stupek z daszkiem z kompletnym wyposazeniem tj. koto ratunkowe
z linkg 25 m, zasobnikiem i bosakiem.

IV. SPRZET.

4.1 Wykonawca przystepujacy do budowy pomostéw objetych niniejszg specyfikacjg winien wykazaé
Inwestorowi mozliwos¢ korzystania z maszyn i sprzetu gwarantujgcych wtasciwg (tj. spetniajaca
wymagania SST) jakos¢ robot.

V.TRANSPORT.

5.1 Transport prefabrykatéw i materiatéw na teren budowy, lezy w gestii Wykonawcy robaét.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt. Na srodkach transportu przewozone materiaty
powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu
wydanymi przez producenta.

VI. PROJEKTOWANE ROZWAZANIA TECHNICZNE.

6.1. Podstawowe parametry techniczne pomostu

zamocowanie pomostu do kotwic martwych - zamocowanie trapu do pali kotwicznych wkrecanych -
ksztatt pomostu zgodnie z rysunkiem ogdlnym zawartym w dokumentacji technicznej. Schemat
pomostu przedstawiono w czesci rysunkowej pomostu budowlanego.

6.2. Technologia wykonania robét.

Montaz pomostéw lezy w gestii Wykonawcy i winien by¢ przeprowadzony zgodnie z opracowang
przez niego technologia.

VII. MONTAZ POMOSTOW PLYWAJACYCH W TERENIE WRAZ Z NIEZBEDNYM
WYPOSAZENIEM

7.1 Montaz pomostow lezy w gestii Wykonawcy i winien byé przeprowadzony zgodnie z opracowana
przez niego technologia. Istotne uwarunkowania w zakresie montazu pomostéow ptywajgcych i
funkcjonowania.

VIII. BHP | OCHRONA SRODOWISKA



8.1 Za przestrzeganie aktualnie obowigzujgcych przepiséw o bhp i ochronie srodowiska odpowiada
Wykonawca. Inspektor nie moze nakazaé wykonania czynnosci, ktérych wykonanie naruszytoby
postanowienia tych przepisow

IX. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

9.1 Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robdt i materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia
niezbedne do wykonania robét. Wykonawca udostepni na kazdym etapie realizacji zadania wszelkie
dokumenty stuzgce okresleniu jakosci robét i materiatéw oraz umozliwi stuzbom powotanym przez
Zamawiajgcego do przeprowadzenia sprawdzenia prawidtowosci wykonywanych robat, jakosci
uzytych materiatdw oraz zgodnosci realizacji robdt z dokumentacjg projektowa, obowigzujgcymi
przepisami, normami i sztukg budowlana.

X. ODBIOR ROBOT.
10.1 Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru :

¢ odbiorowi ostatecznemu (po wykonaniu catosci zleconych prac)
10.2. Odbidr ostateczny robot.

Zasady odbioru ostatecznego (koricowego): Odbidr ostateczny polega na koricowej ocenie
rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakoniczenie
robot oraz gotowosc do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika robot z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Zamawiajgcego. Odbidr
ostateczny nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru zakoriczenia robét i przyjecia dokumentéw. Odbioru ostatecznego robot dokona
komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Wykonawcy. Komisja, odbierajgca roboty
dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentdw, oceny wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg i uzgodnieniami.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty :

¢ dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji budowy

e dzienniki budowy
e deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw
¢ geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot

» kopie mapy zasadniczej powstatg w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej W
przypadku, gdy wedtug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robdt. Wszystkie roboty poprawkowe i uzupetniajgce bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania tych robét wyznaczy komisja. Po
dokonaniu odbioru ostatecznego sporzgdzony zostanie protokét, ktéry podpisany zostanie przez
wszystkie uczestniczace w odbiorze strony.

XI. PODWYKONAWSTWO.

11.1 Strona Zamawiajaca zezwala na podwykonawstwo poszczegdlnych elementéw robot.
Wykonawca jest zobowigzany do wykazania w ofercie cze$ci zamdwienia, ktorej wykonanie zamierza
powierzy¢ podwykonawcom.



XIl. PODSTAWA WYCENY.

12.1 Zgodnie z dokumentacjg projektowg nalezy wyceni¢ wszystkie obiekty ujete w przedmiarze
robot i specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych.

Elementy nie ujete w przedmiarze robét, ktére Wykonawca zobowigzany jest uja¢ w wycenie robot
m.in.:

» petng obstuge geodezyjng, ktdra powinna zostaé wykonana przez uprawniong jednostke
geodezyjna

e optfaty zwigzane z uzyskaniem uzgodnien, nadzordw, opinii i zezwolen niezbednych do wykonania
przedmiotowej inwestycji (o ile wystgpia)

XII. PRZEPISY ZWIAZANE NORMY POLSKIE:

13.1 Przepisy zwigzane
I. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (tekst jed. Dz.U. nr 207 poz. 2016 z 2003 r.)

Il. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 47 poz. 401).

IIl. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

IV. Rozporzgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Wodnej z dnia. 06.07.1993 w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy w portach morskich i srédlgdowych.

V. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie szczegétowego zakresu
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. nr 202 poz. 2072)

VI. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881)
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