aSarn-Systcem

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

PRZEBUDOWA STUDNI GLEBINOWYCH W UJECIU WODY PODCHOINKI

ADRES: dz. nr geod. 2435/1, 2435/2, 2435/3, 2435/4, obreb 01 Miasto Rajgrod,
Jednostka ewidencyjna 200404_4 Miasto Rajgrod, powiat grajewski,
wojewddztwo podlaskie

INWESTOR: Gmina Rajgrod
ul. Warszawska 32
19-206 Rajgrod

JEDNOSTKA PROJEKTOWA:

Przedsiebiorstwo Obstugi Inwestycji SAN-SYSTEM Karol Brodowski
ul. Mazurska 30A,

19-400 Olecko
tel. 87 520 17 83, biuro@san-system.com.pl

kategoria obiektu budowlanego: XXX

Imie i nazwisko Specjalnos¢ i nr uprawnien Data Podpis z pieczecia

Uprawnienia do projektowania bez
Obracowat ograniczen w specjalnosci instalacyjnej .
pra w zakresie sieci, instalacji i urzadzen | 30 wrzesnia
mgr inz. Karol

Brodowski cieplnych, wentyla.cyjnyc‘h, ga;owych, 2016r.
wodociagowych i kanalizacyjnych.

Nr ewid. WAM/0076/P0O0S/04

Zawartos¢ opracowania na stronie nr 2+6

Olecko, 30 wrzesnia 2016r.



Klasyfikacja robéot wedtug Wspélnego Stownika Zamoéwien

CPV 45000000-7
CPV 45310000-3
CPV 45330000-9
CPV 45232000-2
CPV 45231300-8

SPIS DZIALOW

Roboty budowlane

Roboty instalacyjne elektryczne

Roboty instalacyjne wodno-kanalizacyjne i sanitarne
Roboty pomocnicze w zakresie rurociagéw i kabli
Roboty montazowe urzadzen stacji uzdatniania wody

ST-01 Wymagania ogélne - kod CPV 45000000-7 (Roboty budowlane)

ST-02 Wytyczenie trasy i punktow wysokosciowych - kod CPV 45100000-8 (Przygotowanie terenu pod

budowe)

ST-03 Roboty ziemne - kod CPV 45100000-8 (Przygotowanie terenu pod budowe)

ST-04 Przebudowa studni gtebinowych
Kod CPV 45252126-7 (Zaktady uzdatniania wody pitnej)

ST-05 Roboty elektryczne
kod CPV 45310000-3 (Roboty w zakresie instalacji elektrycznych)
kod CPV 45231400-9 (Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych)



ZAWARTOSC OPRACOWANIA

ST-01 SPECYFIKACJA TECHNICZNA - WYMAGANIA OGOLNE ..........ccevvueeeeereeeirieeerereeeeeneeennnnns
1. L1723 1 » 2 e
1.1 Przedmiot specyfikacji teChniCzne] ST-01.........cccceiiiiiiiiiiiiie ettt e staee e
1.2 Cel i Przedmiot INWESEYC]i.....c..uveeiee ettt e e e s e e e e e e e st e e e e e e e e annreraeees
1.3 Zakres stosowania Specyfikacji TECANICZNE] ............ccccuuueiieeiiiiiiiiiie e
1.4 Zakres Robot objetych Specyfikacjq TE@CANICZNG. ...........c...ccouveiceeiiie e
1.5 Dokumenty i czynnosci wymagane od Oferenta / WykonawcCy/ .........c...ccccovveeeiiiieeeiiineeeesiieeee,
1.2.1 Etap przetargu - dotqczy¢ dodatkowy wykaz dokumentow do oferty przetargowej ..........
1.2.2 Dokumenty i czynnosci wymagane przed rozpoczeciem robot .............c..cccoceevveevieeeirneennne.
1.2.3 Dokumenty i czynnosci wymagane w czasie trwania robot ...............cccccccvvveeeiiiiiiiiiieee,
1.2.4 Dokumenty i czynnosci wymagane po zakonczeniu robot ..............cccceevveeeiieeiiieeciie e,
1.6 OKreslenia POASEAWOWE ................coicuueee ettt et e e e et e e et e e e et e e e e aabe e e e e enees
1.7 0godlne wymagania dotyCZGCe FODOL ...............cccueeiiiie et
1.2.1 Przekazani© BUOWY .................oocuuii i cie ettt e ettt e et e e e stba e e e sntaee e e sntaeeessnraaeaeanes
1.2.2 Dokumentacja ProjEKEOWQ.............cccuuuuuuiieeii ittt e e e et e e e e e e e ennnees
1.2.3 Dokumentacja przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu .............cc...ccceceeeviinenanns
1.2.4 Dokumentacja do opracowania przez WykONAWCE ..................coocecuuueeeeeesiiiiiiieeee e e s
1.2.5 Zgodnos¢ Robét z Dokumentacjq Projektowq i Specyfikacjami Technicznymi....................
1.2.6 Zabezpieczenie Placu BUAOWY ..............cccooiiiiiiiiiiie et
1.2.7 Tablice Informacyjne 0 prowadzonej BUdOWIE ..............c..cccoeccuueeiieeiiiiiiiiee e
1.2.8 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania RODOL ................cccocceioiiiiiiiiiiiii e
1.2.9 OChIroNA PrzZeCiWPOZAIOWA ...........ccuuiiuiiiiiii ettt ettt sttt et et e b e saee e nane e
1.2.10  Materiaty szkodliwe dla OtOCZENIA ..............oeevieiiiiiiiiiiee et
1.2.11 Wymagania dotyczqce bezpieczeristwa i higieny pracy ..........c..ccccccveveviveeiiieciiie e s 10
1.2.12  Ochrona wtasnosci prywatnej i pUbliCZNE] .............c....cccvveeiiiiiiiiiiiie e 10
1.2.13  ZabezpieCZenie rODOL ..............c..cccoiuiie it 10
1.2.14  Zgodnos¢ z prawem i inNYMi PrzepPiSAmMi ...........cc..ccvueeiieiiiieiiie e st 11
1.2.15  ROwnowaznos¢ Norm i zbiorOW PrzepiSOW.............cccueeeicueeeiicieeeeiiiee et 11
2. MALEIIALY ...ttt ettt et eeteeaeeaeaneensansansansensensensensensenssnsennsnnennens 11
2.1 WYMGAZANIA OGOUNE ...ttt st e e st e e eat e e st e e e eaae e abeeenees 11
2.2 Zrodta uzySKANIU MAEEIIGEOW ................oeeeeeeeeeeeeeeeeee ettt 11
2.3 Pozyskiwanie materiatow Mi€jSCOWYCR ...........c..ccoviiieiiiie et 11
2.4 Materiaty niezgodne ze Specyfikacjami TeChniCZNYMi ............cccccocecuueiieeeii e 12
2.5 Przechowywanie i sktadowanie materiQtOw ...............cc.cccocouviiiiiee i i 12
2.6 Wariantowe stosowanie MateriatOW ...............cccccoeeiiieiiiiieiiie ettt 12
3. Y 5] 7.4 - S PPN 12
4. I 1 5 Lo o 13
5. WYKONANT@ FODOL ...ttt ettt ettt et et eeeeaeeeseaseeseaseaseesensensensennenns 13
5.1 0golne zasady WykonYWani@ FODOL .................ccouveeiiiiee et 13
5.2 KONErola JAKOSCT FODOL ...........ooooiueeeeeeeee e et 13
5.2.1 Zasady Kontroli jJaKOSCi RODOL ..................cocvuuiiiiiie ettt 13
5.2.2 PODBI@IANI@ PIODEK .........ccvveiiviieiiee ettt ettt ettt 14
5.2.3 BAAANiQ@ i POIMUAIY ..........oooiiiiiii ittt et e e st e et e e e snaae e e s nnnaaee s 14
5.2.4 RAPOIEY Z BAGQAI ............ooooiiiiii ettt 14
5.2.5 Badania prowadzone przez Inspektora NGdzoru.................cccccouciiiiiineiiiiieessiiee e 14
5.2.6 Certyfikaty i dEKIATACTO ...........cccuuueeieeee ittt e e e e e e reeee s 15
5.3 DOKUMENTEY BUAOWY ...ttt ettt e e ettt e e e e e s e e e e e e s st n e e e e e e e e s nnnrnneaaeeen 15
5.2.1 DZI@NNTK BUOWY .......c.evviieiiiiii ittt te ettt e st e e s st e e e s st e e e sntaaeaeansnaee s 15
5.2.2 KST@QA ODMIAIOW .......c..vveeeiiiiie ettt e s e e et e e s ttae e e e aaraee s 16
5.2.3 Dokumenty [abOr@tOryjNe ...........c..cciiiiieiiiiiii ettt e ettt e et e e e stae e e e saaeae e 16
5.2.4 INNe dOKUMENEY DUAOWY ........ccoiiuiiii ittt e e et e e s sbae e e e saaeee e 16
5.2.5 Przechowywanie dokumentow BUAOWY ..............cccceeiiiiiiiiiiiie e 16
6. (0)5111] [+ ]l g+ 1o 1 A PP PPt 16
6.1 0golne zasady ObMIArU rODOL ................cociee et 16
6.2 Zasady okreslania ilosci RObOt i MAteriatOw .................cccouvveiiiiiiii i 17
6.3 Urzqdzenia i SPrzet POMIGIOWY ............cocoiiiuiiiiiii ettt ettt siae e 17
6.4 e Lo B 4o Ko Lo VAR o (=3 1 [ SO 17
6.5 Termin i czestotliwos¢ przeprowadzeniu POMIArOW .............cccoccueieeieeieeieeie e 17
7. (0]¢]53 0] gl o) » Yo ] S PP PP PPt 17



7.1 ROAZAJE OADIOIOW...........cccuveee ettt e et e e e e et e e e st e e e s st e e e s arreeeeaaes 17

7.2 Odbidr robot zanikajqacych i ulegajqcych odKryCiU ............coooeeiiiiiiiiiiiei et 17
7.3 (000} (o] g erd=XTex (o1 A PP OUPRPUPRPPPON 18
7.4 (0o o) o T gl o)y [el ) ST 18
7.5 Dokumenty 0dbioru KORCOWEZO ............c.ccccueeiieeiiee et ctee et et ettt sae et s be e aeas 18
7.5.1. OdbiOr POGWAIANCYJNY ........ooeeiiueieeeiitieee ettt e et e e e et e e e st e e e st ae e e s sbae e e e sbeeeeeanes 19

8. PrzepisSy ZWIQZANE .........c.ueneiiiieiitiitiieiitiitieteenteneensaneansensessensensensensenssnssssssnsnnsnns 19
ST-02 WYTYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH ... 20
1. L1 =] o 20
1.1 Przedmiot Specyfikacji TECANICZNE] ............cccuuueeiii ittt e e a e 20
1.2 Zakres robot objetych Specyfikacjq TeChNiCZNG ...............cccoeevveiiiieiiiii e 20
1.2.1 Odtworzenie trasy i punktow WYSOKOSCIOWYCH ..........cocouiiiiiiiiiiiii et 20
1.2.2 0gd6lne wymagania dotyCzqee robOL ...............ccoveeiiiiiie et 20

2. MALEIIALY ...ttt ittt ettt eeeeeneeneansansansensensensensensensenssnsennsnnennens 20
3. WYKONANT@ FODOL ...ttt ettt et et eeeeeteaeeeseeseeseaseasensensensennenns 20
3.1 0g6lne zasady WYKONYWANTA FODOL ............ccooiiiiiiieiieee ettt 20
3.2 Zasady wykonywania prac POmMiA@roWYCH ...............coccuuiiiiiuiieeiiie e sieee e e sitee e siaee e sraeeaeanes 20
3.3 Sprawdzenie wytyczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktdw wysokosciowych................... 21
3.4 OAEWOIZENI@ OSi IS ......cocvveeee it ettt e et e e et e e e st e e e st e e e e abateeesntbaeeeantaeeeesasbeeeennes 21
4. Kontrola JAKOSCi FODOL .........ouuieiitiit ittt et i ettt iteaeeeeeaseeseeseeseeseaseaseanennnn 21
4.1 0golne zasady kontroli jaKOSCi FODOL ..............cc..eeiiiiiiii i 21
4.2 Kontrola jakosci prac pOMiGroWYCH................ccoueiiiiiiie ettt 21
5. (0]0]53 161 gl /o) o Ye ] S PPt 21
5.1 0g06lne zasady OADIOIrU FODOL ............cc.oiuiiiie ettt sttt sbeeseeeseee e 21
5.2 SPOSOD OADIOIU FODOL ...ttt et sae e e e 21
6. PrzepiSy ZWIQZANE .......c..uiineiiitiiitiiitiait et tettteaetaseeeseeesseesssesseenssenssenssenssenssensennes 21
ST-03 ROBOTY ZIEMNE ..........uouiiiiiiiiairaeraeratrassansensensensensensensensesssssssssssssnssnssnsonsonsonss 23
7. WSTEP. ... ceeiiiieieeeeteeeteteetteteeesetsensensensensensententensensessesssssssssnsssnsnssnssnssnssnsonsons 23
7.1 L 4=de 1] (o Y PRSP 23
7.2 ZAKIES SEOSOWANIQA ST ...ccoiiuiiiee ittt ettt ettt ettt e e sttt e e sttt e e e st bt e e e snba e e e e anbeeeeesarbeeeeane 23
7.3 ZAKres robOt ODJEEYCR ST .......cocuviiiiee ettt ettt e e eabe e e eane s 23
7.4 OKIresleniQ DOASEAWOWE ..............ccuuiuiai ettt st ae et e e e te e nae e saeesaeeeee e 23
7.5 T L =] g o £ 4V SRR 23
7.6 Y 5 (=1 TP PP P TP P PPPPPPPPPPPPN 23
7.7 £ 5o o 24
7.8 WVYKONGNTE FODOL ...t ettt et e st e et e e sab e e saae e snbeeennes 24
7.2.1 Zasady prowadzenia robOL ..................ccouiiiieiiie ettt 24
7.2.2 Wymagania dotyCZqCe ZAGESZCZONIA ............cuueeeeiecciiiieeie e s et e e e s e raar e e e e e sanareaeaae e 25
7.2.3 OAWOdNI@NIE WYKOPOW ...ttt ettt ettt ettt ettt te e ste e seeesaeesnee e 25

7.9 Kontrol@ JAKOSCi FODOL ............cc.ueeeiiiieee ettt e e e et e e e et e e e s st e e e e sareeaeans 25
7.2.1 Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych..............c.ccccccocvveiiiiiiiciiiinnenn 25
7.2.2 Badania do przejecia robot ZiemnYCh .............c..cccoeiiiieiiiiiiie e 25

A% (O 05T 1 T Tl o) o T SR OTSSPR 26
71T PrZeJECIO FODOL.........oooeeeeeeeeeee e ettt et e e e e e e e e tae e e e etae e e et 26
7.12  POASEAWA PUALNOSCI.........oeeveiiiee ettt ettt st e et e e ba e e e etaeesnraeans 26
8. PrzepiSy ZWIQZANE .......c..ueineiiitiiitiiitiattietttetttatetateeesstesseesssesseenssensseenssenssenssensennes 27
ST-04 PRZEBUDOWA STUDNI GLEBINOWY CH .....couuintiieiieiiniiiitiieneeneeneennsassnssssssnsonsonsonsonss 28
L £ =] » PP 28
B Ve 1 -1 [ 1 AR P P PP PP 30
2.1 Warunki 0golne stosowania MateriQtOw ...............cccccoiiieeiiiiiie e 30
2.2 Wymagania szczegotowe dla MateriQtOw .............ccccovveiiiiiiiiee it 30
a. RUroCiGQi WOAOCIGGOWE........eneeneitiiiieiitiitieeetenteeaneenseneeseseenseneensenssnsennsonsnnsnns 30
b. DobOr pomp QtE@DINOWYCR.......c..oniiiiit ittt ettt ettt eet et eeteeseeseeseeneeaeananns 30
c. (0] 510 e [ 1T V1 1 e |1 | F PSPPSRt 30
3  Wymagania szczegotowe dOotYCZGCe SPrZ@EU.........cueuueiuiiiiiiiiiiiiiieeieeieeieeeeeeseeneeneaneannn 34
AN 0] )1 1111 gl o) > Lo 1 PP PP 34



ST-05 ROBOTY ELEKTRYCZNE......cuciuuiuiiniiniiniineiitintiitiiniiuiiniintineineinernesnesressessessacsacsncnes 35

1. WSTEP. ...ttt ettt ettt et et e et e et aaeetaaeeeatanaasnaasnraasnranssansanansanensnnnn 35
1.1 Przedmiot specyfiKacji t@CANICZNE] .............cccuuuueiii ittt e e e 35
1.2 ZAKI@S OPIACOWANIQA. .........cuuveeeiiiiee e st e e stee e et e e e st e e e sttt e e e s bt eeeestaeeeeantaeeeesntaeeeesntaeeeesnsseneeanes 35
1.3 Parametry elektryczne obiektu i zatOZeniQ................ccccccoucviiiiiiiiiiiiii et 35
1.4 Podstawowe parametry instalacji @lektryCznej...........ccccoouvieiiiiiiiiiiiii et 35

2. Zakres stosowania SPecYfiKACi ....cueuueeuiiniiiiiiiiiiiiiiiiieieeiieieeieeneeneeneeneeneeneesnsanennss 35

3. 0golne wymagania dotyCzZqee roODOL. .............cueiuiiiiiiiiiiiiiiei i eeeeeeeeeteeeeeseeaeaneanns 35

4. Wymagania ogélne dla instalacji eleKtryCznych ...........cccouuiieiiiiiiiiiiiiiiiiiiiinennennenns 35

5. MALEIIALY ...ttt ittt eeteeteeeeeaeeneensansansansensensensensensensennennennennens 35
5.1 0Ogdlne wymagania dotyczqce materiQtOW. ..............cccoccocvueieiiiiiiee e 35
5.2 Warunki dopuszczenia materiatdw i urzqdzen elektrycznych .............cccccoovveviviiivieciiee e, 35
5.3 Wymagania przy zamianie MateriatOw .................ccccoovviiiieiiiiie et 36

6. Sprzet, Narzedzia i Elektronarzedzi...............cuueiiieiiieiiieiiieientiineeeneeeneseseeenesaneeanes 36

7. L 1. T T o 36

8. Przyrzqdy do Badan i POMIAIOW ..........c.ccuiiuiiiiiiiiiiiieiieiiiiteiteieeieeiseeseesensenssnsennenns 36

9. WYKONANT@ FODOL ......o.unnenenenineiieeeeeeeeeteteee et eeeeeereeeasasneneeasaransasasnsnsnsananannans 36
Wytyczne do zasilania pomp gtebinowych i obudowy StUdNi ...............cccceoiiiiiiiiiiiii e 36

10. BAd@niQ@ i POMUATY .......c.ueeiniiitiiitiiiiiitiiit et eetttetteeneeesteesseesseesseenssenseenseenssansennes 38
10.1  Wymagane pomiary i BAAANIA...................cccviiiiiiiie ettt e et e e s stae e e e staee e 38
10.2  Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu badan i pomiarow .............cccccceevveeeiiiiieeeiiiiee e 39
10.3 Wymagania dodatkowe dotyczgce badan i POMIGrOW ..............cccoueeiiiieeeiiiiie e 39

11, NORMY | PRZEPISY ...ttt e et et e et raeenreaneaeanseansnsansneananeannns 39



ST-01 SPECYFIKACJA TECHNICZNA - WYMAGANIA OGOLNE
Kod CPV 45000000-7 Roboty budowlane

1. Wstep

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej ST-01

Specyfikacje techniczne ST-01 zawieraja informacje oraz, wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru robét budowlanych, ktore zostana wykonane w ramach Inwestycji pod
nazwa:

»Przebudowa studni gtebinowych w ujeciu wody Podchoinki”

1.2 Cel i przedmiot Inwestycji

Przedmiotem inwestycji jest przebudowa studni gtebinowych w ujeciu wody Podchoinki,
gmina Miasto Rajgrod, powiat suwalski, wojewodztwo podlaskie.

Projektowana przebudowa studni gtebinowych w ujeciu wody Podchoinki, znajdujacych
sie obrebie istniejacej stacji uzdatniania wody w miescie Rajgréd, ma na celu wymiane
wyeksploatowanych pomp oraz wymiane istniejacych podziemnych obudoéw studni na
termoizolowane, ogrzewane obudowy naziemne.

1.3 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje techniczne nalezy odczytywac i rozumie¢ w zalecaniu i wykonywaniu robot
opisanych w pkt. 1.1 jako cze$¢ Dokumentow Przetargowych.

1.4 Zakres Robét objetych Specyfikacja Techniczna
Wymagania ogoélne nalezy rozumiec i stosowaé w powiazaniu z nizej wymienionymi
rozdziatami specyfikacji technicznej;
ST-00 Wymagania ogolne
ST-01 Przebudowa studni gtebinowych
ST-02 Roboty elektryczne

W réznych miejscach Specyfikacji Technicznej podane sa odnosniki do stosowania norm i
standardéw. Przywotane normy i standardy winny byc traktowane jako integralna czesc
Specyfikacji Technicznej i czytane w potaczeniu z Rysunkami i Specyfikacjami, w ktorych sa
wymienione. Zaktada sie, iz Wykonawca dogtebnie zaznajomi sie z ich zawartoscig i
wymaganiami. Zastosowanie beda miaty ostatnie wydania norm i standardow wedtug stanu na
30 dni przed data zamkniecia przetargu, o ile wyraznie nie stwierdzono inaczej. Roboty
nalezy wykonac w bezpieczny sposob, scisle w zgodzie z obowiazujacymi regulacjami,
normami, standardami i wymaganiami okreslonymi w Specyfikacjami Technicznymi.

1.5 Dokumenty i czynnosci wymagane od Oferenta /Wykonawcy/

1.2.1 Etap przetargu - dotaczy¢ dodatkowy wykaz dokumentéow do oferty przetargowej

a) Dokumentacja zamienna zawierajaca obliczenia i szczegotowe rysunki techniczne.
Dotaczy¢ w przypadku zastosowania innych niz wymienionych w dokumentacji
technicznej: urzadzen, armatury i zestawdw technologicznych.

b) Dla wszystkich zmienionych elementow zataczy¢: atesty, aprobaty techniczne, karty
katalogowe oraz DTR (Dokumentacje Techniczno Ruchowe). W przypadku innego zestawu
hydroforowego oraz innych zestawodw filtracyjnych i aeracji nalezy dotaczyc¢ atesty PZH
(Panstwowego Zaktadu Higieny).

c) Wykaz sprzetu potwierdzajacy posiadanie maszyn i zaplecza technicznego pozwalajacego
na wykonanie zestawdw technologicznych stacji zgodnie z przyjetym rezimem wykonania
(maszyny do obrobki rurociagow ze stali nierdzewnej o srednicach od DN32 do DN200). W



przypadku braku takich maszyn oferent powinien w dokumentach przetargowych wskazac
firme (podwykonawce / dostawce), zdolng spetni¢ powyzsze wymagania i udokumentowad
dysponowanie odpowiednim sprzetem.

d) Deklaracja producenta zestawdw technologicznych posiadania wtasnej sieci serwisowej
zawierajaca nastepujace informacje:
e liczba pracownikow serwisu gwarancyjnego (wymagana nie mniejsza niz 4 osoby),
« lokalizacja wszystkich posiadanych oddziatow serwisowych,
* reakcja serwisu nie dtuzsza niz 8h.

1.2.2 Dokumenty i czynnosci wymagane przed rozpoczeciem robét

a) harmonogram robét,

b) harmonogram pracy sprzetu,

¢) plan zaplecza budowy,

d) uzgodnienia niezbedne do rozpoczecia robdt wynikajace z odpowiednich przepisow .

1.2.3 Dokumenty i czynnos$ci wymagane w czasie trwania robét

a) rysunki wykonawcze,

b) uzgodnienia (na przyktad z Urzedem Dozoru Technicznego),

c) aprobata materiatow,

d) raporty z kontroli, prob i odbioréw,

e) tygodniowe/miesieczne raporty uzgodnione z Inspektorem Nadzoru.

1.2.4 Dokumenty i czynnosci wymagane po zakonczeniu robot

a) inwentaryzacja powykonawcza, rysunki powykonawcze,
b) proby wody,

c) protokoty odbioru czesciowego,

d) protokoty odbioru koncowego.

1.6 Okreslenia podstawowe

W Specyfikacjach Technicznych wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé w
kazdym przypadku nastepujaco;

Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce - upowazniona do kierowania
Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.
Laboratorium - laboratorium badawcze zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru,
stuzace do prowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z realizacja kontraktu oraz
ocena jakosci materiatdéw i robot.

Materiaty - wszelkie surowce i produkty niezbedne do wykonywania robét zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowej.

Wyceniony przedmiar roboét - przedmiar robot wyceniony przez Wykonawce i stanowiacy
czes¢ jego Oferty.

1.7 0Ogoblne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.2.1 Przekazanie Budowy

W terminie okreslonym w Umowie Warunkow Kontraktu Zamawiajacy przekaze Wykonawcy
Plac Budowy wraz ze wszystkimi wymaganiami uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
jakie sa niezbedne dla Robot, dziennik Budowy oraz Dokumentacje Projektowa (Projekt



Budowlany)
i Specyfikacje Techniczna.

1.2.2 Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa zawiera wszystkie rysunki, obliczenia oraz inne dokumenty
niezbedne do realizacji zadania.

1.2.3 Dokumentacja przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu

Wykonawca otrzyma od Inspektora Nadzoru po przyznaniu Kontraktu 1 egzemplarz
dokumentacji projektowej (projekt budowlany) na roboty objete Kontraktem. W okresie
przygotowywania ofert petna dokumentacja projektowa znajduje sie do wgladu w Urzedzie
Miasta Rajgrod, ul. Warszawska 32, 19-206 Rajgrod.

1.2.4 Dokumentacja do opracowania przez Wykonawce

1. Wykonawca sporzadzi dokumentacje powykonawcza, w tym dokumentacje geodezyjna
powykonawcza, dla zrealizowanych Robo6t zgodnie z obowiazujacymi przepisami
umozliwiajaca naniesienie zmian na mape zasadnicza do ewidencji gruntéw i budynkow,
ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz kopie mapy powstatej w oparciu o geodezyjna
inwentaryzacje powykonawcza. Koszt tej dokumentacji nalezy uwzglednic w cenach
jednostkowych.

2. Wykonawca dostarczy instrukcje obstugi i dokumentacje techniczno - ruchowa dla
dostarczonych przez niego urzadzen oraz systemow technologicznych. Koszt tej dokumentacji
nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robot.

1.2.5 Zgodnos$¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi

1. Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne dostarczone Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru sa istotnymi elementami Kontraktu i jakiekolwiek wymagania zawarte w
jednym z tych dokumentow sa dla Wykonawcy tak samo obowiazujace, jak gdyby byty
zawarte we wszystkich dokumentach. W przypadku zaistnienia rozbieznosci wymiary
okreslone liczbami sa wazniejsze od wymiarow okreslonych wedtug skali rysunkow.
Poszczegolne dokumenty powinny by¢ traktowane
w nastepujacej kolejnosci pod wzgledem waznosci:

Specyfikacje Techniczne

Dokumentacja Projektowa
Wykonawca nie moze czerpa¢ korzysci z tytutu btedéw lub przeoczen znajdujacych sie w
Dokumentacji Projektowej lub Specyfikacjach technicznych i w przypadku ich odkrycia winien
natychmiast o tym powiadomic¢ Inspektora Nadzoru, ktéry zadecyduje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian lub poprawek.
2. Wszystkie materiaty oraz wykonanie robdt powinny by¢ zgodne z planem sytuacyjnym,
profilami podtuznymi, przekrojami poprzecznymi projektami obiektéw inzynierskich i
wymaganiami materiatowymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej oraz Specyfikacjami
Technicznymi.
3. Cechy materiatow i elementdw robot powinny byc jednorodne i wykazywac bliska zgodnosc
z okreslonymi wymaganiami albo z wartosciami Srednimi okreslonego przedziatu tolerancji.
Przedziat tolerancji przyjmuje sie w celu uwzglednienia przypadkowych, nieznacznych
odchylen od wartosci docelowych, jakie sa praktycznie nieuniknione.
4. W przypadku, gdy Roboty i Materiaty nie beda w petni zgodne z, Dokumentacja Projektowa
lub Specyfikacja Techniczng i bedzie to miato wptyw na niezadowalajaca jakos¢ Robot, to
takie materiaty beda niezwtocznie zastapione innymi, a Roboty te rozebrane na koszt
Wykonawcy.

1.2.6 Zabezpieczenie Placu Budowy

1. Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Placu Budowy przez,
caty okres realizacji kontraktu, od daty rozpoczecia az do czasu wykonania i przejecia robét,
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2. Na czas wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zamontuje oraz utrzyma urzadzenia
stuzace wykonaniu tymczasowych zabezpieczen takich jak: ogrodzenia, porecze, $wiatta,
urzadzenia sygnalizacyjne, znaki ostrzegawcze, straz oraz inne rodzaje wykonania
zabezpieczenia Robot, zapewnienia wygody publicznej, itd.

3. Koszt zabezpieczenia Placu Budowy nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robot.

1.2.7 Tablice Informacyjne o prowadzonej budowie

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca dostarczy i zamontuje w miejscach uzgodnionych
z Inspektorem Nadzoru tablice informacyjne zgodnie z wymaganiami Prawa Budowlanego.
Kazda z tych tablic bedzie podawata podstawowe informacje o budowie, tres¢ informacji
powinna byc¢ zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Koszt zamontowania i utrzymania tablic
informacyjnych jest uwzgledniona w cenach jednostkowych Robot.

Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce przez caty okres realizacji Robot
w dobrym stanie.

1.2.8 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot

1. Wykonawca ma obowiazek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
2. W szczegolnosci Wykonawca zapewni spetnienie nastepujacych warunkow:
Bedzie podejmowad wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb lub wtasnosci spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego
sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegoélny wglad na: lokalizacje magazyndw,
sktadowisk i drog dojazdowych.
Zapewni srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
e zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych ptynami lub substancjami
toksycznymi,
e Zanieczyszczeniami powietrza pytami i gazami,
* mozliwoscia powstania pozaru.
3. Optaty i ewentualne kary za przekroczenie w trakcie realizacji Robot norm okreslonych
w odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony srodowiska obciazg Wykonawce.

1.2.9 Ochrona przeciwpozarowa

1. Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej.

2. Wykonawca bedzie utrzymywacC sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz, w pomieszczeniach biurowych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

3. Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

4. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji albo przez personel Wykonawcy.

1.2.10 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

1. Materiaty, ktore w sposob trwaty beda szkodliwe dla otoczenia nie beda dopuszczone do
uzycia

2. Nie dopuszcza sie do uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wiekszym niz dopuszczalne.

3. Wszystkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda posiadaty swiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniona jednostke, jednoczesnie okreslajace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow na Srodowisko.

4. Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot
ich szkodliwos$¢ zanika np. materiaty pylaste moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
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wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy.
Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatdow od wtasciwych organow
administracji panstwowej.

1.2.11 Wymagania dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy

1.Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegat wszystkich przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy w tym Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego
2003r. ,,w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych”
(DZ. U. Nr 47. poz. 401). W szczegblnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé o zdrowie i
bezpieczenstwo swych pracownikdw oraz zapewni¢ wtasciwe warunki pracy i warunki
sanitarne.

2. Wykonawca zapewni i utrzyma wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony osob zatrudnionych na Placu Budowy oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

3. Wykonawca zapewni i utrzyma w odpowiednim stanie urzadzenia socjalne do personelu
pracujacego na Placu Budowy.

4. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej sa
uwzglednione przez Wykonawce w cenach jednostkowych Robét.

1.2.12 Ochrona wtasnosci prywatnej i publicznej

1. Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wtascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczanych mu przez
zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

2. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniami tych
instalacji

i urzadzen w czasie trwania budowy.

3. Wykonawca bedzie odpowiadat za wszystkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzenia podziemne, wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

4. Personel odpowiedzialny za wykonanie robot w poblizu istniejacych instalacji podziemnych
bedzie pamietat o wymogu powiadomienia operatordw istniejacych urzadzen podziemnych o
zamiarze prowadzenia robot w ich poblizu, jak réwniez o optaconym nadzorze przedstawicieli
operatorow tych urzadzen.

5. Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i/lub urzadzen podziemnych lub naziemnych nie
wykazanych na planach i rysunkach dostarczonych Wykonawcy przez
Zamawiajacego/Inspektora Nadzoru i powstate bez winy i zaniedbania Wykonawcy zostana
usuniete na koszt Zamawiajacego. W pozostatych przypadkach koszt naprawy urzadzen
obciazy Wykonawce.

6. W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe lub majacych wartos¢ archeologiczna,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru oraz wtadze konserwatorskie i przerwie roboty do
czasu otrzymania dalszych decyzji.

1.2.13 Zabezpieczenie robét

1. Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie robot wszystkich materiatow i urzadzen
wykorzystywanych do budowy od dnia przekazania placu budowy do daty wydania protokotu
odbioru koncowego i przekazania budowy zamawiajacemu.

2. Kazdy odcinek robét powinien by¢ utrzymany w zadawalajacym pod wzgledem technicznym
sposob przez caty okres trwania robot, az do momentu dokumentu przekazania budowy
Zamawiajacemu.

3. Inspektor nadzoru moze zarzadzi¢ wstrzymanie robét i podjaé wszelkie dziatania jakie uzna
za niezbedne jezeli wykonawca nie dostosuje sie w ciagu 24 godzin do jego polecen
dotyczacych nalezytej dbatosci o stan robot i ich zabezpieczenie.
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1.2.14Zgodnos$¢ z prawem i innymi przepisami

1. Wykonawca zobowigzany jest zna¢ i stosowaé w czasie wykonywania robot wszystkie
przepisy administracji panstwowej i regionalnej, a takze inne ustawowe regulacje i wytyczne
dotyczace robot.

2. Wykonawca bedzie przestrzegat praw patentowych i zobowiazuje sie zastosowac do
wszystkich prawnych wymagan dotyczacych uzywania i wykorzystywania opatentowanych
metod oraz zobowiazuje sie na biezaco informowac Inspektora Nadzoru o podejmowanych
przez siebie dziataniach poprzez przedstawienie mu kopii pozwolen i wtasciwych
dokumentow.

1.2.15 Réwnowaznos$¢ norm i zbioréw przepisow

Gdziekolwiek w dokumentacji powotywane sa konkretne normy lub przepisy, ktore spetniac
maja materiaty, wyposazenie, sprzet i inne dostarczone towary oraz wykonane i zbadane
roboty, beda obowiazywaty najnowsze wydania lub poprawionego wydania powotywanych
norm i przepisow o ile w dokumentacji nie postanowiono inaczej. W przypadku, gdy
powotywane normy i przepisy panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu,
moga byc stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace zasadniczo réwny lub wyzszy
poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty

2.1 Wymagania ogblne

1. Wszystkie materiaty stosowane przez Wykonawce przy wykonywaniu Robot powinny:

by¢ nowe i nieuzywane, odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisow wymienionych w
niniejszych Specyfikacjach Technicznych i w Dokumentacji Projektowej oraz, innych nie
wymienionych ale obowiazujacych norm i przepisow, posiadac wymagane polskimi przepisami
atesty i certyfikaty, w tym rowniez $wiadectwa dopuszczenia do obrotu oraz wymagane
certyfikaty bezpieczenstwa.

2. Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwiazane z dostawa Materiatow niezbednych do
wykonywania robot.

2.2 Zrédta uzyskaniu materiatow

1. Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatow przeznaczonych do prowadzenia robdt Wykonawca przedstawi szczegétowe
informacje dotyczace proponowanego zrodta zamawiania lub wydobywania tych materiatow i
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz, prébki do zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru.

2. Zatwierdzenie partii (czesci) materiatdow z danego zrdédta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrddta uzyskaja zatwierdzenie.

3. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczalnego zrodta w sposob ciagty spetniaja wymagania Specyfikacji
Technicznej w czasie postepu robot.

2.3 Pozyskiwanie materiatow miejscowych

1. Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odnosnych wtadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wtaczajac w to zrodta wskazane
przez zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru Wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

2. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow z jakichkolwiek zrodet.

3. Wykonawca ponosi wszelkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczaniem materiatow do robét.

4. Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw i miejsca pozyskiwania piasku i zwiru
beda formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu po zakonczeniu
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robét. Za wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, wykonawca nie
bedzie prowadzi¢ Zzadnych wykopow w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegolnione w Umowie.

6. Eksploatacja zrédet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.4 Materiatly niezgodne ze Specyfikacjami Technicznymi

1. Wykonawca usunie z terenu budowy lub umiesci w miejscu wskazanym przez Inspektora
Nadzoru materiaty, ktore nie odpowiadaja wymaganiom Specyfikacji technicznej. Jezeli
Inspektor Nadzoru wyrazi zgode na wykorzystanie tego rodzaju materiatow do robét innych,
niz tych, do wykonania ktérych byty pierwotnie wyznaczone. Koszt uzycia materiatow do tej
czesci robot bedzie odpowiednio przez niego zweryfikowany.

2. Kazda czes¢ robdt wykonana przy uzyciu materiatéw, ktére nie zostaty sprawdzone przez
Inspektora Nadzoru lub przez jego zatwierdzone, bedzie realizowana na wtasne ryzyko
Wykonawcy.

3. Wykonawca powinien mie¢ swiadomosc, ze wykonana w ten sposob czes¢ robot moze nie
zostac zaakceptowana, a nalezne za nig ptatnosci wstrzymane.

2.5 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

1. Wykonawca zapewni aby czasowo sktadowane materiaty, do czasu ich wykorzystania do
robét byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakosc i wtasciwosci do
robét i byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

2. Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrobig terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy, w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6 Wariantowe stosowanie materiatow

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techniczne przewiduja mozliwosc¢
wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez zgody Inspektora
Nadzoru.

3. Sprzet

1. Wykonawca jest zobowiazany do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos$¢ wykonywania Robot. Sprzet uzywany do Robét powinien byc
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadac pod wzgledem typow i jakosci wskazaniom
zawartym w Specyfikacjach Technicznych, Programie Zamawiania Jakosci lub projekcie
organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. W przypadku braku ustalen w
powyzszych dokumentach, Sprzet winien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

2. Liczba i wydajnos¢ Sprzetu bedzie gwarantowal przeprowadzenie Robdt zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych i
wskazaniami Inspektora Nadzoru i w terminie przewidzianym Umowa.

3. Sprzet, bedacy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonywania Robot bedzie
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

4. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania w przypadkach, gdy jest to wymagane przepisami.

5. Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techniczne przewiduja mozliwos¢ uzycia
sprzetu wariantowego przy wykonywanych Robotach, to Wykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru o swoim zamiarze wyboru takiego sprzetu co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem.
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Wybrany i zaakceptowany sprzet nie moze by¢ pozniej zmieniony bez zgody Inspektora
Nadzoru.

6. Sprzet, maszyny i urzadzenia, ktore nie gwarantuja zachowania warunkéw Kontraktu
zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie beda dopuszczone do robét.

4, Transport

1. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Robot i na wtasciwosci przewozonych
materiatow.

2. Liczba srodkow transportu bedzie zapewni¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych i wskazaniach
Inspektora Nadzoru oraz w terminie przewidzianym Kontraktem.

3. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wszelkie wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego. Srodki transportu, ktére nie beda odpowiadaty warunkom
Kontraktu beda na polecenie Inspektora Nadzoru usuniete z placu budowy.

4. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz na dojazdach do placu budowy.

5. Wykonanie robot

5.1 Ogélne zasady wykonywania robot

1. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robdt, za ich zgodno$s¢ z Dokumentacja
Projektowa, wymaganiami Specyfikacji Technicznych, oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie i wyznaczenie wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej
lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru.

3. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowane przez Wykonawce zostang poprawione
przez Wykonawce na wtasny koszt.

4. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
robét beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej
i w Specyfikacjach Technicznych, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan, materiatéw, doswiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana kwestie.

5. Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie podzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba wstrzymania robét. Skutki z
tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2 Kontrola jakosci robot

5.2.1 Zasady kontroli jakosci Robét

1. Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby
osiagnac zatozong jakosc robot.

2. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wytaczajac personel laboratorium, sprzet
zaopatrzenie i wszystkie niezbedne urzadzenia do pobierania probek, badan materiatow
i przeprowadzenia prob szczelnosci oraz robot.

3. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robot z
czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano godnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i Specyfikacjach Technicznych. Minimalne wymagania
co do zakresu badan i ich czestotliwosci sa okreslone w Specyfikacjach Technicznych,
normach i wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z Umowa.
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4. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru s$wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

5. Inspektor Nadzoru bedzie przekazywac Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych sprzetu, pracy personelu lub metod badawczych.

Jezeli niedociagniecia beda tak wazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan Inspektor
Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagniecia zostang usuniete i stwierdzona odpowiednia jakos¢ tych
materiatow.

6. Wszystkie koszty uwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi
Wykonawca.

5.2.2 Pobieranie probek

1. Prébki pobierane beda losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

2. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

3. Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzac¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci o ile kwestionowane materiaty nie zostang
przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli.

Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek
z przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

4. Pojemniki do pobierani probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inspektora Nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inspektora Nadzoru beda opisane i oznakowane w sposob zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

5.2.3 Badania i pomiary

1. Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST stosowac
mozna wytyczne krajowe albo norme procedury, zaakceptowane przez, Inspektora Nadzoru.
2. Przed przystapieniem do pomiaréow lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
rodzaju miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wytamaniu pomiaru lub badania
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

Podczas realizacji robét konieczne bedzie wykonanie nastepujacych badan:

00 pomiar cisnien probnych,

O pomiary geodezyjne,

0 badana zageszczenia gruntu.

5.2.4 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Kopie wynikow badan beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub wg wzoru z nim uzgodnionego.

5.2.5 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

1. Do celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia. Inspektor nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek materiatow u zrodta ich wytwarzania i zapewniona
mu bedzie wszelka potrzebna do lego celu pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materiatow. Wykonawca zapewni Inspektorowi Nadzoru przy tym wszelka potrzebna pomoc.

2. Inspektor Nadzoru po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawce bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robot z wymaganiami Specyfikacji
Technicznych na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.
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3. Inspektor Nadzoru moze pobieraé probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne. To
Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych, badan albo oprze sie wytacznie na wtasnych badaniach przy
ocenie zgodnosci materiatow i robot z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami
Technicznymi.

W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawce.

5.2.6 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko takie materiaty, ktore posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisow

i dokumentow technicznych, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub
aprobata techniczna w, przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sa objete certyfikacja ktore spetniaja wymogi Specyfikacji Technicznych, Atesty i
badania wytworni.

W przypadku materiatow dla ktérych dokumenty sa wymagane prze Specyfikacje Techniczne
kazda partia materiatow dostarczona do robdt bedzie posiadac¢ te dokumenty okreslajace w
sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty sa wydane przez, producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan
beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie
spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

5.3 Dokumenty Budowy
5.2.1 Dziennik Budowy

1. Dziennik Budowy jest obowiazujacym instrumentem prawnym istniejacym pomiedzy

zamawiajacym a Wykonawca i powinien by¢ prowadzony od dnia rozpoczecia robét do dnia

zakonczenia okresu pogwarancyjnego. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie

Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

2. Wpisy do dziennika budowy beda dokonywane regularnie i powinny rejestrowac postep

robot, ochrone osob wtasnosci, a takze kwestie techniczne i aspekty zwigzane z zarzadzaniem

budowa. Kazdy wpis do Dziennika Budowy powinien by¢ podpisany i opatrzony data z

nazwiskiem i opisem pracy wykonanej przez osobe dokonujaca wpisu. Wszelkie wpisy musza

by¢ czytelne i zarejestrowane w chronologicznej kolejnosci.

4. Zataczone do dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym

numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

5. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegoélnosci:

O date przekazania budowy Wykonawcy,

O date przekazania przez zamawiajacego dokumentacji projektowej,

O date zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Programu zapewnienia Jakosci Programu
Budowy,

0  daty rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych odcinkéw robot,

O postep robot, problemy i przeszkody wynikte w trakcie wykonywania robot, dat,

0 przyczyny i czas trwania opoznien, uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

O date i czas trwania oraz powody zarzadzenia przez Inspektora Nadzoru wstrzymania
robot,

0  daty zakonczenia i odbioru roboét ulegajacych zakryciu oraz czesciowych i ostatecznych

odbioréw robét,

O uwagi, polecenia i zalecenia Inspektora Nadzoru,

O stan pogody oraz temperature powietrza wystepujace w okresie wykonywania robot
podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdélnym w zwiazku z warunkami
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klimatycznymi,

0  zgodnos¢ warunkow geotechnicznych z wymaganiami dokumentacji projektowej,

O dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

O dane dotyczace wykonania zabezpieczenia robot,

0  dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania prébek i przeprowadzania badan z
podaniem kto je przeprowadzat,

O wyniki prob poszczegolnych elementéow budowy z podaniem kto je przeprowadzat,

O inne istotne informacje zwiazane z przebiegiem robét.

6. Zapytania, uwagi lub propozycje Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy zostana
przedtozone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie.

7. Wszystkie decyzje Inspektora Nadzoru wprowadzone do Dziennika Budowy wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajecia stanowiska.

8. Wpis projektanta obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong Umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

5.2.2 Ksiega obmiaréw

1. Ksiega obmiaréw jest dokumentem, do ktérego wpisywane sa ilosci kazdego odcinka
wykonywanych robot.

2. Szczegotowe dane dotyczace obmiardow sa regularnie wprowadzane do ksiegi obmiardw i
wpisywane pod katem odcinkow i jednostek zastosowanych w przedmiarze.

5.2.3 Dokumenty laboratoryjne

Dokumenty Wykonawcy takie jak dziennik laboratoryjny, certyfikaty zapewnienia jakosci,
deklaracje jakosci materiatow, zatwierdzone receptury laboratoryjne oraz wyniki badan
powinny byc¢ przechowywane w sposéb zgodny z opisem zawartym w Programie Zapewnienia
Jakosci. Dokumenty te beda potrzebne przy procedurze przekazania. Dokumenty przez caty
czas powinny by¢ udostepnione Inspektorowi Nadzoru

5.2.4 Inne dokumenty budowy

Niezaleznie od dokumentow, o ktorych mowa powyzej, wymienione ponizej dokumenty
powinny byc takze uznane za Dokumenty Budowy:

pozwolenie na realizacje inwestycji,

protokoty przekazania Palcu Budowy,

dokumenty zatwierdzenia wykonania robot,

procedury, ktére nalezy zastosowac przy przekazaniu budowy Wykonawcy,

uzgodnienia administracyjne zawarte z osobami trzecimi wraz z innymi uzgodnieniami
prawnymi,

certyfikaty odbioru robot,

protokoty ze spotkania na terenie budowy oraz polecenia Inspektora Nadzoru,
korespondencja budowy.

I B A
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5.2.5 Przechowywanie dokumentéw budowy

1. Dokumenty budowy winny by¢ przechowywane na terenie budowy w bezpiecznym miejscu.
2. Kazdy zagubiony dokument bedzie niezwtocznie zastawiony zgodnie z wtasciwymi
wymogami prawnymi.

3. Wszystkie dokumenty budowy beda udostepnione do kontroli Inspektora Nadzoru lub
Zamawiajacego kazdorazowo na ich zyczenie.

6. Obmiar robét

6.1 Ogoblne zasady obmiaru robét

1. Obmiar robdt bedzie okreslat taktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, w jednostkach okreslonych w
Wycenionym Przedmiarze Robot.
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2. Obmiar Robét dokonywany bedzie zgodnie z Klauzula warunkow Kontraktu.

3 Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiegi obmiarow.

4. Jakiekolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w Przedmiarze Robét lub
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy z obowiazku ukonczenia wszystkich
Robét. Btedy zostang poprawione wedtug pisemnych instrukcji Inspektora Nadzoru.

5. Obmiar wykonywanych Robo6t bedzie przeprowadzony z czestotliwoscia wynikajaca z
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub uzgodnionym
przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru.

6.2 Zasady okreslania ilosci Robot i Materiatow

Dtugosci i odlegtosci miedzy okreslonymi punktami skrajnymi beda obmierzane poziomo
wzdtuz linii osiowej, szerokosci - po prostej prostopadtej po osi.

Jezeli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych Robdt nic podaja tego inaczej, to
objetosci liczone sa w m® - jako dtugo$¢ pomnozona przez, $redni przekroj.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzenie wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach - zgodnie
z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

Roboty pomiarowe do pomiaru lub nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposob
zrozumiaty

i jednoznaczny. Obmiar skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetniane
odpowiednimi szkicami umieszczonymi w ksiedze obmiaréw. W razie braku miejsca w ksiedze
obmiaréw, szkice te beda dotaczone w formie odrebnego zatacznika do ksiegi. Wzor takiego
zatacznika bedzie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

6.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy do obmiaru Robot wymagaja akceptacji Inspektora Nadzoru
przed ich uzyciem.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy beda dostarczane przez Wykonawce, beda posiada¢ wazne
swiadectwa legalizacji.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
technicznym przez caty okres, realizacji Robot.

6.4 Wagii zasady wazeniu

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. Bedzie on utrzymywad te urzadzenia, zapewniajac w sposob ciagty
zachowanie ich doktadnosci pomiaru wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

6.5 Termin i czestotliwo$¢ przeprowadzeniu pomiaréw

Obmiary beda prowadzone przed czesciowym i koncowym przejeciem Robdt, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszych przerw w prowadzeniu Robét lub wymianie Wykonawcy
Robét. Obmiary Robot zanikajacych beda prowadzone w czasie wykonywania tych Robot.
Obmiary Robot ulegajacych zakryciu beda prowadzone przed ich zakryciem.

7. 0Odbioér robot
7.1 Rodzaje odbioréw

W zaleznosci od ustalen w odpowiednich Specyfikacjach Technicznych roboty podlegaja
nastepujacym etapom odbioru dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale
Wykonawcy:

O odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

O odbiorowi czesciowemu,

O odbiorowi koncowemu,

O odbiorowi pogwarancyjnemu.

7.2 0Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych odkryciu

Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
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Odbior roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robét.

Odbioru roboét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowosc¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dzienniku
Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakosc i ilos¢ robot ulegajacych zaryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary,

w konfrontacji z dokumentacja projektowa, specyfikacjg techniczng i uprzednimi
ustaleniami.

7.3 0Odbioér czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie i jakosci czesci wykonanych robét. Odbior czesciowy robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym roboét. Odbior robot dokonuje Inspektor
Nadzoru.

7.4 0Odbiér koncowy

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru
koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbior koncowy roboét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontrolnych liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczania robét i przyjecia dokumentéw, o
ktérych mowa w ST-00.

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikdow badan, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robét
z dokumentacja technicznag i specyfikacja techniczna. W toku odbioru koncowego robot
komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioru robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robét
poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robotach
wykonczeniowych komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagan dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigekszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢
wykonanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w Umowie.

7.5 Dokumenty odbioru korncowego

Podstawowym dokumentem odbioru koncowego robot jest protokot odbioru koncowego robot

sporzadzonego wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca zobowiazany jest przygotowac nastepujace dokumenty:

0 dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jezeli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji Umowy,

O specyfikacje Techniczne (podstawowa z Umowy i ewentualnie uzupetniajace lub
zamienne) receptury i ustalenia techniczne,

0 dokumenty zainstalowanego wyposazenia,

O dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

O wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie ze
specyfikacja techniczna,

0 deklaracje zgodnosci, certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie ze
specyfikacja techniczna,

0 opinie technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
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zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie ze specyfikacja techniczna,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wtascicielom urzadzen,
geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,
instrukcje eksploatacyjne.
przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznacza
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robdt poprawkowych i robot
uzupetniajacych wyznaczy komisja

|

sooo

7.5.1. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze pogwarancyjnym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu, z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 5.3 ,,0dbior koncowy robot”.

8. Przepisy zwigzane

Ustawa Prawo Budowlane z dnia 07.07.1994 r. z p6zniejszymi zmianami.

Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Tekst jednolity) Dz. U. z 2000r.

Nr 100. poz. 1086 z pdzniejszymi zmianami).

= Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony srodowiska Dz. U. Nr 62. poz. 627,
Z pozniejszymi zmianami).

= Ustawa z dnia 07.06.200lr. o zbiorowym zaopatrzeniu w wode i zbiorowym
odprowadzeniu Sciekow Dz. U. Nr 115. poz. 1229. z pdzniejszymi zmianami.

= Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16.06.2003r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenow
(Dz. U. Nr 121.poz. 1138).

= Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 05.08.1998r. w

sprawie aprobat i kryteria techniczne oraz jednostkowego losowania wyrobow

budowlanych (Dz. U. Nr 107. poz. 679. z pozniejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 16.04.2004r. o wyrobach budowlanych (Dz. U Nr 92, poz. 81),

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji 7, dnia 24.09.l) w

sprawie ustalenia geotechnicznych warunkow, posadowienia obiektow budowlanych (Dz.

U. Nr 126, poz.839).

= Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z. dnia  12.04.2002r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz.
690).

= Ustawa z dnia 17.07.2001 r. - Prawo wodne (Dz. U. Nr L 15. poz. 122).

=
=

Uy
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ST-02 WYTYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
Kod CPV 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

1. Wstep

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
opisanych w ST-01 Wymagania ogolne. Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako
dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w ST-01.

1.2 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu trasy infrastruktury
podziemnej i nadziemnej.

1.2.1 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczania sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi tras oraz punktow
wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi tras dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi) wyznaczenie dodatkowych punktow
wysokosciowych (reperéw roboczych) wyznaczenie przekrojow porzecznych,

c) zastabilizowane punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz, oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.2.2 Ogodlne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w rozdziale ST-01 ,,Wymagania ogélne”

2. Materiaty

Rodzaje materiatow

Do utrwalania punktow gtownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziami lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra. Pale drewniane
umieszczone poza granica robdt ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania tras, powinny miec
srednice 0,15-0,20 m i dtugosci 1,5+1,70 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane srednicy 0,05+0,08 m i dtugosci
okoto 0,30 m, a dla punktow w nawierzchni utwardzonej bolce stalowe srednicy 5 nim i dtugosci
0,04-0,05 m. ,,Swiadki" powinny mie¢ dtugosci okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. Wykonanie roboét

3.1 Ogodlne zasady wykonywania robét
Ogdlne zasady wykonania robot podano w rozdziale ST_01.

3.2 Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK. Przed
przystapieniem do robét Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje
i wspotrzedne punktow gtownych i reperow. W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego,
wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdétowego
wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora Nadzoru
o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych tras i (lub) reperéw roboczych.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne
Z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie
réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym
Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe wynikajace z roznic rzednych terenu beda wykonane
na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce. Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach
Wykonawcy, nie moga byc¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow, przez Inspektora
Nadzoru.

20



Punkty wierzchotkowe, punkty posrednie trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace
w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzdr tych
oznaczen powinny byc zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za
ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robdt. Jezeli znaki
pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego, zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostana one
odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszelkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej
realizacji robot, naleza do obowiazkow Wykonawcy.

3.3 Sprawdzenie wytyczenia punktow gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Sprawdzenie wytyczenia punktow gtdwnych osi tras i punktow wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne powinny by¢ zestabilizowane w sposéb trwaty przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowiazane do punktéow pomocniczych,
potozonych poza granica robot ziemnych. Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe
(repery robocze) wzdtuz osi trasy. Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz tras
powinna wynosi¢ 300 m. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdot zwigzanych z
wykonaniem trasy kanalizacji i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystac
punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz tras projektowanej infrastruktury o ile brak
takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru. Rzedne reperow roboczych nalezy okresli¢ z taka doktadnoscia, aby Sredni btad
niwelacji po wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawiagzaniu do
reperow panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia zawierajace
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzednej.

3.4 Odtworzenie osi tras

Tyczenie osi tras nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej okreslonej w dokumentacji projektowej. Osie tras powinny by¢ wyznaczone w punktach
gtownych i w punktach posrednich w odlegtosciach zaleznych od charakterystyki terenu
i uksztattowania tras lecz nic rzadziej niz co 50 metréow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne
wytyczonych osi tras w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne
niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczyc z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi tras w terenie nalezy uzy¢é materiatow
wymienionych w punkcie 2.1.

Usuniecie puli z osi tras jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi swiadkami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

4, Kontrola jakosci roboét

4.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w rozdziale ST-01.

4.2 Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem tras i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie z
wymaganiami.

5. Odbioér robot

5.1 Ogélne zasady odbioru roboét
Ogolne zasady odbioru robét podano w rozdziale ST-01.

5.2 Sposob odbioru robot

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiarow geodezyjnych lub protokotow z kontroli geodezyjnej, ktéore Wykonawca przedktada
Inspektorowi Nadzoru.

6. Przepisy zwigzane
Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
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Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii.
Warszawa 1971r.

Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma. GUGiK. Warszawa 1978r.

Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna. GUGIK. Warszawa 1983r.

Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne. GUGiK. Warszawa 1983r.

Wytyczne techniczne G-3. Osnowy realizacyjne GUGIK. Warszawa 1983r.
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ST-03 ROBOTY ZIEMNE
Kod CPV 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

7. WSTEP

7.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét ziemnych w ramach realizacji zadania opisanego w ST-01.

7.2 Zakres stosowania ST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot okreslonych ST-01.

7.3 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem
prac opisanych w ST-01.

7.4 Okreslenia podstawowe

Wykopy liniowe wasko-przestrzenne. Wykopy o szerokosci 0,8-2,5 m o $cianach pionowych.
Wykopy jamiste szeroko-przestrzenne. Wykopy o gtebokosci do 4 m, ktorego powierzchnia jest
dostosowana do potrzeb rozwigzan projektowych.

Gtebokos¢ wykopu. Roznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych wyznaczonych w osi wykopu.
Wykop ptytki. Wykop, ktérego gtebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

Wykop Sredni. Wykop, ktorego gtebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Wykop gteboki. Wykop, ktdrego gtebokos¢ przekracza 3 m.

Bagno. Grunt organiczny nasycony woda o matej nosnosci charakteryzujacy sie znacznym

i dtugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.

Ukop. Miejsce pozyskania gruntu do zasypania wykopow potozone w obrebie pasa robot.

Dokop. Miejsce pozyskania gruntu do zasypania potozone poza pasem robét.

Odktad. Miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy.

Umocnienie scian wykopow. Umocnienie scian wykopéw zgodne z wymogami przepiséw BHP
gwarantujace petne bezpieczenstwo wykonywania robdt dostosowane do gtebokosci wykopu i rodzaju
gruntu.

Wskaznik zageszczenia gruntu. Wielkosc¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu okreslona wg
wzoru: Is = pd / pds

gdzie:

pd - gesto$c objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu [Mg/m?],

pds - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 [7], [Mg/m3].

Wskaznik réznoziarnistosci. Wielkosc¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntéw niespoistych okreslona
wedtug wzoru: U = d60 / d10

gdzie:

d60 - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu [mm],

d10 - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu [mm].

Zasypanie wykopu. Zasypanie wykopu po utozeniu w nim sieci i urzadzen.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w specyfikacji technicznej ,,Wymagania ogolne”.

7.5 Materiaty

Podziat gruntéw na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania okreslaja przecietne wartosci
gestosci objetosciowej gruntdw i materiatow w stanie naturalnym oraz spulchnienie po odspojeniu.

7.6 Sprzet
Sprzet do roboét ziemnych
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Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazac sie mozliwoscia korzystania
Z nastepujacego sprzetu:

0 do odspajania i wydobywania gruntow: koparki, tadowarki, itp.,

0 do jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntdow: spycharki, urzadzenia do
hydromechanizacji, itp.,

O do transportu mas ziemnych: samochody wywrotki,

O do zageszczania gruntu: ubijaki, ptyty wibracyjne, itp.

7.7 Transport

Do wywozu wykopanej ziemi z wykopow nalezy stosowac¢ samochody samowytadowcze o nacisku na o$
do 8 ton.

7.8 Wykonanie robét

7.2.1 Zasady prowadzenia robét

Przed rozpoczeciem robdt na danym odcinku, wykonawca opracuje i dostarczy do zatwierdzenia
Inzynierowi oraz administracji drog plan organizacji ruchu drogowego na wszystkich ulicach, w ktorych
beda realizowane roboty. Po zatwierdzeniu dokumentéw Wykonawca dokona na ich podstawie
oznakowania i zabezpieczenia miejsca wykonywania robot.

Wykonawca przed rozpoczeciem robét dokona ponownej weryfikacji potozenia kabli, instalacji i innych
struktur podziemnych.

W przypadku koniecznosci naruszenia lub przerwania istniejacych instalacji Wykonawca nie podejmie
zadnych dziatan bez powiadomienia o tym Inzyniera Budowy i przed ustaleniem odpowiednich
poczynan. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za powziecie wszelkich koniecznych srodkow w celu
ochrony, utrzymania i tymczasowego dostepu do tego typu ustug, z ktorych korzystanie zostato
w wyniku robot uniemozliwione.

Wykopy nalezy wykonac, jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot - wykopu (recznie
lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do gtebokosci wykopu, danych geotechnicznych, ustalen
instytucji uzgadniajacych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego.

W rejonie istniejacego uzbrojenia podziemnego roboty ziemne nalezy wykonywac sposobem recznym.
Jako zasade przyjmuje sie, ze w ulicach wykopy wykonywane beda o S$cianach pionowych
z umocnieniem $écian. Sciany moga by¢ umacniane wypraskami, grodzicami lub balami.

Szerokos¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do ktorych dodaje sie
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykow. Deskowanie $cian
nalezy prowadzi¢c w miare jego gtebienia. Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem
ustalonym w dokumentacji projektowej lub zgodnie ze wskazaniami Inzyniera.

Spod wykopu nalezy pozostawic¢ na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 2 do 5 cm w gruncie
suchym, a w gruncie nawodnionym okoto 20 cm. Wykopy nalezy wykona¢ bez naruszenia naturalnej
struktury gruntu. Pogtebienie wykopu do projektowanej rzednej nalezy wykonac¢ bezposrednio przed
utozeniem podsypki.

W trakcie realizacji robot ziemnych nalezy nad wykopami ustawi¢ tawy celownicze umozliwiajace
odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewodu oraz kontrole rzednych dna. Ltawy nalezy montowac
nad wykopem na wysokosci okoto 1,0 m nad powierzchnig terenu w odstepach co 30 m. Ltawy powinny
miec wyraznie i trwale oznakowanie projektowanej osi przewodu.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu krzyzujace sie lub bieghace
rownolegle z wykopem powinny byc¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby
podwieszone w sposob zapewniajacy ich eksploatacje.

Wyijscie (zejscie) po drabinie z wykopu powinno by¢ wykonane z chwila osiagniecia gtebokosci wiekszej
niz 1 m od poziomu terenu w odlegtosci nie przekraczajacej co 20m.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej.
Tolerancja dla rzednych dna wykopu nie powinna przekracza¢ + 3cm dla gruntéow zwieztych, + 5 cm dla
gruntow wymagajacych wzmocnienia. Natomiast tolerancja szerokosci wykopu wynosi + 5 cm.
Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzynierowi szczegotowy opis proponowanych metod
zabezpieczenia wykopow na czas budowy kanalizacji deszczowej zapewniajacy bezpieczenstwo pracy i
ochrone wykonywanych robot.

Ziemia z wykopéw w ilosci przewidzianej do ponownego wykorzystania (zasyp wykopow) nalezy
sktadowa¢ wzdtuz wykopu lub na sktadowiskach tymczasowych zaleznie od stanu zainwestowania
terenu. Wydobywana ziemie na odktad nalezy sktadowac wzdtuz krawedzi wykopu w odlegtosci 1 m od
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jego krawedzi, aby utworzyc przejscie wzdtuz wykopu. Przejscie to powinno by¢ stale oczyszczane z
wyrzucanej ziemi.

Nadmiar wydobytego gruntu z wykopu, ktory nie bedzie uzyty do zasypania powinien by¢ wywieziony
przez Wykonawce na odktad. Wywdz urobku obejmuje transport z miejsca zatadunku do miejsca
roztadunku wraz z wszystkimi kosztami zdeponowania. W przypadku deponowania tymczasowego
obejmuje takze ponowny zatadunek i powrdt na miejsce zasypania. Nadmiaru urobku nalezy
przetransportowac¢ w miejsce wybrane przez Wykonawce i zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykop nalezy zasypa¢ po utozeniu w nim obiektu liniowego oraz wykonaniu pozostatych obiektow i
urzadzen towarzyszacych rozpoczynajac od rownomiernego obsypania rur z bokéw, z doktadnym
ubiciem ziemi warstwami grubosci 10 -20 cm, drewnianymi ubijakami. Kanaty z rur PVC nalezy obsypac
piaskiem do wysokosci 30 cm ponad wierzch rury. Pozostaty wykop do poziomu terenu nalezy zasypac
warstwami ziemi o grubosci 20 - 30 cm sposobem recznym lub mechanicznym. Warstwy nalezy
zageszcza¢ mechanicznie.

Jednoczesnie z zasypywaniem przewodu nalezy stopniowo prowadzic¢ rozbiorke umocnienia.
Zasypywanie wykopow, gdzie to jest mozliwe winno zosta¢ podejmowane natychmiast jak tylko pewne
roboty zostanag zakonczone. Oprocz ztaczy na przewodach kanalizacyjnych. Miejsca te powinny byé
odkryte do chwili zakonczenia proby szczelnosci. Nalezy podjac¢ szczegdle starania, aby w czasie
zasypywania wykopow nie przemiescic¢ lub uszkodzic rur. Nie wolno uzywac zageszczarek w odlegtosci
mniejszej niz 300 mm od rur i ztaczek.

Urobek nie nadajacy sie do wypetnienia wykopu, jak i materiat nadmiernie spulchniony winien byc
przetransportowany do wskazanego miejsca sktadowania. Humus winien zosta¢ ponownie rozscielony w
miejscu wykopania do swojej pierwotnej gtebokosci.

Zaleca sie wykonywanie robét przy sprzyjajacych warunkach pogodowych.

Po ukonczeniu zasypywania wykopu teren nalezy przywroécic¢ do stanu pierwotnego. Teren po wykopach
nalezy zrekultywowac.

W przypadku odstepstw warunkow gruntowych okreslonych dla posadowienia nalezy wstrzymac roboty
i poinformowac Inzyniera.

7.2.2 Wymagania dotyczace zageszczenia

Wspotczynnik zageszczenia gruntu Is nie powinien byc¢ nizszy niz 0,95 dla warstwy wierzchniej (do 1,2
m gtebokosci gruntu) i 0,90 dla warstw nizszych (ponizej 1,2 m gtebokosci). Grunt winien zostac
zbadany wg PN-75/B-04481.

7.2.3 Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania
robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowaé w kierunku podnoszenia sie niwelety
rurociagu.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowacé odpowiedni spadek podtuzny umozliwiajacy szybki odptyw
wod z wykopu. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow oraz
termindw wykonania innych robdét na spetnienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia
wykopu w czasie postepu robot ziemnych.

Zrodta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopéw nalezy uja¢ w rowy i/lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren robét ziemnych.

7.9 Kontrola jakosci robot

7.2.1 Badania i pomiary w czasie wykonywania robo6t ziemnych

Sprawdzenie wykonania wykopdw. Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu
zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej.
W czasie kontroli szczegolng uwage nalezy zwrdcic na:

0 zapewnienie statecznosci scian wykopow,

O sprawdzenie jakosci umocnienia,

O doktadnosc¢ wykonania wykopow,

O wykonanie i grubos¢ wykonanej warstwy podsypki i zasypki,

0 zageszczenie zasypanego wykopu.

7.2.2 Badania do przejecia robot ziemnych

Minimalna czestotliwos$c oraz zakres badan i pomiarow:
1. pomiar szerokosci dna: pomiar tasma, szablonem w odstepach co 200 m na prostych i co 50 m
w miejscach, ktére budza watpliwosci,
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2. pomiar spadku podtuznego dna: pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m oraz w
punktach watpliwych,

3. pomiar grubosci podsypki (10 cm ponizej rur z PCV ),

4. pomiar grubosci obsypki z piasku (30 cm nad rurami z PCV ),

5. badanie zageszczenia gruntu: wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej warstwy,

6. badania wykopdw otwartych obejmuja badania materiatow i elementéw obudowy, zabezpieczenia
wykopow przed zalaniem woda z opadow atmosferycznych, zachowanie warunkéow bezpieczenstwa
pracy, a ponadto obejmuja sprawdzenie metod wykonywania wykopow,

7. badania podtoza naturalnego przeprowadza sie dla stwierdzenia czy grunt podtoza stanowi
nienaruszalny rodzimy grunt sypki, ma naturalng wilgotnos¢, nie zostat podebrany, jest zgodny z
okreslonymi warunkami w dokumentacji projektowej i odpowiada wymaganiom normy PN-86/B-02480.
W przypadku niezgodnosci z warunkami okreslonymi w dokumentacji projektowej nalezy przeprowadzi¢
dodatkowe badania wedtug PN-81/B-03020 rodzaju i stopnia agresywnosci srodowiska i wprowadzic¢
korekte w dokumentacji projektowej oraz przedstawic¢ do akceptacji Inzyniera;

8. badania zasypu przewodu sprowadza sie do badania warstwy ochronnej zasypu przewodu do
powierzchni terenu, badania warstwy ochronnej zasypu nalezy wykonac¢ przez pomiar jego wysokosci
nad wierzchem kanatu, zbadanie dotykiem sypkosci materiatu uzytego do zasypu, skontrolowanie ubicia
ziemi, pomiar nalezy wykonac z doktadnoscig do 10 cm w miejscach odlegtych od siebie nie wiecej niz
50 m;

9. badania nasypu statego sprawdza sie do badania zageszczenia gruntu nasypowego wedtug
BN-77/8931-12 i wilgotnosci zageszczonego gruntu,

10. badania podtoza wzmocnionego przeprowadza sie przez ogledziny zewnetrzne i obmiar, przy czym
grubos¢ podtoza nalezy wykona¢ w trzech wybranych miejscach badanego odcinka podtoza z
doktadnoscia do 1 cm, badanie to obejmuje ponadto usytuowanie podtoza w planie, rzedne podtoza i
gtebokosc utozenia podtoza.

Szerokos¢ dna. Szerokos$¢ dna nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej nizo + 5 cm.
Spadek podtuzny dna. Spadek podtuzny dna sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych nie moze dawacd rdznic w stosunku do rzednych projektowanych o wiecej niz -3 cm lub
+1 cm.

Grubos¢ warstwy podsypki. Grubosc¢ warstwy podsypki nie moze sie réznic¢ o wiecej, niz +2 cm.

Grubosc obsypki z piasku. Grubos$¢ warstwy obsypki nie moze sie rézni¢ o wiecej, niz £5 cm
Zageszczenie gruntu. Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢
zgodny z zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

7.10 Obmiar robét

Obmiar robot bedzie wykonywany na zasadach ogélnych. Jednostka miary przy wykonywaniu wykopow
jest 1 m*, natomiast przy wywozie urobku - 1 m*® ziemi wydobytej na odktad. Pryzmy powinny mie¢
ksztatt umozliwiajacy ocene ich objetosci.

7.11 Przejecie robot

Przejecie robot ziemnych bedzie sie odbywac na zasadach ogolnych, a roboty te beda traktowane jako
zanikajace.

7.12 Podstawa ptatnosci

Wykonawca uwzgledni w swojej stawce:

0 zdjecie darni i gérnej warstwy gruntu oraz zachowanie ich celem ponownego wykorzystania lub
gdy pojawi sie wymaganie dodatkowe, przewdz tego materiatu poza teren Placu, co zapewni
Wykonawca;

0O wykonanie wykopow na terenie robdt, wzmocnienie Scian powstatych dotow, ochrona istniejacych
kanatow sciekowych, odptywowych i instalacji tacznie z zapewnieniem czasowych ustug w przypadku
uszkodzenia tychze;

0 utrudnienia, z ktorymi w naturalny sposob nalezy sie liczy¢, a zaleznymi od pory roku i warunkow
atmosferycznych;

O usuwanie skutkow opaddéw atmosferycznych;

O srodki zabezpieczen przed opadami atmosferycznymi;

00 opracowanie projektu organizacji ruchu oraz zabezpieczenie komunikacji i czyszczenie na biezaco
uzywanych drog i ulic publicznych, o ile zostaty spowodowane prowadzonymi pracami;

O  wykonanie podsypki i obsypki z pasku;
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0 ponowne wypetnianie przy uzyciu odpowiedniego materiatu pochodzacego z innego zrodta;

0 przewdz i sktadowanie materiatu dodatkowego i materiatu niewtasciwego na hatdach lub na
terenie poza placem wskazanym przez Wykonawce;

0 dowoz i odwiezienie sprzetu.

8. Przepisy zwigzane

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

PN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze
PN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

PN-75/B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow wodociagowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania

PN-93/B-12042 Drenowanie. Projektowanie rozstaw i gtebokosci drenowania na podstawie kryteriow
hydraulicznych -hydrologicznych

PN-B-12085:1996 Drenowanie. Zasady rozplanowania sieci drenarskiej

PN-B-12087:1997 Drenowanie. Ujecia i odprowadzenie wdd zrédlanych i wysiekowych
PN-B-12088:1997 Drenowanie. Zabezpieczenie rurociagéw drenarskich

PN-B-12089:1997 Drenowanie. Uktadanie saczkow drenarskich. Wymagania przy odbiorze
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ST-04 PRZEBUDOWA STUDNI GLEBINOWYCH
Kod CPV 45252126-7 Zaktady uzdatniania wody pitnej

1 Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem mniejszej Specyfikacji Technicznych (ST) sa wymagania technicznie
wykonania i odbioru robot zwiazanych z przebudowa studni gtebinowych w ujeciu wody
Podchoinki.

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja Techniczna (ST) dla odbioru i wykonania robot, stanowia zbior wymagan
technicznych i organizacyjnych, dotyczacych procesu realizacji i kontroli jakosci robét.
Sa one podstawa, ktorej spetnienie warunkuje uzyskanie odpowiednich cech
eksploatacyjnych budowli. ST stanowi czes¢ Dokumentow Przetargowych na wykonanie
zadania.

1.3. Zakres robot

Prace instalacyjne

e Dostawa prefabrykowanych elementéw z urzadzeniami i armatura,
* Montaz elementow i urzadzen

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robét zwiazanych z technologia stacji uzdatniania
wody
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z okresleniami podanymi w rozdziale STO1 ,,Wymagania ogolne”.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania, ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna, sztuka budowlana, prawem,
przepisami BHP i poleceniami inspektora nadzoru.

Obudowy nadziemne studni gtebinowych wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa
uzgodniong i zatwierdzona przez Zamawiajacego. Zamawiajacy (Inwestor) dopuszcza
zastosowanie urzadzen rownowaznych, zastrzegajac sobie prawo do oceny
rownowaznosci. Dla oceny propozycji rownowaznych Zamawiajacy zastrzega sobie
prawo do korzystania z opinii autora projektu i niezaleznych ekspertow. Wszelkie
odstepstwa od dokumentacji projektowej (w tym zastosowanie innych niz wymienione w
dokumentacji technicznej urzadzenia, armatura i zestawy technologiczne) w
wykonawstwie technologii SUW musza byc¢ poprzedzone obliczeniami i szczegotowymi
rysunkami technicznymi. Wymaga sie, aby dokumentacja zamienna uwzgledniajaca
proponowane zmiany dotaczona byta do oferty. Udowodnienie rownowaznosci propozycji
zamiennych spoczywa na Oferencie. Powyzsze wymogi umozliwig obiektywna ocene
rdbwnowaznosci rozwiazan zamiennych. W przypadku zamiaru wbudowania innych
rownowaznych urzadzen i zestawow technologicznych niz wymienione w dokumentacji
technicznej oferent zataczy ponizsze zestawienie ,,ZALACZNIK - TABELA DO OCENY
TECHNICZNEJ OFERTY” z wykazem urzadzen zamiennych (podac typ i producenta) oraz
dla wszystkich zmienionych elementow zataczy atesty, aprobaty techniczne, karty
katalogowe oraz DTR (Dokumentacje Techniczno Ruchowe). Ze wzgledow
eksploatacyjnych oraz dla zapewnienia prawidtowej obstugi gwarancyjnej i
pogwarancyjnej Zamawiajacy /INWESTOR/ wymaga, aby urzadzenia i zestawy
technologiczne byty kompletne i objete catosciowa gwarancja producenta
zestawu/urzadzenia. Nie moga stanowi¢ zbioru poszczegolnych elementow z
gwarancjami czastkowymi na poszczegoélne podzespoty. Z tego wzgledu producent
zestawdw technologicznych winien udokumentowac posiadanie wtasnej sieci serwisowej
- podac-: liczbe pracownikow serwisu, lokalizacje oddziatéw serwisowych. Tabele
zataczy¢ jedynie w przypadku zamiaru zastosowania urzadzen zamiennych (innych
producentow lub typow) w stosunku do projektowanych w dokumentacji technicznej.
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Tabela 1. Tabela do oceny technicznej materiatow zamiennych

Lp. |Element  wyposazenia  wedtug  Projektu|Typ Ilos¢/ | Dostawca/
Technicznego zamiennika |Szt. |Producent

1. | Obudowa studni wierconych, naziemna,
posiadajaca obudowe z laminatéw poliestrowo -
szklanych z ociepleniem z pianki
poliuretanowej, kompletna z gtowicg i
orurowaniem oraz potaczeniami srubowymi ze
stali nierdzewnej, z wodomierzem i armatura o
srednicy 80 mm, z systemem grzewczym i
czujnikiem otwarcia obudowy. Wyposazenie:

- manometr

- wodomierz

- zawor czerpalny i odpowietrzajacy

- przepustnica zwrotna bezkotnierzowa

- przepustnica zaporowa.

2. |Pompa gtebinowa- moc silnika 5,5kW, wydatek
25 m3/h, wysokos¢ podnoszenia 43 mH20
[STUDNIA SW-1]

3. | Pompa gtebinowa- moc silnika 5,5kW, wydatek
25 m3/h, wysokos¢ podnoszenia 43 mH20
[STUDNIA SW-2]

4. |Pompa gtebinowa- moc silnika 5,5kW, wydatek
25 m3/h, wysokos¢ podnoszenia 43 mH20
[STUDNIA SW-3]

5. | Pompa gtebinowa- moc silnika 5,5kW, wydatek
25 m3/h, wysokos¢ podnoszenia 43 mH20
[STUDNIA SW-4]

Ze wzgledow eksploatacyjnych oraz dla zapewnienia prawidtowej obstugi gwarancyjnej i
pogwarancyjnej Zamawiajacy /INWESTOR/ wymaga, aby urzadzenia i zestawy technologiczne
byty kompletne i objete catosciowa gwarancja producenta zestawu/urzadzenia. Nie moga
stanowicC zbioru poszczegolnych elementdéw z gwarancjami czastkowymi na poszczegdlne
podzespoty. Z tego wzgledu producent zestawow technologicznych winien udokumentowac
posiadanie wtasnej sieci serwisowej - podaé: liczbe pracownikow serwisu, lokalizacje
oddziatow serwisowych.

Dokumentacja projektowa

Wykonawca jest odpowiedzialny, za jako$¢ wykonania Robdét oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST, innymi przekazanymi dokumentami i poleceniami Inspektora
Nadzoru. Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej ST powinny by¢ uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach dopuszczalnych tolerancji, a
wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzysta¢ btedow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych. W
przypadku rozbieznosci pomiedzy opisami Specyfikacji Technicznej i Dokumentacji
Projektowej pierwszenstwo posiadaja zapisy Dokumentacji Projektowej.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacjg Projektowa
i ST. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda zgodne z Dokumentacjg Projektowa lub
ST i wptynie to na niezadowalajaca, jakos¢ wykonanej roboty to takie materiaty i roboty beda
niezwtocznie zastapione innymi, a ponowne ich wykonanie obciazy Wykonawce.
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2 Materiaty
2.1 Warunki ogélne stosowania materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-01
,Wymagania ogolne”.

2.2 Wymagania szczeg6towe dla materiatow
a. Rurociagi wodociagowe

W ramach projektu nalezy wykonac:

- Nowe rurociagi ttoczne pompy gtebinowej, o srednicy DN80, wykonane ze stali
ocynkowanej. Minimalna grubos¢ Scianki: 3,5 mm. Dtugos$¢ rurociagdw zostata okreslona
na podstawie gtebokosci zawieszenia pomp i dtugosci dobudowanej rury do poziomu
obudowy naziemnej:

- Dla studni SW-1 -13,5 m,

- Dla studni SW-2 - 11,5 m,

- Dla studni SW-3 - 16,5 m,

- Dla studni SW-4 - 13,5 m,
Potaczenie rurociagu z obudowa nadziemna wykonac jako kotnierzowe. Nalezy zastosowac
potaczenia srubowe ze stali nierdzewnej.

— Dobudowe rury ostonowej o srednicy 355,6 mm (14”) ze stali ocynkowanej, dtugosc ok.
2,5m (tacznie 10m), potaczenia spawane.

- Potaczenie rurociagu ze stali nierdzewnej w obudowie studni z rurociaggiem ttocznym PE -
ztacze PE/stal kotnierzowe, PE-100, o srednicy DN90,

— Rurociag PEHD DN90 SDR11 o tacznej dtugosci ok. 12m,

- Ksztattki elektrooporowe: kolano 90° oraz mufa taczeniowa, po potaczen uktadu z
istniejacym rurociagiem wychodzacym ze studni gtebinowej.

b. Dobér pomp gtebinowych

W ramach inwestycji nalezy wymieni¢ pompy we wszystkich czterech studniach gtebinowych
na nowe - typ GC.0.03.2.2110.4 lub rownowazne, o parametrach:

- Wydajnoé¢: 25 m*/h

- Wysoko$¢ podnoszenia - okoto 43 m s.w.

- Silnik 0 mocy 5,5 kW/400V

- korpusy: zeliwo szare,

— wirniki: mosiadz,

- wat: stal nierdzewna.

- Maksymalna srednica pompy: 2196 mm.

- Pompa zakonczona jest korpusem ttocznym z przytaczem kotnierzowym DN 80.

c. Obudowy studni

Istniejace studnie gtebinowe zostana zagospodarowane poprzez demontaz istniejacej
obudowy i zamontowanie systemowej obudowy termoizolowane i ogrzewanej, posiadajacej
kompletng armature kontrolno - pomiarowa i system ogrzewania wg zatacznikow graficznych.

Projektowane obudowy studni powinny by¢ posadowione na wypoziomowanym i nieruchomym
podtozu betonowym o wymiarach zewnetrznych: dtugos¢ ok. 1,66m, szerokos¢ ok. 1,1 m.
Obudowa bedzie posadowiona na wypoziomowanym podtozu wykonanym z kostki betonowej o
grubosci 8 cm, pod ktérym nalezy wykona¢ wylewke z betonu B25 o grubosci 10 cm.
Dopuszcza sie wykonanie zamienne: zamiast wylewki betonowej zastosowal zageszczonag
podsypke z grysu granitowego, na ktorej nalezy utozy¢ wypoziomowane kostki granitowe lub
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betonowe. Projektowanej obudowy studni nie nalezy posadawia¢ na ruchomej podstawie
betonowej.

Wokoét rury ostonowej studni, do gtebokosci zamarzania gruntu, powinna zosta¢ wykonana
opaska betonowa.

Posadowienie obudowy z przenosna podstawa betonowa na gruncie rodzimym, nawet
zageszczonym pod podstawa gruncie grozi powaznym uszkodzeniem a nawet catkowitym
zniszczeniem studni. Opady atmosferyczne na przemian z przemarzaniem gruntu powoduja
bardzo duze zrdéznicowanie zageszczenia podtoza znajdujacego sie pod przenosng podstawa
betonowa obudowy, co w konsekwencji prowadzi do znacznych odchylen podstawy obudowy
od wymaganego poziomu a tym samym obudowa przestaje zapewnia¢ pionowe usytuowanie
rur ttocznych oraz zestawu pompowego w rurze ostonowej i filtrowej studni.

W przypadku obudéw z przenosna betonowa podstawa i samonosng gtowica (gtowica
przykrecana jest do kotnierza zamocowanego w podstawie obudowy) nawet niewielkie
odchylenie podstawy od poziomu ma powazne konsekwencje, poniewaz od momentu utraty
poziomego usytuowania betonowej przenosnej podstawy, to nie obudowa utrzymuje w pionie
orurowanie ttoczne z zestawem pompowym lecz odwrotnie, orurowanie utrzymuje ciezka
betonowa podstawe wraz z obudowa w pozycji poziomej co z kolei prowadzi do wzajemnego
niszczenia sie rury ostonowej i filtrowej oraz rur ttocznych z przymocowanym do nich
agregatem pompowym w trakcie eksploatacji studni.

ELEMENTY SKLADOWE OBUDOWY:
(wg numeracji na zataczniku graficznym - rys. nr 3)

Projektowana obudowa powinna zawiera¢ armature i rurociagi wykonane ze stali
nierdzewnej.

1.Podtoze z betonu B25 (wylewka), na ktorej znajduje sie podstawa obudowy z kostki
betonowej grubosci 8 cm z obrzezem, o wymiarach zewnetrznych minimum: dtugos¢ 1,66
m , szerokos¢ 1,10 m.

2.0budowa o wymiarach: dtugosc- 1,66m
szerokos¢ - 1,10m
grubosc - 0,10m
Obudowa wykonana jest z konstrukcji stalowej azurowej, pokrytej szczelng powtoka z
laminatu poliestrowo-szklanego w catosci wypetniona pianka poliuretanowa stanowiaca
ocieplenie podstawy.

3. Pokrywa obudowy o wymiarach wewnetrznych: dtugos¢ - 1,34m
szerokos¢ - 0,80m
wysokos¢ - 0,85m lub 1,30 m

Pokrywa sktada sie z dwoch elementow (wewnetrznego i zewnetrznego) wykonanych z
kilkuwarstwowego laminatu poliestrowo-szklanego potaczonych szczelnie i wypetnionych
pod cisnieniem pianka poliuretanowa o grubosci 60 mm i najwyzszym stopniu
izolacyjnosci. Wykonana w takiej technologii pokrywa uzyskuje wyjatkowa sztywnosc¢
dzieki ktorej zamocowane do powierzchni elementy nie powoduja odksztatcen tych
powierzchni przez caty wieloletni okres uzytkowania obudowy.

Zastosowanie ocieplenia z poliuretanu gwarantuje kilkudziesiecioletnia trwatos¢ warstwy
ocieplajacej w przeciwienstwie do innych wypetnien ocieplajacych (takich jak styropian
lub wetna mineralna) ktoére juz po kilku latach moga ulec destrukcji co wiaze sie ze
znaczna utrata ich stopnia izolacyjnosci.

Szczegblng cecha obudow jest powtoka zewnetrzna wykonana z materiatow o bardzo wysokiej
odpornosci na skrajnie zmienne warunki atmosferyczne, dodatkowo uszlachetniona w
zakresie wyjatkowej odpornosci na promieniowanie UV.
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4.Wlot powietrza wyposazony w mechanizm zamykajacy (w okresie zimowym) uruchamiany
recznie dzwignia z zewnatrz obudowy. Wlot zabezpieczony jest drobna siatka
uniemozliwiajaca przedostawanie sie do wnetrza obudowy drobnych gryzoni i owadow.
Wlot stanowi jednoczesnie uchwyt do podnoszenia pokrywy obudowy.

5.Kominek wentylacyjny o konstrukcji uniemozliwiajacej przedostawanie sie¢ do wewnatrz
obudowy wody deszczowej oraz owadow. Kominek ocieplony jest wktadka poliuretanowa.

6.Zawiasy wewnetrzne. Pokrywa otwiera sie na dwoch zawiasach wewnetrznych
wieloelementowych unoszacych pokrywe obudowy ponad podstawe w momencie jej
otwierania. Zawiasy wykonane s3a z elementow metalowych ocynkowanych z przektadkami
teflonowymi zabezpieczajacymi wycieranie sie ich powierzchni przy wielokrotnym
otwieraniu pokrywy. W obudowach montowane jest wspomaganie otwierania pokrywy, co
znacznie utatwia jej podnoszenie.

7.Zamek pokrywy zamontowany na wysokosci wlotu powietrza. Na zewnatrz zamek
zabezpieczony jest koputka z masy silikonowej chroniaca go przed zamarzaniem.

8.Uszczelka pokrywy. Pokrywa spoczywa na podstawie opierajac sie na uszczelce
zamontowanej wewnatrz pokrywy na wysokosci okoto 20 mm od dolnej krawedzi. Takie
rozwigzanie catkowicie eliminuje zjawisko przymarzania uszczelki do podstawy w
przypadkach gwattownego obnizania sie temperatury otoczenia ponizej 0=C

9.Gtowica studni gtebinowej wykonana ze stali nierdzewnej 1.4301, z orurowaniem o Srednicy
80mm oraz kotnierzem obrotowym u gory gtowicy umozliwiajacym centryczne ustawienie
wodomierza do podejscia rury wodociaggowej. Ptyta gtowicy spoczywa na uszczelce
gumowej gr. 5 mm i jest zamocowana do podstawy za pomoca $rub nierdzewnychM 16.

10.Manometr 0-1,6 Mpa.

11.Wodomierz prosty. Wodomierz dla armatury o srednicy FI 80 mm montowany w pozycji
pionowej. Zastosowane rozwiazanie usytuowania wodomierza spetnia wymogi
producentow wodomierzy w zakresie koniecznych odcinkow prostych przed i za
wodomierzem.

12.0dcinek rurociaggu za wodomierzem, ze stali nierdzewnej 1.4301

13.Kolana ze stali nierdzewnej 1.4301, potaczenia kotnierzowe.

14.0dcinek rurociagu nierdzewny z zaworem czerpalnym. Zawor ten spetnia rowniez role
zaworu odpowietrzajacego.

15.Przepustnica zwrotna bezkotnierzowa. Pomiedzy dwoma przepustnicami znajduje sie
kréciec F - F ze stali nierdzewnej 1.4301.

16.Przepustnica zaporowa bezkotnierzowa, dla armatury o srednicy DN80

17.Wspornik kotwiacy. Zastosowanie wspornika kotwigcego umozliwia wykonanie podejscia
wodociagowego z rur PE.

18.0stona otworu w podstawie obudowy, przez ktory wprowadzona jest rura wodociagowa,
przykrywajaca tupki ocieplajace podejscie tej rury. Ostona wykonana jest z blachy
aluminiowej i sktada sie z dwdch taczonych ze sobg potowek, co umozliwia zaktadanie
ostony po zamontowaniu armatury.

19.Skrzynka elektryczna hermetyczna z tworzywa sztucznego z roztacznikiem lub listwa LZ 35
albo LZ 95. Pod skrzynka w podstawie obudowy znajduje sie otwor umozliwiajacy
wprowadzenie do obudowy przewodu zasilajacego. Zaleca sie¢ wykonanie w podtozu
betonowym przepustu z rury PCV usytuowanego pod w/w otworem w podstawie obudowy,
rys nr 4.

20.0cieplenie rury wodociagowej wykonane z dwoch sktadajacych sie tupin z pianki
poliuretanowej o dtugosci 1,10m i grubosci 5-8 cm. Lupki te ostoniete sa kilkoma
warstwami folii polietylenowej co umozliwia ich montaz bezposrednio w podtozu. tupki
montowane moga byc¢ rowniez od gory poprzez wsuniecie ich przez otwor wykonany
wczesniej w podstawie obudowy.

21.Wspornik pokrywy stuzacy do podtrzymywania pokrywy w fazie otwarcia. Metalowy
wspornik jest w catosci ocynkowany a jego ptaszczyzna na ktorej opiera sie pokrywa
powleczona jest masg silikonowa.

22.Kolano elektrooporowe DN90

32



23.Rurociag PEHD SDR11 DN90

24.Rura ttoczna pompy gtebinowej o srednicy 80mm ze stali ocynkowanej

25.Dobudowa rury ostonowej studni, ze stali ocynkowanej, o srednicy 355,6mm (14”) i
dtugosci ok. 2,5m. Potaczenia spawane.

26. Podtoze betonowe wokoét rury ostonowej, do gtebokosci przemarzania gruntu - w celu
stabilizacji gornej czesci rury ostonowej.

27. Wypetnienie z zageszczonego zwiru

28. Ztacze PE/stal kotnierzowe, SDR11, stal nierdzewna

29. Mufa taczeniowa elektrooporowa, do potaczenia rurociagu PE i przejécia PE/stal. Srednica
DN90

30. Rura 32 mm do pomiaru gwizdawka poziomu wody w studni.

Konstrukcja podstawy obudowy studni gtebinowej wykonana jest w sposob wykluczajacy
koniecznos¢ wykonywania robét spawalniczych (spawanie kotnierza do rury ostonowej) a
takze umozliwia zamontowanie obudowy w przypadkach wykonania orurowania studni z
rur PVC. Roboty spawalnicze przewidziano jedynie przy przedtuzeniu rury ostonowej.

W podstawie obudowy studni zamontowane sa po obu jej bokach gwintowane nieprzelotowe
tulejki umozliwiajace wkrecenie czterech uchwytow do transportu obudowy. Po
przetransportowaniu obudowy na miejsce jej posadowienia w tulejki wkrecane sa Sruby
M20 mocujace aluminiowe elementy kotwiace podstawe obudowy do podtoza.

Po zdemontowaniu zespotu gtowicy z wodomierzem i ksztattkami, obudowa studni (podstawa
wraz z przymocowana do niej pokrywa) moze byc transportowana recznie przez czterech
pracownikow. W zwiazku z tym do zatadunku, roztadunku i montazu obudowy studni nie
potrzeba dzwigu samochodowego.

Wykonanie obudowy studni gtebinowej w catosci z laminatow poliestrowo-szklanych umozliwia
utrzymanie wnetrza obudowy w wymaganych warunkow sanitarnych.

Grubos¢ izolacji pokrywy i podstawy obudowy studni gtebinowej zabezpiecza przed
zamarznieciem urzadzen znajdujacych sie wewnatrz obudowy przy temperaturze
zewnetrznej ponizej minus 20°C pod warunkiem wczesniejszego zamkniecia kominka
wywietrznika i wlotu powietrza (co nalezy wykona¢ gdy temperatura zewnetrzna spadnie
ponizej 0°C) oraz zapewnieniu okresowego (co 3-4 godziny)przeptywu wody przez
urzadzenia, kazdorazowo co najmniej kilkadziesiat minut.

W przypadku braku mozliwosci spetnienia warunku zapewnienia okresowego (co 3-4 godziny)
przeptywu wody przez armature obudowy niezbedne jest zastosowanie ,,awaryjnego”
ogrzewania wnetrza obudowy.

Montaz obudowy

Obudowe montuje sie na uprzednio wykonanym podtozu z betonu, ktoére jest niezbedne do
zapewnienia prostopadtego usytuowania podstawy obudowy do osi orurowania studni.

Przed wylaniem podtoza na pionowym odcinku podejscia rurociagu wodnego osadza sie
kréciec z rury PCV lub blachy, ktéry po wylaniu podtoza umozliwia swobodne wsunigecie
tupin ocieplajacych pionowy odcinek rury wodociagowej. Mozna rowniez tupiny
ocieplajace montowac bezposrednio na pionowym odcinku rurociggu wodnego bez otworu
przejsciowego wykonanego z rury PCV lub blachy.

Rura ostonowa studni oraz w/w rura ostonowa ocieplenia rury wodociagowej moga wystawac
ponad podtoze betonowe nie wiecej niz 50 mm. Po ustawieniu obudowy na podtozu
wystajacy odcinek rury ostonowej studni znajdzie sie¢ w otworze podstawy pod gtowica a
wystajacy odcinek ocieplenia rury wodociaggowej w drugim otworze podstawy.

Po zakotwiczeniu podstawy do podtoza betonowego krawedz styku otworu podstawy
znajdujacego sie pod gtowica z podtozem uszczelnia sie kitem silikonowym.

33



3 Wymagania szczego6towe dotyczace sprzetu

Oferent powinien dysponowac posiadaniem maszyn i zaplecza technicznego pozwalajacego na
montaz urzadzen technologicznych.

4 Obmiar robot

Zakres niezbednych ustalen w umowie miedzy Inwestorem a Wykonawca. W zwigzku z
odbiorem umowa miedzy Inwestorem a Wykonawca powinna zawierac nastepujace ustalenia:
a) odniesienie do Specyfikacji technicznych wykonania i odbioru oraz okreslenie zakresu
procedur kontrolnych (np. tolerancji, metod pomiarowych itd.) jak réwniez ewentualne
odstepstwa i zmiany (w uzgodnieniu z projektantem),
b) okreslenie odpowiedzialnosci za przeprowadzenie procedur kontrolnych i ewentualnego
nadzoru z opracowaniem protokotu z badan;
c) parametry projektowe dotyczace instalacji (np. sposob uzytkowania budynku);
d) warunki pdzniejszego wykonania badan, ktére nie mogty by¢ zakonczone z
uzasadnionych przyczyn (np. warunki pogodowe, brak uzytkowania pomieszczen);
e) zakres ilosciowy (poziom) prac zwiazanych z kontrola dziatania i pomiarami kontrolnymi;
f) zakres i metody ewentualnych pomiarow specjalnych;
g) niezbedne dziatania w przypadku nieodpowiednich wynikéw badan (np. powtorzenie
badan po naprawie instalacji).
Umowa na wykonanie robdt powinna okresla¢ rodzaj i liczbe urzadzen, ktére powinny by¢
zamontowane (przez powotanie sie na projekt wykonawczy instalacji). Sprawdzenie
kompletnosci instalacji powinno by¢ przeprowadzone na podstawie zestawienia
zainstalowanych urzadzen i ich wymagan technicznych (specyfikacji urzadzen i elementow
instalacji). Jesli wymagania techniczne poszczegoélnych urzadzen sg przedmiotem umowy,
zestawienie to powinno odpowiadac¢ tym wymaganiom.
Ogodlne zasady obmiaru robét
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczng w jednostkach ustalonych w
kosztorysie.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru ca najmniej 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw. Btedne dane zostang poprawione
wedtug instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie. Obmiar gotowych robot bedzie
przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu czesciowej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i inspektora nadzoru.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach i elementach podanych w
Slepym kosztorysie lub w specyfikacji technicznej nie zwalnia Wykonawcy z
obowiazku ukonczenia wszystkich robét.
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ST-05 ROBOTY ELEKTRYCZNE

Kod CPV 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
kod CPV 45231400-9 (Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych)

1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
instalacji zasilania i sterowania wewnatrz przebudowywanych uje¢ wody.

1.2 Zakres opracowania

Zakres opracowania obejmuje;
— zasilanie pompy
— sterowanie praca pomp.

1.3 Parametry elektryczne obiektu i zatozenia

— Zasilanie podstawowe z sieci energetycznej istniejaca linig kablowa
— Zasilanie rezerwowe z zespotu pradotworczego stacjonarnego zainstalowanego na
obiekcie.

1.4 Podstawowe parametry instalacji elektrycznej

— Docelowo wielko$¢ mocy zapotrzebowanej jednoczesnie przez obiekt wynosi 22 kW.
— Napiecie zasilania: 3 fazowe 230/400V

2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna /ST/ jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot objetych specyfikacja.

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie w/w obiektu.

3. Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z

dokumentacja projektowa, specyfikacja i poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego
oraz zgodnie z art. 22.23 i 2S ustawy Prawo Budowlane.

4. Wymagania ogodlne dla instalacji elektrycznych

ST zostaty sporzadzone zgodnie z obowigzujacymi standardami, normami obligatoryjnymi,
warunkami technicznymi wykonania i odbioru robdt a takze przepisami budowy urzadzen
elektrycznych.

5. Materiaty

5.1 Ogélne wymagania dotyczace materiatow.

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw podano w rozdziale ST_0 ,,Wymagania ogolne”.
Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty zastosowane do budowy powinny
odpowiada¢ normom krajowym zastapionym, jesli to mozliwe, przez normy europejskie lub
techniczne aprobaty europejskie. W przypadku braku norm krajowych lub technicznych
aprobat europejskich elementy i materiaty powinny odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich
specyfikacji.

5.2 Warunki dopuszczenia materiatow i urzadzen elektrycznych

— o0znaczenie zgodnosci z wymaganiami PN
— znak jakosci wyrobu Q

— znak CE - gdy to wymagane

— znak bezpieczenstwa B - gdy to wymagane

35



— atest producenta lub aprobate techniczna wydana przez uprawnione Laboratorium

5.3 Wymagania przy zamianie materiatow

Marka materiatow okreslona w dokumentacji przetargowej bedzie wymagana w wykazie
cen. Wykonawca robdt elektrycznych moze zaproponowac¢ materiaty innej marki,
posiadajace te same charakterystyki, taka propozycja wymaga zatwierdzenia przez
Inzyniera.

6. Sprzet, Narzedzia i Elektronarzedzia

Wykonawca robot elektrycznych jest zobowiazany do stosowania sprzetu, narzedzi
elektronarzedzi wtasciwych do wykonywanego rodzaju roboét i spetniajacych wymagania
norm obligatoryjnych w zakresie bezpieczenstwa ich wykonania.

7. Transport

Wykonawca robot elektrycznych zobowigzany jest do stosowania jedynie takich srodkow
transportu, ktore nie wptyna na utrate cech jakosciowych przewozonych materiatow lub
nie wptyna niekorzystnie na wtasciwosci wykonywanych roboét.

Odpowiedzialnos¢ Wykonawcy Instalacji Elektrycznych i Teletechnicznych

Wykonawca robét elektrycznych jest odpowiedzialny za prowadzenie robét elektrycznych
i teletechnicznych zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow
i wykonanych robét. Odpowiada ponadto za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST, PZJ oraz poleceniami inzyniera.

8. Przyrzady do Badan i Pomiarow

Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiarow musza posiadac aktualne
Swiadectwa wzorcowania i oznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujace przyrzad
pomiarowy musza by¢ zamieszczone w raporcie (protokole) z badan i pomiaréw. Wykaz
instrukcji i przyrzadéow pomiarowych potrzebnych do wykonania badan i pomiaréw winien
by¢ zamieszczony w PZJ.

9. Wykonanie roboét

Wytyczne do zasilania pomp gtebinowych i obudowy studni
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. PUSZKA INSTALACYINA AP-10

Blokowy schemat podtaczenia regulatora do sieci kabla grzejnego.

Lokalna szafka sterownicza i kable sterownicze

Ze wzgledu na duza uptywnos¢ kabli sterowniczych nalezy je wymieni¢ na nowe kable ziemne
5¢1,5mm?. Dopuszczalne jest réwniez prowadzenie kabla ziemnego 7*2,5mm?* w przypadku
zasilania tym samym kablem rowniez instalacji grzewczej studni. Wolne zyty kabla
sterowniczego podtaczy¢ do styku pomocniczego stycznika pompy w studni gtebinowej a
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uzyskany w ten sposob sygnat potwierdzenia pracy zasygnalizowac¢ na elewacji gtéwnej
szafy sterowniczej za pomoca lampki sygnalizacyjnej w kolorze zielonym.

Wymienic istniejaca obudowe lokalnej skrzynki sterowniczej na nowa skrzynke z tworzywa o
wymiarach 300x400 o IP65. W skrzynce sterowniczej komory wymienic¢ czujnik kolejnosci i
zaniku faz na PUN-3C lub rownowazny. Styk tego czujnika podpia¢ szeregowo w uktad
sterowania cewka stycznika zapewniajac w ten sposob automatyczne wytaczenie
sterowania w przypadku asymetrii, zaniku lub ztej kolejnosci faz.

Urzadzenie automatycznego awaryjnego ogrzewania

Przed montazem obudowy studni z ogrzewaniem awaryjnym nalezy utozy¢ dodatkowo kabel
YKYzo 3*2,5mm* na obciazenie do 200 W (dla obudéw z armatura DN 80 mm i powyzej)
oraz 350 W (dla obudoéw z armatura DN 50 mm i ponizej) zapewniajac na odlegtosci do
tych studni gtebinowych spadek napiecia ponizej 1%.

Urzadzenie awaryjnego ogrzewania wymaga oddzielnego zasilania poniewaz pracuje
wytacznie w czasie kiedy pompa gtebinowa jest wytaczona. Dla kazdego obwoddéw
zasilajacego ogrzewanie dotozy¢ w rozdzielni zasilajacej wytacznik nadpradowy o
charakterystyce D.

Wytaczenie pompy jest rdwnoznaczne z brakiem przeptywu wody, ktora stanowi gtowny i w
petni wystarczajacy czynnik utrzymujacy temperature dodatnia wewnatrz obudowy studni
nawet przy spadku temperatury zewnetrznej ponizej -200C.

Ogrzewanie awaryjne wtacza sie i wytacza automatycznie przy temperaturze pod pokrywa
obudowy studni w przedziale od 0 C do +4 C. W zwiazku z tym w kilkanascie minut po
zataczeniu sie pompy gtebinowej przeptywajaca woda podnosi temperature pod pokrywa
obudowy, co z kolei powoduje automatyczne wytaczenie sie systemu grzejnego.

Automatyczne awaryjne ogrzewanie obudowy studni gtebinowej zaleca sie w
przypadkach:

1.Zaktadanego znacznego ograniczenia uciazliwosci usuwania awarii w okresie zimowym, gdy
w eksploatacji jest jednoczesnie kilka studni gtebinowych.

W przypadku awarii pompy gtebinowej w jednej ze studni nie istnieje koniecznos¢ wysytania
grupy remontowej bez wzgledu na pore i panujaca temperature zewnetrzna.

2.0kresowej pracy pompy gtebinowej, gdy przerwy w pracy pompy przekraczaja 3-4 godzin
przy temperaturze zewnetrznej -20 C i ponizej.

3.Studni wspomagajacych uktad wodociagowy (studnie tzw. awaryjne) zataczanych w
zaleznosci od dodatkowego zwiekszonego zapotrzebowania na wode.

4.Studni w matych stacjach wodociagowych gdzie poszczegolne studnie pracuja okresowo na
prze- mian

SCHEMAT AUTOMATYCZNEGO AWARYJNEGO OGRZEWANIA

1. OPIS TERMOSTATU:

Termostat elektroniczny R-2001 w obudowie AP10 (puszka instalacyjna AP10) jest
przystosowany do pracy w warunkach srodowiskowych okreslonych stopniem ochrony IP-
55. Wspétpracujac z elektrycznym kablem grzejnym, ma za zadanie ochronic obiekt przed
mrozem (zamarznigciem). Termostat jest tak zbudowany, ze wszelkie uszkodzenia
czujnika (zwarcie lub przerwa czujnika) lub zasilacza termostatu, powoduje zataczenie
ogrzewania. Na ptycie czotowej obudowy za- montowano dwie kontrolki. Kontrolka K1
(zielona dioda Swiecaca) sygnalizuje podanie napiecia zasilajacego na regulator. Kontrolka
K2 (czerwona dioda $wiecaca) sygnalizuje podanie napiecia na kabel grzejny. Kontrolka
czerwona podtaczona jest bezposrednio na wyjscie termostatu. Kontrolka czerwona zapala
sit gdy temp. otoczenia termostatu spadnie ponizej 2°C, a zgasnie gdy temp. otoczenia
wzrosnie powyzej 4°C Zaciski wyjsciowe termostatu sa przygotowane do podtaczenia
dwoch kabli grzejnych i dodatkowej sygnalizacji "grzania” (np. lampa sygnalizacyjna na
napigcie ~230V).
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TEST TERMOSTATU

Na ptytce drukowanej, po otwarciu obudowy, jest dostepny przycisk "TEST". Nacisniecie
przycisku wymusza na czujniku minusowa temperature i powinno spowodowac zapalenie
czerwonej kontrolki. Test nie gwarantuje ze termostat jest w stu procentach sprawny, ale
pozwala sprawdzi¢ obwody wyjsciowe termostatu.

DANE TECHNICZNE:

Typ regulatora: R-2001 ( AP10)

Napiecie zasilania: ~220V, 50Hz

Max. prad obcigzenia przy cos = 1 10A

Zakres temperatur Temp. zataczania 2°C (+/-0,5°C)
(bez mozliwosci regulacji) Temp. wytaczania 4oC (+/-0,5o0C)
Max. predkos¢ schtadzania obiektu 18C/ 5min

Stopien ochrony obudowy: IP55

Wymiary: 105x105x50mm

Montaz termostatu

Termostat zasilany jest napieciem przemiennym 220V/50Hz. Z uwagi na to, ze regulator ma
zasilacz ,,kondensatorowy” (nieseparowalny od sieci), nalezy odpowiednio podtaczyc:
»faze” i ,zero” sieci zasilajacej. Do regulatora w obudowie AP10 jest juz podtaczony
przewod zasilajacy z wtyczka, ktory zostat podtaczony, tak, ze po lewej stronie w
gniazdku zasilajacym powinna by¢ ,faza” (L), po prawej stronie ,,zero” (N), a do gory na
bolcu przewodd ochronny (PE). Przewdd zasilajacy gniazdko powinien by¢ tréjzytowy (o
przekroju zaleznym od dtugosci i obciazenia linii) i zabezpieczony wytacznikiem
réznicowopradowym 30mA i nadmiarowo-pradowym w zaleznosci od mocy kabli grzejnych
(przy mocy do 300W wystarczy bezpiecznik 2A).

W celu zainstalowania regulatora nalezy:

-zdjac przednig czes¢ obudowy (przykrywke);

-poprzez otwory w tylnej czesci obudowy, przymocowac wkretami termostat do sciany;

-przetozyc ,,zimne” konce kabla grzejnego przez wpusty;

-podtaczy¢ przewody kabli grzejnych pod wyjsciowa listwe zaciskowa - przewody niebieskie
kabli grzejnych pod zacisk N; przewody o innym kolorze pod zacisk L; przewody zoétto-
zielone kabli grzejnych pod zacisk PE.)

-podtaczy¢ lampe sygnalizacyjna, jezeli taka jest przewidziana;

-zamknac¢ obudowe.

10. Badania i pomiary

10.1 Wymagane pomiary i badania

Po zakonczeniu montazu projektowanych urzadzen wymagane jest wykonanie
nastepujacych pomiarow i uzyskanie pozytywnych wynikow:

e pomiar rezystancji izolacji kabli zasilajacych i sterowniczych,

e badanie opornosci izolacji przewodow instalacji wewnetrznej.

« sprawdzenie skutecznosci samoczynnego wytaczenia zasilania wszystkich odbiornikow i
urzadzen | kl. ochr.

» sprawdzenie wytacznikow réznicowopradowych,

» spr. ciggtosci przewodow PE i wyréwnawczych,

e pomiar rezystancji uziomow,
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Rezystancja izolacji kabli w izolacji polwinitowej ma by¢ wieksza lub rowna
20MQ/km.

Izolacja przewoddw powinna wynosi¢ co najmniej TMQ

Dopuszczalny czas samoczynnego wytaczenia zasilania w obwodach rozdzielczych
do 5s, a w odbiorczych do 0,4s.

10.2 Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu badan i pomiarow

Badania i pomiary instalacji oswietleniowej i sitowej oraz linii kablowych do 1 kV im

towarzyszacych obejmuja:

- sprawdzenie ciagtosci zyt przewodow,

- sprawdzenie poprawnosci potaczen,

- sprawdzenie adresow przewodow kabelkowych z listg adresowa,

- pomiar rezystancji izolacji obwodow,

- pomiar rezystancji petli zwarcia,

- pomiar rezystancji uziemien roboczych i ochronnych,

- pomiar rezystancji uziemien korytek,

- badanie wytacznikow ochronnych réznicowopradowych,

- badanie obwodow sterowniczych i sygnalizacyjnych towarzyszacych instalacjom
oswietleniowym
i sitowym wewnetrznym,

- sprawdzenie adresow kabli z listg adresowa,

- sprawdzenie opasek kablowych,

- sprawdzenie przykrycia z folii ostrzegawczej,

- pomiar rezystancji zyt kabla,

- pomiar rezystancji izolacji kabla.

10.3 Wymagania dodatkowe dotyczace badan i pomiaréow

- Z wykonanych badan i pomiaréw oraz dokonaniu oceny ich wynikow musza byc
sporzadzone raporty w ustalony PZJ sposob

- Badania i pomiary wtaczone w PZJ powinna wykonac uprawniona osoba/pracownik
Labolatorium

- Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiaréw musza posiadac¢ aktualne
Swiadectwa wzorcowania i oznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujace
przyrzad pomiarowy musza by¢ zamieszczone w raporcie (protokole) z badan i
pomiarow.

11. NORMY | PRZEPISY

PN-IEC 432-1+A1:1996 Wymagania bezpieczenstwa dotyczacy zaréwek. Zardwki z zarnikiem
wolframowym do uzytku domowego i podobnych ogélnych celéw oswietleniowych.

PN-IEC 884-1:1996 Gniazda wtyczkowe i wtyczki do uzytku domowego i  podobnego.
Wymagania ogélne

PN-84/E-06311 Oprawy do oswietlenia mieszkan i wnetrz uzytecznosci publicznej
PN-91/E-90100 Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do odbiornikow
ruchomych i przenosnych. Ogélne wymagania i badania

PN-91/E-90101 Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do odbiornikow
ruchomych i przenosnych. Sznury mieszkaniowe o wspoélnej izolacji polwinitowej
PN-90/E-93002 Wytaczniki nadpradowe do instalacji domowych i podobnych

PN-90/E-93003 Wytaczniki samoczynne do zabezpieczania urzadzen elektrycznych.
PN-85/E-93150 taczniki do statych instalacji elektrycznych domowych i podobnych. Ogolne
wymagania i badania

PN-68/3064-03 Gniazda wtyczkowe i wtyczki do instalacji przemystowych. Zamkniecie
tacznikow wtyczkowych 16, 32 i 63 A, 500 V pradu zmiennego w obudowie bryzgoszczelnej, w
uktadzie stykow kotowym, ze stykami prostokatnymi. Gtéwne wymiary.

PN-92/E-05009.41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Ochrona zgodnie z pn/li-05023
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PN-91/E-05009.43 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Ochrona przed pradem przetezeniowym

PN-92/E-05009.45 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Ochrona przed spadkiem napiecia.

PN-92/E-05009.47 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Postanowienia ogdlne. Srodki ochrony przedporazeniem pradem
elektrycznym

PN-93/E-05009.51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Postanowienia wspolne

PN-93/E-05009.53 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura taczeniowa i sterownicza

PN-92/E-05009.54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne

PN-92/E-05009.56 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr montaz
wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa

PN-93/E-05009.61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie odbiorcze.
PN-93/E-05009.443 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi
lub taczeniowymi.

PN-91/E-05009.473 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Srodki ochrony przed pradem przetezeniewym

PN-91/E-05009.482 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Dobor srodkow ochrony w zaleznosci od wptywow zewnetrznych Instalacje
elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura
taczeniowa i sterownicza. Urzadzenia do odtaczania izolacyjnego i taczenia

PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami lub cyframi

PN-89/E-05028 Barwy wskaznikow swietlnych i przyciskow
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